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“Hepsi Bir Arada” UYGULAMA KILAVUZU HAKKINDA

Hepsi Bir Arada Uygulama Paketi'nde bulunan farkli uygulamalar hakkindaki bilgiyi Hepsi Bir
Arada Uygulama Kilavuzu’nda bulabilirsiniz. Bu uygulamalar sizin sirecinizin gereklerini yerine
getirmiyorsa 6zel uygulamalar ile ilgili bilgi hakkinda lttfen Ureticiye basvurun.

Bu kilavuzun hem yazili hem de elektronik nishalart bulunmaktadir. Eger mimkiinse elektronik
versiyonu kullanmanizi 6neririz. Elektronik versiyon’u kullanma imkaniniz varsa asagidaki
Ozelliklerden yararlanabilirsiniz:

Kilavuz, okuyucunun kilavuz iginde gezinmesini, bazi seyleri daha hizli bir sekilde kontrol
etmesini ve bulmasini kolaylastiran, kilavuz igindeki diger yerlere bir cok baglanti ve gapraz
basvuru igerir.

Ayni zamanda, kilavuz web sayfalarina kopruler de igerir. Baglantilar yoluyla bu web sayfalarini
gezmek icin bilgisayariniza yluklenmis bir internet tarayicisina sahip olmaniz gerekir.

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 e E-posta: vacon@vacon.com
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1. TEMEL UYGULAMA
1.1  Giris

Temel Uygulama’nin kullanimi, cok yoénli alan 6zellikleri dolayisiyla kolay ve esnektir.
Fabrikadan geldiginde varsayilan ayarlar yikltudir. Eger yukli degilse, sayfa S6.2'deki M6
menusinden Temel Uygulama'yi segin. Bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu 7.3.6.2 Bolimua

Dijital girdi DIN3 programlanabilir.

Temel Uygulamanin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bélimde aciklanmistir. Agiklamalar,
parametrenin kendi tanitict numarasina bagli olarak dizenlenir.

1.1.1 Temel Uygulamada motor koruma islevleri

Temel Uygulama, diger uygulamalarla neredeyse tamamen ayni koruma islevlerini saglar:

Harici hata korumasi
Girdi faz izleme

Duisuk voltaj korumasi
Cikti fazi izleme

Toprak hatasi korumasi
Motor termal korumasi
Termistor hata korumasi
Alan yolu hata korumasi
Yuva hatasi korumasi

Diger uygulamalarin aksine, Temel Uygulama, tepki islevini secmek ya da hatalar icin degerleri
sinirlamak igin herhangi bir parametre saglamaz. Motor termal korumasi 1 no’lu sayfada daha
ayrintili bir sekilde agiklanmistir.

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 « E-posta: vacon@vacon.com
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1.2 Kontrol G/C

Referans potansiyometresi,

1..10 kO NXOPTA1
Terminal Sinyal Aciklama
1 | +10Veer | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
______________ 2 All+ Analog girdi, voltaj aralgi Voltaj girdisi frekans referansi
0—10VvV DC
3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
4 Al2+ Analog girdi, akim aralig Voltaj girdisi frekans referansi
5 Al2- 0—20mA
6 +24V ®| Kontrol voltaj ciktis Anahtarlar igin voltaj, vb. maks 0.1 A
/ 7 ° GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
_______ hatti
/ _______________________ 8 | | DIN1 || ileriye baslat Baglanti kapali = ileriye baslat
"""" / I - DIN2 Geriye baslat Baglanti kapall = geriye baslat
___________________________ 10 DIN3 Harici hata girdisi Badlanti agik = hata yok
(programlanabilir) Baglanti kapali = hata
11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND'ye ya da +24V'ye baglayin.
12 +24V @| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj(bakiniz #6)
/ 13 |@ GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
------- hatt
---------------------- 14 DIN4 Cok-asamali hiz secimi 1 DIN4 DINS5S Frekansiref.
15 DINS Gok-asamali hiz segimi 2 Acik Acik Ref.Uin
/ Kapali Acik Cok-asamali
""""""""""""""" Acik Kapali ref.1
Kapali Kapali Cok-asamali
- ref.2
""""""""""""""" RefMAks
16 DIN6 Hata sifirla Badlanti acik = etkin degil
Badlanti kapali = hata sifirla
17 CMB DIN4—DING igin ortak GND'ye ya da +24V'ye badlayin.
@—— I8 11 A01+ | Cikti frekansi Programlanabilir
HAZIR ——| 19 |@® AO1- Analog cikti Aralik 0—20 mA/R., maks. 500Q
® 20 | DO1 | Dijital cikti Programlanabilir
HAZIR Acik kollektdr, I<50mA, U<48 VDC
NXOPTA2
21 RO1 j/ Role giktisi 1
CALISTIR | ... 22 RO1 CALISTIR
__________ @ 23| RrRO1 |—
24 RO2 Role giktisi 2
220 25 RO2 j/ HATA
VAC ... 26 RO2 |—
- Tablo 1-1. Temel uygulama varsayilan G/C konfiglirasyonu.
Not: AsagidaRi jumper segimlerine Jumper blok X1:
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu CMA ve CMB topraklama
) , -
Bolum 6.2.2.2 de daha fazla bilgi [@®] GNDYye bagh CMB
bulabilirsiniz. [®®] GND'ye bagl CMA

®® | GND'ye yaltimis CMB
®[® | GND'ye yaltimis CMA
[ @ CMB ve CMA

Iéte birbirine bagl,
ND'den yaltimig

= Varsaylan fabrika ayarlan

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205
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1.3 Temel Uygulamada kontrol sinyal mantigi

— | R3.2 Tus takimi referansi

S ID117 G/C Referans;

ID105 Ayarlanmis hiz 1

— ID106 Ayarlanmig hiz 2
DINA@-f---------"--==""{-""""""""- T 1T ! .-| ID125 Kontrol yeri
DINS@-f----------------f---------- ety i Al B !
All & -~ X !
A2 & :\\ % !
" ) \_ I
L ¢ :
. — 1
| ID102 Maks. Frekans | * i Dahili frekans
—'\:\ referans
. L g
1
1
1
1
|
1
Sifirla digmesi — i
L__| Alan yolundan referansi ——
Baslat/Durdur !
Alan yolundan Baslat/Durdur dtrmeter |
Alan yolundan y6n E
lleriye baglat Bagla/Durdur : Dahili Baslat/Durdur
DIN1 & Baglat/Durdur N % >
ve ters mantik o !
DIN2 & Geriye baslat E
Geri ! - )
D123 Tus fakimi yoni | o Danili geri >
Hata sifilama girdisi | »q [|Dahilihata sififama
DIN6 & = "
Harici hata girdisi (programlanabilir
DING & g (prog ) .
NX12k00.fh8

Sekil 1-1. Temel Uygulamada kontrol sinyal mantigi

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 « E-posta: vacon@vacon.com



mailto:vacon@vacon.com

8 - vacoN Temel UYGULAMA

1.4 Temel Uygulama - Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir badlantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no’lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalari::

Kod = Tus takimi lzerindeki yer gostergesi; operatére o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum dedgeri

Maks = Parametrenin maksimum degeri

Birim = Parametre dederinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Misterinin kendi ayari

Taniticl = Parametrenin tanitici numarasi

Parametre dederi yalnizca frekans doénustirict durdurulduktan sonra
degistirilebilir.

1.4.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme dederleri, konumlar ve 6lcimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek degerleridir.
Izleme dederleri diizenlenemez.
Daha fazla bilgi icin bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Bélim 7.

Kod Parametre Birim | Tanmitic Acgiklama
Cikti frekansi Hz 1 Motora giden gikti
V1.1
frekansi
Frekans referansi Hz 25 Motor kontrole
V1.2
frekans referansi
V1.3 Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 Motor akimi A 3
V1.5 Motor torku % 4 Motor nominal
) torkunun % iginde
V1.6 Motor glcu % 5 Motor mil glcu
V1.7 Motor voltaji Vv 6
V1.8 DC-badlantisi voltaji Vv 7
Unite sicakhigt °C 8 Sogutma plakasi
V1.9 o
sicakhgi
o Hesaplanmis motor
0,
V1.10 | Motor sicakhgi Yo 9 sicakligi
V1.11 | Voltaj girdisi V 13 AIl
V1.12 Akim girdisi mA 14 AI2
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 Dijital girdi durumlari
V1.14 DIN4, DIN5S, DIN6 16 Dijital girdi durumlari
V1.15 DO1, RO1, RO2 17 Dijital ve réle ikt
durumlari
V1.16 | Analog Iout mA 26 AO1
Ug secilebilir
M1.17 | Coklu izleme pargalari izleme dederi
gosterir.

Tablo 1-2. Izleme degerleri

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205
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1.4.2

Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2.1)

Kod

Parametre

Maks

Birim

Varsayil
an

Ozel

Tani
tici

Not

P2.1

Minimum frekans

0,00

Par. 2.2

Hz

0,00

101

P2.2

Maksimum frekans

Par. 2,1

320,00

Hz

50,00

102

NOT: Eger fmaks > motor
anuyumlu hiz ise, motor
ve slricu sistemi
uygunlugunu kontrol edin

P2.3

Hizlanma zamani 1

0,1

3000,0

3,0

103

P2.4

Yavaslama zamani 1

0,1

3000,0

(]

3,0

104

P2.5

Akim limiti

0,4 x In

2 x In

I

107

P2.6

Motorun nominal
voltaji

180

690

NX2: 230V
NX5: 400V
NX6: 690V

110

Motorun tip plakasini
kontrol edin

P2.7

Motorun nominal
frekansi

30,00

320,00

Hz

50,00

111

Motorun tip plakasini
kontrol edin

P2.8

Motorun nominal
hizi

300

20 000

rpm

1440

112

Motorun tip plakasini
kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
motor ve bir nominal
boyut frekans
donustiricisu igin
uygundur.

P2.9

Motorun nominal
akimi

0,4 x In

2 x In

Iy

113

Motorun tip plakasini
kontrol edin

P2.10

Motor cos phi

0,30

1,00

0,85

120

Motorun tip plakasini
kontrol edin

P2.11

Baslat islevi

505

0=Rampa
1=Hizl baslangig

P2.12

Durdur iglevi

506

O=Yavaslatma

1=Rampa
2=Rampa+GCalistir
yavaslatmayi devreye sok
3=Yavaslat+Calistir
rampay! devreye sok

P2.13

U/f optimizasyonu

109

0=Kullaniimadi
1=0Otomatik tork destegi

P2.14

G/C frekans
referans segimi

117

0=AI1

1=AI2
2=Tus takimi
3=Alan yolu

P2.15

Akim girdisi igin
referans ofset

302

0= Ofset yok, 0—20mA
1= Ofset, 4mA—20 mA

P2.16

Analog cikti islevi

307

0=Kullaniimadi

1=Cikti frek. (0—fmaks)

2=Freks. referansi (0—

fmaks)

3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)

4=Cikti akimi (G-Gnmotor)

5=Motor torku (0—Tnmotor)

6=Motor glicli (0—Pnmotor)

7 =Motor voltaji (0-Unmotor)

8=DC-baglanti volt (0—

1000V)

P2.17

DIN3 islevi

301

0=Kullaniimadi

1=Harici hata, kapanan
bagl.

2=Harici hata, agilan
bagl.

3=Calistir devreye sok, cc
4=Calistir devreye sok, oc
5=GC'ye cp.'yi zorla
6=Tus takimina cp.'yi
zorla

7=Alan yoluna cp.'yi zorla

P2.18

Ayarlanmis hiz 1

0,00

Par. 2.1.2

Hz

0,00

105

Operator tarafindan
ayarlanmis hizlar

24 saat destek +358 (0)40 837 1150 « E-posta: vacon@vacon.com
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I P2.19 | Ayarlanmishiz2 | 0,00 | Par.2.1.2| Hz 50,00 106 | Operator tarafindan
ayarlanmis hizlar
Otomatik yeniden 0=Devre disl
I P2.20 baslatma 0 1 0 731 1=Devrede

Tablo 1-3. Temel parametreler G2.1

1.4.3 Tus takimi kontrolii (Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoninin tus takimi tizerinde segimi igin parametreler asadida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Tus takimi kontrol mendsda.

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsavll | g, | Tan Not
an 1tici
0 = G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1 = Tus takimi
2 = Alan yolu
R3.2 Tus takimi referansi| Par. 2,1 Par. 2.2 Hz
P3.3 Tus takimi ysni 0 1 0 123 | Panelden etkinlestirilen
istegi tersine cevir.
0=Durdur diigmesinin
Stop digmesi sinirli iglevi
R34 etkinlestirildi 0 1 1 114 | 4 — burdur digmesi her
zaman devrede

Tablo 1-4. Tus takimi kontrol parametreleri, M3

1.4.4 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: Menii M6)

Frekans donistiriclisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler igin, 6rnedin uygulama
ve dil segimi, 6zellestirilmis parametre gruplar ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Bélim 7.3.6.

1.4.5 Genigletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 menisu, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve panelle ilgili bilgiyi
gdsterir. Daha fazla bilgi igin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bdlim 7.3.7.

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205
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2. STANDART UYGULAMA
2.1 Giris
Sayfa S6.2’deki M6 mentsinden Standart Uygulama'yi segin.

Standart Uygulama genel olarak, Temel Uygulamanin gok kisitli kaldigi ancak 6zel islevlerin
gerekmedigi pompa ve fan uygulamalarinda ve konveyorlerde kullanilir.

e Standart Uygulama, Temel Uygulama ile ayni G/C sinyallerine ve ayni kontrol
mantidina sahiptir.

o Dijital girdi DIN3 ve tim ciktilar serbestge programlanabilir.

Ek islevler:
e Programlanabilir Baslat/Durdur ve Ters sinyal mantigi
e Referans derecelendirme
e Bir frekans limitli izleme
e Ikinci rampalan ve S-bicimli rampayi programlama
e Programlanabilir baslat ve durdur islevleri
e Durdur isleminde DC-freni
e Bir frekans boélgesi engelleme
e Programlanabilir U/f egrisi ve anahtarlama frekansi
e Otoyenidenbaslat
e Motor termal ve durma korumasi: Programlanabilir hareket; kapali, uyari, hata

Standart Uygulamanin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bolimde acgiklanmistir. Aciklamalar,
parametrenin kendi tanitict numarasina bagli olarak dizenlenir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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2.2 Kontrol G/C

Referans potansiyometresi, | NXOPTA1
1..10 kQ N Terminal Sinyal Aciklama
g\ - 1 | +10Vwer | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
i 2 All+ Analog girdi, voltaj aralgi Voltaj girdisi frekans referansi
Voo T 0—10V DC
e 3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
4 A2+ Analog girdi, akim araligi Voltaj girdisi frekans referansi
5 Al2- 0—20mA
6 +24V@® | Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj, vb. maks 0.1 A
/ 7 |® GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
_______ hatti
_______________________ 8 | | DIN1 | | ileriye baslat Baglanti kapali = ileriye baslat
_______ / - (programlanabilir)
9 DIN2 Geriye baglat Bagdlanti kapali = geriye baglat
/ (programlanabilir)
""""""""""""""" 10 DIN3 Harici hata girdisi Badlanti agik = hata yok
(programlanabilir) Badlanti kapali = hata
11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND'ye ya da +24V’ye baglayin.
12 +24V Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar icin voltaj(bakiniz #6)
/ o 13 | @ GND g | G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
------------------------------ hatti
14 DIN4 Cok-asamali hiz secimi 1 DIN4 DINS Frekans|ref.
15 DIN5S Cok-asamali hiz segimi 2 Acik Acik Ref.Uin
/ Kapali Agik Cok-asamal
"""""""""""""""" Acik Kapali ref.1
Kapali Kapali Cok-asamal
/ ref.2
_____________________________ Ref.Iin
16 DIN6 Hata sifirla Badlanti acik = etkin degil
Badlanti kapali = hata sifirla
17 CMB DIN4—DING igin ortak GND'ye ya da +24V'ye badlayin.
—— I8 [ A01+ Cikti frekansi Programlanabilir
HAZIR _ {19 [@A01- | Analog gikti Aralik 0—20 mA/R., maks. 500Q
® 20 | DOl | Dijital gikti Programlanabilir
HAZIR Acik kollektor, Is50mA, U<48 VDC
NXOPTA2
21 RO1 Role giktisi 1 | Programlanabilir
CALISTIR ] 22 | RO1 _ CALISTIR
__________ @ 23| ROl |—!
24 RO2 j/ Role giktisi 2 | Programlanabilir
220 25 RO2 HATA
VAC 26 | RO2 |—
— Tablo 2-1. Standart uygulama varsayilan G/C konfiglirasyonu.
Not: Asadidaki jumper secimlerine Jumper blok X1:
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu CMA ve CMB topraklama
Bdlim 6.2.2.2'de daha fazla bilgi [®® GND'e bagli CMB
bulabilirsiniz. [®®] GND'ye bagli CMA

®[® | GND'ye yaltimis CMB
®[® | GND'ye yaltilmis CMA

[ ) CMB ve CMA
Ige birbirine bagl,
ND’den yalitimig

= Varsayilan fabrika ayarlar

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205




Standart UYGULAMA VACON * 13

2.3 Standart Uygulamada kontrol sinyal mantigi

—R3.2 Tug takimi referans|

——————————— ID117 GI/C Referansi

—————— ID121 Tus takimi Ctrl Referansi
————— ID122 Alan yolu Ctrl Referansi
ID105 Ayarlanmis hiz 1

1
1
1
1
1
:
1
\ __ | 1D106 Ayarlanmis hiz 2
:
-
1

DIN4 @ f-===============-q==--------
DINS @ f================q-===------ be--e- Sk EEEE
1 1

I

1

e ~

-|ID125 Kontrolyeri

e Dahili frekans

—e —*~_ referans

hd Sifirladtgmesi
L| Alan yolundan referans Baslat/Durdur
Alanyolundan Baslat/Durdur digmeler
Alan yolundan yon
ileri I Baslat/D o
DIN1 & eriye baglat — Programlanabilir aglayDurdur - Dabhili Baglat/Durdur
(programlanabilir) Baslat/Durdur L« ™ >
DIN2 & - ve ters mantk .
Geriye baslat(programlanabilir _
Geri
‘ Dabhili geri
[ 1D123 Tustakimi yona } b 9 .
Hata sifirlama girdisi o >1 Dahili hata sifirlama
DING @ = i
Harici hata girdisi(programlanabilir
DIN3 ® g (prog ) .
NX12k01

Sekil 2-1. Standart Uygulamada kontrol sinyal mantigi

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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2.4 Standart Uygulama - Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre aciklamasina bir baglantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no’lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir. Aciklamalar, parametrenin kendi
tanitici numarasina bagli olarak dizenlenir.

Siitun aciklamalari:

Kod = Tus takimi Gzerindeki yer géstergesi; operatdore o anki parametre numarasini
goOsterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum dedgeri

Maks = Parametrenin maksimum degeri

Birim = Parametre dederinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deder

Ozel = Misterinin kendi ayari

Taniticl = Parametrenin tanitici numarasi

= Parametre sirasinda: Bu parametreleri programlamak icin TTF yoéntemini
kullanin.

= Parametre kodu Ustlinde: Parametre dederi yalnizca frekans donistirici
durdurulduktan sonra degistirilebilir.

2.4.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme dederleri, konumlar ve olciimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek dederleridir.
Izleme dederleri diizenlenemez.
Daha fazla bilgi icin bakiniz Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Bélim 7.

Kod Parametre Birim Ta Acgiklama

niti

(o]
V1.1 Cikti frekansi Hz 1 Motora giden cikti frekansi
V1.2 Frekans referansi Hz 25 | Motor kontrole frekans

’ referansi
V1.3 Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 Motor akimi A 3
% 4 Motor nominal torkunun %

V1.5 Motor torku .
icinde

V1.6 Motor glcu % 5 Motor mil glicu
V1.7 Motor voltaji \Y, 6
V1.8 DC—b_ag“;Iant|5| \Y, 7

voltajl
V1.9 Unite sicakligi °C 8 | Sogutma plakasi sicakhdi
V1.10 | Motor sicakligi % 9 | Hesaplanmig motor sicakhgi
V1.11 Analog girdi 1 \% 13 | All
V1.12 Analog girdi 2 mA 14 | AI2
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Dijital girdi durumlan
V1.14 DIN4, DINS, DIN6 16 | Dijital girdi durumlan
V1.15 DO1, RO1, RO2 17 Dijital ve roéle gikt

durumlari

V1.16 Analog Iout mA 26 | AO1

; Ug segcilebilir izleme degeri
M1.17 | Izleme pargalari gbsterir,

Tablo 2-2. Izleme degerleri
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2.4.2 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2.1)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Ta Not
an niti
(o]}
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 |Par.2.1.2 Hz 0,00 101

NOT: Eger fmaks >
motor anuyumlu hiz

P2.1.2 Maksimum frekans 21 1 320,00 Hz 50,00 102 | ise, motor ve strlcl
T sistemi uygunlugunu
kontrol edin
P2.1.3 Hizlanma zamani 1 0,1 3000,0 S 3,0 103
P2.1.4 | Yavaslama zamani 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.1.5 Akim limiti O'I‘L | 2x1y A I 107
Mot inal NX2: 230V
P2.1.6 o e 180 690 V| NX5: 400V 110
J NX6: 690V

Motorun nominal Motorun tip plakasini

P2.1.7 frekans: 30,00 | 320,00 Hz 50,00 111 kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
motor ve bir nominal

P2.1.8 | Motorun nominal hizi 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
doénlstiricasu icin
uygundur.

Motorun nominal 0,4 x Motorun tip plakasini

P2.1.9 ki In 2 X1y A Iy 113 kontrol edin

) Motorun tip plakasini

2.1.10 Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 kontrol edin

0=AI1
G/C frekans referans 1=AI2

2.1.11 secimi 0 3 0 117 2-Tus takimi
3=Alan yolu
0=AI1

Tus takimi frekans 1=AI2

2112 | Zclans secimi 0 3 2 1211 5 _Tus takimi
3=Alan yolu
0=AI1

Alan yolu frekans 1=AI2

2113 | " Ctetans secimi 0 3 3 1221 5 _Tus takimi
3=Alan yolu

2.1.14 | Ayarlanmis hiz 1 0,00 |Par.2.1.2 Hz 10,00 105 | Operator tarafindan

2.1.15 Ayarlanmig hiz 2 0,00 (Par.2.1.2 Hz 50,00 106 | ayarlanmis hizlar

Tablo 2-3. Temel parametreler G2.1

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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2.4.3

Girdi sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,2)

Kod

Parametre

Maks

Birim

Varsa
yilan

Ozel

Tani
tic

Not

P2.2.1

Baslat/Durdur
mantik segimi

300

DIN1 DIN2

Ileri baslat
Baslat/
Durdur
2| Baslat/
Durdur
3| Baslat
darbesi
4| Ileri*

5| Baslat*/
Durdur
6| Baslat*/
Durdur

Geri baslat
Geri/lleri

= O

Devreye

sok calistir
Durdur
darbesi
Geri*
Geri/lleri

Devreye
sok calistir

P2.2.2

DIN3 islevi

301

O=Kullaniimadi

1=Harici hata, kapanan
bagl.

2=Harici hata, acilan bagl.
3=Calistir devreye sok
4=Hiz./Yavl. Zamani
secgimi.

5=GC'ye cp.'yi zorla
6=Tus takimina cp."yi
zorla

7=Alan yoluna cp.'yi zorla
8=Geri (eger par 2.2.1=3)

P2.2.3

Akim girdisi igin
referans ofset

302

0=0—20mA
1=4—20mA

P2.2.4

Referans
derecelendirme,
minimum deger

0,00

Hz

0,00

303

Min. referans sinyaline
karsilik gelen frekansi
seger

0,00 = Derecelendirme
yok

P2.2.5

Referans
derecelendirme,
maksimum deger

0,00

Hz

0,00

304

Maks. referans sinyaline
karsilik gelen frekansi
seger

0,00 = Derecelendirme
yok

P2.2.6

Referans degdisimi

305

0 = Degistirilmedi
1 = Degistirildi

P2.2.7

Referans degdisimi

0,00

0,10

306

0 = Filtreleme yok

P2.2.8

AI1l sinyal segimi

A.l

377

TTF programlama yéntemi
kullanildi Bakiniz sayfa 72.

P2.2.9

AI2 sinyal segimi

A.2

388

TTF programlama yontemi
kullanildi Bakiniz sayfa 72.

Tablo 2-4. Girdi sinyalleri, G2.2

Tel

*

Baslatilmasi gereken

ylikselen kenar
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2.4.4 Cikti1 sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,3)

Kod Parametre Min Maks Biri | Varsayi | Ozel | Ta Not
m lan niti
(o]}

TTF programlama
0 A.l 464 | yontemi kullanildi
Bakiniz sayfa 72.

Analog cikti 1 sinyal

P2.3.1 secimi

0=Kullaniimadi

1=Cikti frek. (0—fmaks)

2=Freks. referansi (0—

t:maks)

3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)

4=Motor akimi (0—

H H InMotor)

P2.3.2 Analog cikti islevi 0 8 1 307 5=Motor torku (0—
TnMotor)

6=Motor glcti (0—
l:)nMol:or)

7=Motor voltaj (0-
UnMotor)

8=DC-badlanti volt (0—
1000V)

Analog cikti filtre

P2.3.3 zamanl

0,00 10,00 s 1,00 308 | O=Filtreleme yok

Analog cikti 0 = Degdistirilmedi

P2.3.4 | degistirme 0 1 0 3091 1 = Degistirildi

Analog cikti 0=0mA

P2.3.5 e g o 0 1 0 310 1~ ama

Analog ¢kt

P2.3.6 derecesi

10 1000 % 100 311

0=Kullaniimadi
1=Hazir

2=Calistir

3=Hata

4=Hata degistirildi
5=FC asiri 1Isinma uyarisi
6=Harici hata ya da
uyari

7=Ref. hatasi ya da
uyari

8=Uyari

P2.3.7 Dijital cikti islevi 0 16 1 312 | 9=Ters gevrildi
10=Ayarlanmis hiz 1
11=Hizh

12=Mot. regllatori
etkin

13=0P freks. limiti 1
izleme.

14=Kontrol yeri: GC
15=Termistor
hatasi/uyari
16=Alan yolu girdi
verileri

N

P2.3.8 | Role ciktisi 1 iglevi 16 313 | Parametre 2.3.7 olarak

o

P2.3.9 | Role giktisi 2 iglevi 0 16 3 314 | Parametre 2.3.7 olarak

0=Limit yok
0 2 0 315 | 1=Duslk limit izleme
2=YUlksek limit izleme

Cikti frekansi limit

P2.3.10 izleme islevi

Cikti frekansi limit
izleme dederi

P2.3.11 0,00 320,00 Hz 0,00 316

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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TTF programlama
P2.3.12 ’f;nay'gf’sﬂ‘gr'nf 0 0.1 471 | yéntemi kullanildi
Bakiniz sayfa 72.
P2.3.13 | Analog cikti 2 iglevi 0 8 4 472 | Parametre 2.3.2 olarak
P2.3.14 [Analog Ck 2filtre | ¢ g9 | 10,00 s 1,00 473 | O=Filtreleme yok
Analog cikti 2 0=Degistirilmedi
P2.3.15 degistirme 0 ! 0 474 1=Dedistirildi
Analog gikti 2 0=0 mA
P2.3.16 minimum 0 1 0 475 1=4 mA
Analog ¢ikti 2
P2.3.17 derecelendirme 10 1000 % 100 476

Tablo 2-5. Cikti sinyalleri, G2.3

2.4.5 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,4)
Kod Parametre Min Maks Biri | Varsayi | Ozel | Ta Not
m lan niti
Cl
Hizlanma/Yavaslama 0= Doérlisgl_

P2.4.1 rampas 1 sekli 0,0 10,0 s 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa

zamani
Hizlanma/Yavaslama 0= Doértisgl.

P2.4.2 rampasi 2 sekli 0,0 10,0 S 0,0 501 | >0 = S-egrisi rampa
zamani

P2.4.3 | Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 502

P2.4.4 |vavaglama zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 503
0=Devre disi birakildi
1=Calisirken kullanilir
2=Harici fren diglisi

P2.4.5 Fren diglisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/ca

lisirken kullanihir
4=Calisirken kullanihr
(test yok)

P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 g=E?ZT%aa§Ianglg
O=Yavaglatma
1=Rampa
2=Rampa+GCalistir

P2.4.7 Durdur iglevi 0 3 0 506 | yavaslatmayi devreye
sok
3=Yavagslat+Calistir
rampay devreye sok

P2.4.8 | DCfrenleme akimi| 0,4 xI4 2x1Iy A Iy 507

Durdur isleminde 0=Cihaz galismiyorken

P2.4.9 | oo ST | 0,00 | 600,00 s 0,00 508 | o reo Ifapzlld?/r

Durdur isleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
. . 0=Cihaz galismaya
p2.4.11 |Beslat isleminde DCY g g9 | 600,00 | s 0,00 516 | baslarken DC freni
kapahdir
. 0=Kapal
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Acik
P2.4.13 | Akis frenleme akimif 0,4 x Iy 2 x Iy A Iy 519

Tablo 2-6. Siriicli kontrol parametreleri, G2.4
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Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,5)

2.4.6
Kod Parametre Min Maks Biri | Varsayi | Ozel | Ta Not
m lan niti
ClI
Frekans alanini ar
P2.5.1 engelle 1; Duslk 0,00 par. Hz 0,00 509
limit 2.5.2
Frekans alanini
P2.5.2 engelle 1; Yiksek 0,00 320,00 Hz 0,0 510
limit
Frekans engelle
limitleri arasinda
Hizlanma/yavaslama
P2.5.3 rampa hizi 0,1 10,0 1,0 518
derecelendirme
orani

Tablo 2-7. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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2.4.7 Motor kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,6)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Tan Not
an 1tici
NXS:
0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroli
NXP igin ek:
2=Tork kontrold
P2.6.1 Motor kontrol modu 0 1/6 0 600 | 3=Kapali dongi hiz
kontrol
4=Kapali dongu tork kntrl
5=ileri acik déngii frek.
kontrolu
6=Gelismis agik déngi hiz
kontroli
- 0=Kullaniimadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1=Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal
P2.6.4 Alan zayiflatici noktg 8,00 320,00 Hz 50,00 602
Alan zayiflatici o o
P2.6.5 noktada voltaj 10,00 200,00 Yo 100,00 603 | n% X Unmot
U/F egrisi, orta par.
2658 nokta frekansi 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
o . . Nn% X Unmot
P2.6.7 U/F egrisi, orta 0,00 | 100,00 % 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
p2.68 |>M" fre\'jg'l’tz]'jrl‘da okt 9,00 40,00 % 0,00 606 | N% X Unmot
Anahtarlama o . Tam dederler igin bakiniz
P2.6.9 frekansi 1,0 Degisir kHz Degisir 601 | Tablo 8-12
Asiri voltai 0=Kullaniimadi
P2.6.10 3Ir voaj 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
kontrolori
2=Kullanildi (rampa var)
Dusuk voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontroloru 0 ! ! 608 1=Kullanild
P2.6.12 YUk sarkmasi 0,00 100,00 % 0,00 620
| Kapall déngii parametre grubu 2.6.13 (yalnizca NXP
P2.6.13.1 Miknatislayan akim 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.13.2 Hiz kontroll P artisi 0 1000 30 613
P2.6.13.3 Hiz kontrol I zamani 0,0 500,0 ms 30,0 614
P2.6.13.5 Hizlanma telafisi 0,00 300,00 S 0,00 626
P2.6.13.6 Kayma ayari 0 500 % 100 619
MotAki
P2.6.13.7 Baglangicta m MotAkim |, 0,00 627
miknatislayan akim Min Maks
P2.6.13.8 Baslangicta 0,0 600,0 s 0,0 628
miknatislayan akim
p2.6.13.9 |Baslatislemindesifin 4 32000 ms 100 615
hiz zamani
p2.6.13.10 |Baslatislemindesifi 4 32000 ms 100 616
hiz zamani
0=Kullaniimadi
1= Tork bellegi
P2.6.13.11 Baslangig torku 0 3 0 621 | 2= Tork referansi
3= Baslangig torku
ileri/geri
P2.6.13.12 [Baslangig torku, ileri -300,0 300,0 S 0,0 633
P2.6.13.13 [Baslangig torku, geri -300,0 300,0 S 0,0 634
p2.6.13.15 | Kodlayic filtre 0 1000 ms 0 618
zamani
p2.6.13.17 | AKM ;‘ft?stlro'“ P 0,00 100,00 % 40,00 617
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| Gelismis acik déngii parametre grubu 2.6.14 (yalnizca NXP)

P2.6.14.1 Sifir hizi akimi 0,0 250,0 % 120,0 625
P2.6.14.2 Minimum akim 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.14.3 Akis referansi 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.14.4 Frekans limiti 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.14.5 Frekans limiti 0 1 0 632

Tablo 2-8. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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2.4.8 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,7)

Kod Parametre Min Maks Birim laiavilyioze s Not
an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyan
2=Uyari+0Onceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
P2.7.1 ?‘?tﬁlngigarllis 0 5 0 700 | 2.7.2
P 4=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
4mA referans hatasi|
P2.7.2 ayarlanmis frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
referansi
P2.7.3 Harici hataya tepki 0 3 2 701 | 0=Cevap yok
1=Uyan
2=Hata, 2.4.7'ye gore
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
P2.7.5 hD‘tJ5“k V‘t"talk. 0 1 0 727 | hata
atasina tepki 1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 2 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyan
P2.7.7 Korumas! 0 3 2 703 | 2=Hata, 2.4.7'ye gore
Motor t | durdur
P2.7.8 okor erma 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
orumasi durdur
Motor ortam sicakl.
P2.7.9 faktorii -100,0 100,0 % 0,0 705
p2.7.10 | S'fir hizda motor 0,0 150,0 % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 Motor gorev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.13 Durma korumasi 0 3 0 709 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 | Durma akim limiti 0,1 Tamotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 S 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limit| 1,0 Jer Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.17 | Az yik korumasi 0 3 0 713 | 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 |Alan Za‘;‘gigc' bolge 19 150 % 50 714
P2.7.19 | Sifir frekansi yUki 5,0 150,0 % 10,0 715
P2.7.20 Az ylk zamani 2 600 s 20 716
0=Cevap yok
1=Uyan
Termistor hatasina 2=Hata, 2.4.7'ye gbre
P2.7.21 tepki 0 3 2 732 durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.22 | Alan y‘i'éjptftas'”a 0 3 2 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 |Yuva hatasina tepki 0 3 2 734 | Bakiniz P2.7.21

Tablo 2-9. Korumalar, G2.7

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205




Standart UYGULAMA VACON * 23

2.4.9 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G.8)

. Biri | Varsayi el
Kod Parametre Min Maks niti Not
m lan p
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizh baslangig

2= Par. 2.4.6'ya gore

Dusuk voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 0 720
deneme sayisi

Dusuk voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 0 721
sayisl

Asiri akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 0 722
sayisi

Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 0 723
sayisl

Motor sicakhdi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 0 726
deneme sayisi

Harici hata sorunu

P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayIsi
Az yuk hata sorunu
P2.8.10 | ardindan deneme 0 10 1 738
sayisi

Tablo 2-10. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8

2.4.10 Tus takimi kontrolii ( Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoninin tus takimi tizerinde segimi icin parametreler asadida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Tus takimi kontrol mendsa.

-
.. Ozel | Ta
Kod Parametre Min Maks L | TR niti Not
m lan -
0 = G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1 = Tus takimi
2 = Alan yolu
Par. Par.
R3.2 [ Tus takimi referansi 211 2.1.2 Hz .
P3.3 | Tus takimi yén 0 1 0 123 92 g‘;rr'i
0=Durdur digmesinin
Stop digmesi sinirh islevi
R3,4 etkinlestirildi 0 1 1 1141 42 Durdur digmesi
her zaman devrede

Tablo 2-11. Tus takimi kontrol parametreleri, M3

2.4.11 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: M6)

Frekans donistiriclisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler icin, 6rnedin uygulama
ve dil segimi, 6zellestirilmis parametre gruplarn ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Bélim 7.3.6.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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2.4.12 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 menisl, kontrol paneline eklenen genigletici ve opsiyon panellerini ve panelle ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Boélim 7.3.7.

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205
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3. YEREL/UZAKTAN KUMANDA UYGULAMASI

3.1 Giris

Sayfa S6.2’deki M6 mentsiinden Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasi'ni segin.

Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasi’ni kullanirken iki farkl kontrol yerine sahip olmak
muumkdndir. Her bir kontrol yeri igin frekans referansi, kontrol tus takimindan, G/C
terminalinden ya da alan yolundan segilebilir. Aktif kontrol yeri, dijital girdi DING ile segilir.

e TUum ciktilar serbestgce programlanabilir.
Ek islevler:

Programlanabilir Baslat/Durdur ve Ters sinyal mantigi

Referans derecelendirme

Bir frekans limitli izleme

ikinci rampalari ve S-bigimli rampayi programlama

Programlanabilir baslat ve durdur islevleri

Durdur isleminde DC-freni

Bir frekans bolgesi engelleme

Programlanabilir U/f egrisi ve anahtarlama frekansi

Otoyenidenbaslat

Motor termal ve durma korumasi: Programlanabilir hareket; kapali, uyari, hata

Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasinin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bélimde agiklanmistir.
Aciklamalar, parametrenin kendi tanitict numarasina bagli olarak dizenlenir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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3.2 Kontrol G/C

Referans potansiyometresi, | NXOPTA1
1..10 kQ Terminal Sinyal Aciklama
------------------ 1 | +10Vwer | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
____________ 2 All+ Analog girdi, voltaj aralgi Yer B frekans referansi
0—10VvV DC aralik 0-10 V DC
3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
Uzaktan referans______ 4 AI2+ Analog girdi, akim araligi Yer A frekans referansi,
0(4)-20 mA 5 Al2- 0—20mA aralik 0-20 mA
Uzak kontrol © +24V ®| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar icin voltaj, vb. maks 0.1 A
7 | @ GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
24\/7/ hatti
_______________________ 8 DIN1 A yeri, ileri baglat Baglanti kapal = ileriye baglat
/ (programlanabilir)
. 9 DIN2 A yeri, geriye baglat Bagdlanti kapali = geriye baglat
/ (programlanabilir)
10 DIN3 Harici hata girdisi Baglanti acik = hata yok
(programlanabilir) Badlanti kapali = hata
Uzak kontrol topragi 1 CMA o DIN 1—DIN 3 igin ortak GND'ye ya da +24V'ye baglayin.
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 12 | | 424V | Kontrol voltaj giktisi Anahtarlar icin voltaj(bakiniz #6)
_____________ 13 | ¢ GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller icin toprak
_______ — _ hatti
14 DIN4 B yeri: Ileriye baglat Baglanti kapal = ileriye basglat
(programlanabilir)
_______ "l [I5[[DIN5 B yeri: Geriye basiat
(programlanabilir) Baglanti kapali = geriye baslat
/ 16 DIN6 Yer A/B segimi Baglanti acik = A yeri etkin
""""""""""""""" Baglanti kapali = B yeri etkin
17 CMB DIN4—DING igin ortak GND'ye ya da +24V’ye baglayin.
—— 18 [ [A01+ | Cikti frekansi Programlanabilir
HAZIR L _[19 |®AO1- | Analog cikti Aralik 0—20 mA/Ri, maks. 500Q
@ 20 DO1 Dijital cikti Programlanabilir
HAZIR Aglik kollektor, I<50mA, U<48 VDC
NXOPTA2
21 RO1 Réle giktisi 1 | Programlanabilir
CALISTIR i > rot 1— GALISTIR
,,,,,,,,,, @ 23| RO1 |—
24 RO2 j/ Role giktisi 2 | Programlanabilir
220 25 RO2 HATA
VAC ... 26 | RO2 |—
— Tablo 3-1. Yerel/uzaktan kumanda uygulamasi varsayilan G/C
konfiglrasyony.
Not: Asagdidaki jumper segimlerine Jumper blok X1:
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu CMA ve CMB topraklama
6.2.2._2_ B_dI_UmUnde daha fazla bilgi [@® GND'ye bagli CMB
bulabilirsiniz. [®@®] GND'ye bagl CMA

®[® | GND'ye yaltimis CMB
@@ | GND'ye yaltimis CMA
[} CMB ve CMA
Ete birbirine bagli,
ND’den yaltimis

= Varsaylan fabrika ayarlan

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205
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3.3 Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasinda kontrol sinyal mantig:

®_ d e e e e == =
DIN6@-7-------------mmmmmmmm oo D124 Fasial caligma hiziTef]
ID122 Alan yolu Ctrl Referans|--------------= 1
ID121 Tus, takim; Ctrl Referans||-----------+
ID131 G/G B Referansi ~ |------- Lo
ID117 G/C A Referans; SRbh T i
R3.2 Keypad reference |~ E i i 1 = = |ID125 Kontrol yeri
Al @ , A
A2 @ - ! A
~—— 1
a4 T 1 hd \\.::/.—
&—-—-—| Motor e ! :
potansiyo- rood ! B
@—— [ metresi 1* ' '
- . :
. i :
! |
| i
r=-----" ! L o Dahili frekans
_: D : ~_referans
v/ ! e
! —e
° |
|
1
jmmmmmm - - '
—e ! |
— - ! . ' Baslat/Durdyr
—e f------—2 dugmeleri
Sifirla dugmesi \
Alan yolundan referans  1— \
Alanyolundan Baslat/Durdur
Alan yolundan yén
DINL® lleriye baglat 5 b
——Programlanabilir A
(prog'ramlanablllr) BaslayDurdur _I_.\ BaglayDurdur r- a
DIN2G Geriye baslat |vetersmantkA | = —a Te———— !
(programlanabilir) B !
lleriye baglat _ i Dahili Baglat/Durdur
DIN4@——rrogramianabi Programlanabilir A _ I N : >
Geriye baslat Baglat/Durdur .~ cen L«
3 ve ters mantk B b i
DINS® (programlanabilir) —'_.B | i qeri
I . Danili geri
[ 1D123 Tugtakimiyéni | .
- . . Dabhili hata sifirlama
DIN3 @ Harici hata girdisi (programlanabilir) >1 — 5

NX12k05.th8

Sekil 3-1. Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi
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3.4 Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasi — Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir badlantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no’lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalari:

Kod = Tus takimi Gzerindeki yer gdstergesi; operatdre o anki parametre numarasini
goOsterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Maks = Parametrenin maksimum degeri

Birim = Parametre dederinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deder

Ozel = Misterinin kendi ayari

Taniticl = Parametrenin tanitici numarasi

= Parametre sirasinda: Bu parametreleri programlamak igin TTF yéntemini
kullanin.

= Parametre numarasi (zerinde: Parametre dederi yalnizca frekans donistlrici
durdurulduktan sonra dedistirilebilir.

3.4.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme dederleri, konumlar ve olciimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek dederleridir.
Izleme dederleri diizenlenemez.
Daha fazla bilgi icin bakiniz Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Bélim 7.

Kod Parametre Birim | Tani Acgiklama
tici
V1.1 | Ciktl frekansi Hz 1 Motora giden ¢ikti frekansi
V1.2 | Frekans referansi Hz 25 Motor kontrole frekans
referansi
V1.3 | Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 | Motor akimi A 3
i 0,

V1.5 | Motor torku % 4 il\giontgg nominal torkunun %
V1.6 | Motor glci % 5 Motor mil gucu
V1.7 | Motor voltaji Y 6
Visg DC-b_agIant|S| v 5

voltaji
V1.9 | Unite sicakhgi °C 8 Sodutma plakasi sicakligi

o Hesaplanmis motor
0,
V1.10 | Motor sicakligi Yo 9 sicaklig)
V1.11 | Analog girdi 1 V 13 | AIl
V1.12 | Analog girdi 2 mA 14 | AI2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Dijital girdi durumlari
V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Dijital girdi durumlari
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 Dijital ve réle cikt
durumlari

V1.16 | Analog Iout mA 26 | AO1

Goklu izleme Ug secilebilir izleme degeri
M1.17 J :

pargalari gOsterir.

Tablo 3-2. Izleme degerleri
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3.4.2 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2.1)
Kod Parametre Min Maks Biri Varsayil | Ozel | Tan Not
m an 1tici
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 |Par.2.1.2] Hz 0,00 101
NOT: Eger fmaks > motor
P2.1.2 Maksimum frekans [Par. 2.1.1 320,00 Hz 50,00 102 a”“Y.“F?"'E’ h_|z ISe, motor
ve surucl sistemi
uygunlugunu kontrol edin
P2.1.3 Hizlanma zamani 1 0,1 3000,0 S 3,0 103
P2.1.4 Yavasglama zamani 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.1.5 Akim limiti 0,4 x In 2x1Iy A I 107
NX2: 230V
P2.1.6 | Motorun nominal voltaji 180 690 Vv NX5: 400V 110
NX6: 690V
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.7 frekans 30,00 320,00 Hz 50,00 111 kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
motor ve bir nominal
P2.1.8 | Motorun nominal hizi 300 20000 | rpm 1440 112 | boyut frekans
doénustiricusu igin
uygundur.
. Motorun tip plakasini
P2.1.9 [Motorun nominal akimi | 0,4 x In 2x1I4 A T4 113 kontrol edin
. Motorun tip plakasini
P2.1.10 Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 kontrol edin
0=AI1l
1=AI2
p2iiugy | G/ frekans referans 0 4 1 117 | 2=Tus takimi
segimi
3=Alan yolu
4=Motor potansiyometresi
0=AI1
1=AI2
P2.1.12 G/Csfgeikriins ;erfeBra”s 0 4 0 131 | 2=Tus takimi
cimt, y 3=Alan yolu
4=Motor potansiyometresi
0=AI1
Tus takimi frekans 1=AI2
RZaE referans segimi 0 3 2 121 2=Tus takimi
3=Alan yolu
0=AI1
Alan yolu frekans 1=AI2
2R referans segimi 0 3 3 122 2=Tus takimi
3=Alan yolu
p2.1.15 | Fastlal calisma hizi 0,00 |Par.2.1.] Hz 0,00 124

referansi

Tablo 3-3. Temel parametreler G2.1

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com



mailto:vacon@vacon.com

30 - vAcON

Yerel/Uzaktan KUMANDA UYGULAMAS!

3.4.3 Girdi sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,2)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayi Ozel Tan Not
lan 1itici
DIN1 DIN2
0| Ileri baglat | Geri baslat
1| Baslat/ Geri
Durdur
2| Baslat/ Devreye sok
Durdur calistir
3| Baslat Durdur
paialy | Yer Abaslat/Durduri 8 0 300 | ,| darbesi darbesi
mantik segimi 4| Ileri basglat | Mot.pot UP
5| Ileri* Geri*
6| Baslat*/ Geri/lleri
Durdur
7| Baslat*/ Devreye sok
Durdur cahlstir
8| Ileri Mot.pot UP
baslat*
0=Kullaniimadi
1=Harici hata, kapanan badgl.
2=Harici hata, acilan bagl.
3=Calistir devreye sok
4=Hz./Yavl. Zamani segimi.
5=GC'ye cp.'yi zorla
6=Tus takimina cp.'yi zorla
. . 7=Alan yoluna cp.'yi zorla
P2.2.2 DIN3 islevi 0 13 1 301 8=Geri (eder par 2.2.1=3)
9=Fasilali galisma hizi
10= Hata sifirla
11=Hizl./Yvsl. Operasyon
yasagi
12=DC Frenleme komutu
13=Motor potansiyometre
ASAGI
AIl sinyal TTF programlama yontemi
R segimi v g = kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=0...100%**
P2.2.4 AIl sinyal arahgi 0 2 0 320 | 1=20...100%**
2=0zel ayar araligr**
P2.2.5 All bzel ayar 0,00 | 100,00 % 0,00 321 | Analog girdi 1 derece
minimum minimum
P2.2.6 Al ozel ayar 0,00 | 100,00 | % 100,0 322 | Analog girdi 1 derece
maksimum maksimum
. o Analog girdi 1 referans
p2.2.7 AIl sinyal degistirme) 0 1 0 323 degisimi evet/hayir
P2.2.8 AIl sinyal filtresi 0,00 10,00 S 0,10 324 Analog g|rd|_1 referans filtre
zamani zamani, sabit
. . TTF programlama yontemi
P2.2.9 AI2 sinyal segimi 0 A.2 388 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=0 - 20 mA**
P2.2.10 AI2 sinyal aralidi 0 2 1 325 | 1=4 - 20 mA**
2=0zel ayar araligi
P2.2.11 AI2 ozel ayar 0,00 100,00 % 0,00 326 | Analog girdi 2 derece
minimum minimum
P2.2.12 AI2 6zel ayar 0,00 100,00 % | 100,00 327 | Analog girdi 2 derece
maksimum maksimum
P2.2.13 AI2 degisimi 0 1 0 328 | Analog girdi 2 referans
degisimi evet/hayir
AI2 sinyal filtresi Analog girdi 2 referans filtre
P2.2.14 Zamani 0,00 10,00 s 0,10 329 zamani, sabit
Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0)201 212 205
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DIN4 DINS
0| Ileri baslat Geri baslat
1| Baslat/ Geri/lleri
Durdur
2| Baslat/ Devreye sok
casa/Durcr | Burtr |
P2.2.15 mantik secgimi, yer 0 6 0 363 dafbesi darbesi
4| Ileri* Geri*
5| Baslat*/ Geri/lleri
Durdur
6| Baglat*/ Devreye sok
Durdur calistir
Referans
derecelendirme, par. Min. referans sinyaline
P2.2.16 minimum deder, yer 0,00 2.2.17 Hz 0,00 303 karsilik gelen frekansi secer
A
Maks. referans sinyaline
der;:?aflzrnadniﬁme karsilik gelen frekansi secer
P2.2.17 maksimum deder ! e 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | 0,00 = Derecelendirme yok
A ger, y >0 = derecelendirilmis maks.
deger
Referans
derecelendirme, par. Min. referans sinyaline
P2.2.18 minimum deder, yer 0,00 2.2.19 Hz 0,00 364 karsilik gelen frekansi secer
B
Referans Maks. referans sinyaline
derecelendirme karsihk gelen frekansi secer
P2.2.19 maksimum deder ! e 0,00 320,00 Hz 0,00 365 | 0,00 = Derecelendirme yok
B ger, y >0 = derecelendirilmis maks.
deger
Serbest analog 0=Kullaniimadi
P2.2.20 e L 0 2 0 361 | 1=Uin (analog volt. girdisi
girdisi, sinyal secimi 2=Ii (analog akim. girdisi)
0=Islev yok
1=Akim limitini azaltir (par.
2.1.5)
P2.2.21 Sel_‘be_sF qnalog 0 4 0 362 2= DC frenleme akimini
girdisi, islev azaltir
3=Hizl. ve yavasl.
zamanlarini azaltir
4=Tork izleme limitini azaltir
Motor
P2.2.22 potansiyometresi 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 331
rampa zamani
Motor 0=Sifirlama yok
P2.2.23 potansiyometresi 0 2 1 367 1=Durdurulursa ya da guci
i bellek sifirlama azaltilirsa sifirla
(Frekans referansi) 2= Glcl azaltilirsa sifirla
0=Calisma durumu
P2.2.24 | Baslat vurusu bellegi 0 1 0 498 l;:p(ézllfsré:??jilrumu
kopyalandi

Tablo 3-4. Girdi sinyalleri, G2.2
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3.4.4

Cikti sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,3)

Kod

Parametre

Maks

Birim

Varsayi
lan

Ozel

Tan
1tici

Not

P2.3.1

Analog cikti 1 sinyal
secimi

A.l

464

TTF programlama yontemi
kullanildi Bakiniz sayfa 72.

P2.3.2

Analog cikti iglevi

307

0=Kullaniimadi

1=Ciktl frek. (0—fmaks)

2=Freks. referansi (0—

fmaks)

3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)

4=Motor akimi (0—Inmotor)

5=Motor torku (O—Tnamotor)

6=Motor glici (O—Pnamotor)

7=Motor voltaji (0-Unmotor)

8=DC-baglanti volt (0—
1000V)

P2.3.3

Analog cikti filtre
zamani

0,00

10,00

1,00

308

O=Filtreleme yok

P2.3.4

Analog cikti
dedistirme

309

0=Degistiriimedi
1=Degistirildi

P2.3.5

Analog cikti
minimum

310

0=0 mA
1=4 mA

P2.3.6

Analog cikti derecesi

10

1000

%

100

311

P2.3.7

Dijital gikti 1 islevi

22

312

0=Kullaniimadi

1=Hazir

2=Calistir

3=Hata

4=Hata dedistirildi

5=FC agiri iIsinma uyarisi

6=Harici hata ya da uyari

7=Ref. hatasI ya da uyari

8=Uyan

9=Ters gevrildi

10=Fasilali galisma hizi

secildi

11=Hizh

12=Mot. regiilatori etkin

13=0P freks.limitli

izleme. 1

14=0P freks.limitli

izleme. 2

15=Tork limit izleme.

16=Ref. limitli izleme.

17=Dis fren kontroli

18=Kontrol yeri: GG

19=FC sicaklik limit

izleme.

20=Istenmeyen déniis
yoénu

21=Harici fren kontroll
degistirildi

22=Termistor

hatasi/uyari.

P2.3.8

Role giktisi 1 islevi

22

313

Parametre 2.3.7 olarak

P2.3.9

Role giktisi 2 islevi

22

314

Parametre 2.3.7 olarak

P2.3.10

Cikti frekansi limit 1
izleme islevi

315

0=Limit yok
1=Disuk limit izleme
2=Ylksek limit izleme

P2.3.11

Cikti frekansi limit 1
izleme degeri

0,00

320,00

Hz

0,00

316

P2.3.12

Cikti frek. limit 2
izleme islevi

346

O=Limit yok
1=Disuk limit izleme
2=Yiksek limit izleme

P2.3.13

Cikti frekansi limit 2
izleme dederi

0,00

320,00

Hz

0,00

347
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Lo O=Hayir
p2.3.14 | 107K "iml';(/i'z'eme 0 2 0 348 | 1=Dusiik limit
3 2=Yiiksek limit
p2.3.15 | rorklimit, izleme 0,0 200,0 % 0,0 349
islevi
. 0=Hayir
P2.3.16 R;EEZSI I;;n\/llt 0 2 0 350 | 1=Diisiik limit
3 2=Yiiksek limit
p2.3.17 | Referans limit, 0,0 100,0 % 0,0 351
izleme degeri
p2.3.1g | Harici fren-kapali 0,0 100,0 s 0,5 352
gecikmesi
Harici fren-agik
P2.3.19 gecikmesi 0,0 100,0 s 1,5 353
Frekans O=Hayir
P2.3.20 [donusturicl sicaklik 0 2 0 354 | 1=Duslk limit
limit izleme 2=Yiksek limit
Frekans
P2.3.21 [donUstlricl sicaklik -10 75 °C 0 355
limit izleme
Analog cikti 2 sinyal TTF programlama yontemi
2 secimi g R w7t kullanildi Bakiniz sayfa 72.
P2.3.23 | Analog cikti 2 iglevi 0 8 4 472 | Parametre 2.3.2 olarak
p2.3.24 | Analog ikt 2 filtre | 5 10,00 s 1,00 473 | 0=Filtreleme yok
zaman
Analog cikti 2 0=Degistiriimedi
P2.3.25 dedistirme 0 1 0 474 1=Degdistirildi
Analog gikti 2 0=0 mA
P2.3.26 minimum 0 1 0 475 | 1-4 mA
Analog gikti 2
P2.3.27 derecelendirme 10 1000 % 100 476

Tablo 3-5. Cikti sinyalleri, G2.3
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3.4.5 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,4)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayi Ozel Tan Not
lan 1itici
Hizlanma/Yavaslamg 0=Do§']rusual_ )
P2.4.1 rampasi 1 sekli 0,0 10,0 S 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
zamani
Hizlanma/Yavaslama 0=Dogrusal
P2.4.2 A 0,0 10,0 S 0,0 501 [ >0 = S-egdrisi rampa
rampasi 2 sekli
zamani
P2.4.3 Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 |Yavaslama zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 503
0=Devre digi birakildi
1=Caligirken kullanihr
2=Harici fren dislisi
P2.4.5 Fren dislisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/calisi
rken kullanilir
4=Calisirken kullanilir
(test yok)
. . 0=Rampa
P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 1=Hizli baslangic
O=Yavaslatma
1=Rampa
P2.4.7 Durdur islevi 0 3 0 506 | 2=Rampa-+Calistir
yavaslatmayi devreye sok
3=Yavagslat+Calistir
rampay! devreye sok
P2.4.8 DC frenleme akimi| 0,4 x I 2x1Ix A Iy 507
P2.4.9 Durdur igleminde 0,00 600,00 s 0,00 508 O:C_ihaz galismiyorken DC
DC-frenleme zamani freni kapalidir
Durdur igleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
: : 0=Cihaz galismaya
P2.4.11 Baf?f:lfn'f:;'gfneazc' 0,00 | 600,00 s 0,00 516 | baslarken DC freni
kapahdir
. 0=Kapali
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Acik
P2.4.13 | Akis frenleme akimif[ 0,4 x In 2 X In A I 519

Tablo 3-6. Siricl kontrol parametreleri, G2.4

3.4.6 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,5)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayi Ozel Tan Not
lan 1tici
Frekans alanini par.
P2.5.1 engelle 1; Dusuk limit 0,00 2.5.2 Hz 0,00 209
Frekans alanini
pP2.5.2 engelle 1; Yiuksek 0,00 320,00 Hz 0,0 510 | O0=Aralik 1'i engelle kapali
limit
Frekans alanini par.
P2.5.3 engelle 2; Dusuk limit 0,00 2.5.2 Hz 0,00 11
P2.5.4 Frekans alanini |4 o0 | 35000 | Hz 0,0 512 | O=Aralik 2yi engelle
engelle 2; Disuk limit] kapali
Frekans alanini par.
P2.5.5 | angelle 3; Dusiik limif| 200 2.5.2 Hz 0,00 513
Frekans alanini _ -
P2.5.6 | engelle 3; Yiiksek 0,00 320,00 Hz 0,0 514 | O=Aralik 3’ engelle
T kapal
limit
Frekans engelle
limitleri arasinda
P2.5.7 Hizlanma/yavaslama 0,1 10,0 1,0 518

rampa hizi
derecelendirme oran|

Tablo 3-7. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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3.4.7 Motor kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,6)

Kod Parametre Min Maks Biri | Varsayil Ozel Tan Not
m an 1tici

0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroll

NXP igin ek:
2=Tork kontrold
3=Kapali déngu hiz

P2.6.1 Motor kontrol modu 0 1/6 0 600 Kkontrol
4=Kapali dongu tork kntrl
5=Ileri agik dongu frek.
kontroli
6=Gelismis acik déngu hiz
kontroll
- 0=Kullaniimadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1=Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal.
P2.6.4 Alan zayiflatici noktg 8,00 320,00 Hz 50,00 602
Alan zayiflatici o o
P2.6.5 noktada voltaj 10,00 200,00 %o 100,00 603 | n% X Unmot
U/F egrisi, orta par.
P2.6.6 nokta frekansi 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
U/F egrisi, ort N% X Unmot
P2.6.7 grisl, orta 0,00 100,00 | % 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
p2.6.8 | fre\'fg:"tgg?da okt 0,00 40,00 % 0,00 606 | N% X Unmot
Anahtarlama o o Tam degerler igin bakiniz
P2.6.9 frekans 1,0 Degisir kHz Degisir 601 Tablo 8-12
Asiri voltai 0=Kullaniimadi
P2.6.10 k5 trol ) 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
ontroloru 2=Kullanildi (rampa var)
Dusuk voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontroléri 0 ! ! 608 1=Kullanild
P2.6.12 YUk sarkmasi 0,00 100,00 % 0,00 620
i parametre grubu
P2.6.13.1 Miknatislayan akim 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.13.2 Hiz kontroll P artigi 0 1000 30 613
P2.6.13.3 Hiz kontrol I zamani 0,0 500,0 ms 30,0 614
P2.6.13.5 Hizlanma telafisi 0,00 300,00 s 0,00 626
P2.6.13.6 Kayma ayari 0 500 % 100 619
MotAki
P2.6.13.7 Baslangicta m MotAkim | 5 0,00 627
miknatislayan akim Min Maks
Baslangigta
P2.6.13.8 miknatislayan akim 0,0 600,0 s 0,0 628
P2.6.13.9 [P251at Isleminde sfil 32000 | ms 100 615
Iz zamani
P2.6.13.10 |Basiat islemindesifij g 32000 | ms 100 616
Iz zamani
0=Kullanilmadi
1= Tork bellegi
P2.6.13.11 Baslangig torku 0 3 0 621 | 2= Tork referansi
3= Baslangig torku
ileri/geri
P2.6.13.12 |Baslangig torku, ileri -300,0 300,0 s 0,0 633
P2.6.13.13 |Baslangig torku, gerf -300,0 300,0 s 0,0 634
p2.6.13.15 | Kodlavic filtre 0 1000 | ms 0 618
zamani
P2.6.13.17 | AKIM ;(ft:‘stlm'“ Pl o000 | 10000 | % | 40,00 617
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Gelismis acik dongii parametre grub

P2.6.14.1 Sifir hizi akimi 0,0 250,0 % 120,0 625
P2.6.14.2 Minimum akim 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.14.3 Akis referansi 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.14.4 Frekans limiti 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.14.5 U/f destegi 0 1 0 632

Tablo 3-8. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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3.4.8 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,7)

Kod Parametre Min Maks Biri | Varsayil | 4 o) | Tan Not
m an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyan
2=Uyari+0Onceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
P2.7.1 ?‘?tﬁlngigarllis 0 5 0 700 | 2.7.2
P 4=Hata, 2.4.7'ye gbre
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
4mA referans hatasi|
P2.7.2 ayarlanmis frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
referansi
P2.7.3 Harici hataya tepki 0 3 2 701 [ 0=Cevap yok
1=Uyari
2=Hata, 2.4.7'ye gbre
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
P2.7.5 hD‘tJ5“k V‘t"talk. 0 1 0 727 | hata
atasina tepki 1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 2 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyari
P2.7.7 Korumas! 0 3 2 703 | 2=Hata, 2.4.7ye gore
Motor t | durdur
P2.7.8 okor erma 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
orumasi durdur
p2.7.9 |Motorortamsicakl- | 1656 | 1000 % 0,0 705
faktorid
p2.7.10 | SMrhizda motor 0,0 150,0 % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 Motor gorev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyari
P2.7.13 Durma korumasi 0 3 0 709 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 | Durma akim limiti 0,1 Tamotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 s 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limit| 1,0 Jer Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyari
P2.7.17 | Az yiik korumasi 0 3 0 713 | 2=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 |Alan Za‘;‘gigc' boled 19 150 % 50 714
P2.7.19 | Sifir frekansi yUki 5,0 150,0 % 10,0 715
P2.7.20 Az ylk zamani 2 600 s 20 716
0=Cevap yok
1=Uyari
P2 7.21 Termistor h_atasma 0 3 2 732 2=Hata, 2.4.7'ye gore
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.22 | Alan y‘i'e“pﬂftas'”a 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 |Yuva hatasina tepki 0 3 2 734 | Bakiniz P2.7.21

Tablo 3-9. Korumalar, G2.7
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3.4.9 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G.8)

Kod Parametre Min Maks Birim Vall::yl Ozel ;I;?(l:l Not
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 S 0,50 717
pP2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizh baslangigc

2= Par. 2.4.6'ya gore

Dusuk voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 0 720
deneme sayisi

Disuk voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 0 721
sayIsi

Asirl akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 0 722
sayisi

Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 0 723
sayisi

Motor sicakhdi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 0 726
deneme

Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisi

Az yuk hata sorunu
P2.8.10 ardindan deneme 0 10 1 738
sayisi

Tablo 3-10. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8

3.4.10 Tus takimi kontrolii ( Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoninin tus takimi Uzerinde segimi icin parametreler asagida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Tus takimi kontrol mentsu.

Kod Parametre Min Maks Birim | VaTS3Y! | Gz | Tan Not
lan 1tici
0=G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1=Tus takimi
2=Alan yolu
Par. Par
R3.2 Tus takimi referansi 2.1.1 21.2 Hz
. O=Ileri
P3.3 Tus takimi yonu 0 1 0 123 1=Geri
0=Durdur diigmesinin
Stop dugmesi sinirh iglevi
R34 etkinlestirildi 0 1 1 114 1= Durdur diigmesi her
zaman devrede

Tablo 3-11. Tus takimi kontrol parametreleri, M3
3.4.11 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: Menii M6)

Frekans donistiriclisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler icin, 6rnedin uygulama
ve dil segimi, 6zellestirilmis parametre gruplari ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu B6lim 7.3.6.

3.4.12 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 mendusu, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve paneller ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi igin, bakiniz Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Bélim 7.3.7.
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4. COK-ASAMALI HIZ KONTROL UYGULAMASI
(Yazilim ASFIFF04)

4.1 Giris

Sayfa S6.2'deki M6 menistinden Cok-asamali Hiz Kontrol Uygulamasi’ni segin.

Cok-asamali Hiz Kontrol Uygulamasi, sabit hizlarin gerektigi uygulamalarda kullanilabilir. Toplam
olarak 15 + 2 farkli hiz programlanabilir: bir temel hiz, 15 gok-asamali hiz ve bir fasilali galisma
hizi.Bu hiz asamalari, DIN3, DIN4, DIN5 ve DING6 dijital sinyalleriyle secilir. Eger fasilali calisma

hizi kullanilirsa, DIN3 hata sifirladan fasilali galisma hiz segimine kadar programlanabilir.

Temel hiz referansi, analog girdi terminalleri yoluyla voltaj ya da akim sinyali olabilir. (2/3 ya da
4/5).
Analog girdilerden diger bir tanesi, diger amaclar icin programlanabilir.

e Tum ciktilar serbestge programlanabilir.
Ek islevler:

Programlanabilir Baglat/Durdur ve Ters sinyal mantigi

Referans derecelendirme

Bir frekans limitli izleme

Ikinci rampalari ve S-bigimli rampayi programlama

Programlanabilir baslat ve durdur islevleri

Durdur isleminde DC-freni

Bir frekans bdélgesi engelleme

Programlanabilir U/f edrisi ve anahtarlama frekansi

Otoyenidenbaslat

Motor termal ve durma korumasi: Programlanabilir hareket; kapali, uyari, hata

Cok-Asamali Hiz Kontrol Uygulamasinin parametreleri, bu kilavuzda 8.Bélimde aciklanmistir.
Aciklamalar, parametrenin kendi tanitict numarasina bagh olarak dizenlenir.
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4.2 Kontrol G/C

Referans potansiyometresi, NXOPTA1

1..10 kQ Terminal Sinyal Aciklama
------------------ 1 | +10Vrer | Referans ciktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
_____________ 2 All+ Analog girdi, voltaj aralgi Temel referans (programlanabilir),
0—10VvV DC aralik 0-10 V DC
3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
Basic reference_______. 4 AI2+ Referans akimi igin girdi Temel referans (programlanabilir),
(optional) .. 5| AI2- aralik 0-20 mA
6 +24V @| Kontrol voltaj c¢iktisi Anahtarlar icin voltaj, vb. maks 0.1 A
/ 7 | ® GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
_______ hatti
_______________________ 8 | | DIN1 || ileriye baslat Baglanti kapali = ileriye baslat
_______ / e (programlanabilir)
9 DIN2 Geriye baglat Bagdlanti kapali = geriye baglat
/ (programlanabilir)
""""""""""""""" 10 DIN3 Harici hata girdisi Baglanti agik = hata yok
(programlanabilir) Bagdlanti kapali = hata
11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND'ye ya da +24V’ye baglayin.
12 +24V @| Kontrol voltaj ciktisi Anahtarlar igin voltaj(bakiniz #6)
/ _____________ 13 | GND | G/C toprak hatti Referans ve kontroller icin toprak
----------------------------- hatti
14 DIN4 Cok-asamali hiz segimi 1 se¢ seg sel3 sel4 (DIN3ile)
1 2 0 0 temel hiz
_______ - o 0
15 DINS Gok-asamali hiz segimi 2 1 0 0 0 hiz 1
0 1 0 0 hiz 2
_______ / 116 DIN6 Cok-asamall hiz segimi 3 --- --
1 1 1 1 hiz 15
17 CMB DIN4—DING icin ortak GND'ye ya da +24V'ye baglayin.
@“ 18 | [a01+ Cikti frekansi Programlanabilir
HAZIR ——| 19 | @ AO1- Analog cikti Aralik 0—20 mA/RL, maks. 500Q
® 20 DO1 Dijital cikti Programlanabilir
HAZIR Acik kollektér, I<50mA, U<48 VDC
NXOPTA2
21 RO1 j/ Role giktisi 1 | Programlanabilir
CALISTIR ... 22 RO1 CALISTIR
__________ @ 23| RrRO1 |—!
24 RO2 j/ Role giktisi 2 | Programlanabilir
220 25 RO2 HATA
VAC .| prmmmmeeees 26 | RrRO2 |—
S Tablo 4-1. Cok-asamali hiz kontrol uygulamasi varsayilan G/C
konfiglrasyQnu.
Not: Asadidaki jumper secimlerine Jumper blok X1:
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu CMA ve CMB topraklama
Bo6lim 6.2.2.2'de daha fazla bilgi [®®] GND'ye bagli CMB
bulabilirsiniz. [®®] GND'ye bagl CMA

®® | GND'ye yaltimis CMB
®[® | GND'ye yaltilmig CMA

*® CMB ve CMA
Iéte birbirine bagl,
ND’den yalitimig

= Varsaylan fabrika ayarlan
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4.3 Cok-Asamali Hiz Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi

R3.2 Tug takimi referans|__ F== "= ---- ID117 G /C Referans
i R ID121 Tus takim Ctrl Referans,
! | ; - - - - ID122 Alan yolu Ctrl Referans;
! P Z T 15 Ayartanms iz T
A ..2.1.29 Ayarlanmis hiz 15
DINS@ f--mmmmmmmmmmmmmqmm s T ID124 Fasial
DIN4 ® Ayarlanmgshiz1 I R A --1 |calsma hizi referans
1 T !
Ayarlanmishiz2 i . | !
DINS@-F-=—------2-——od T N iy .
Ayarlanmig hiz 3 ! P ! :
DIN6Q-F--777 7775 A A T . .-|3.1Kontro|yeri
DIN3@- |- --==---F-ccoeedeamccnaen- R i e SRR : !
1 [
e N AN |
Al2 ® hel | ! P! 1 1
! 1 ! el 1
he 1 | 1
N o |
1 \ 1
seoon i Dahili frekans
—* | i referans;
L I ® >
— — !
b | 1
1 1
IR ;
t i
—_ |
Sifirla du i
L__{Alan yolundan referans; ég;at/uDgungrl —E—
Alan yolundan Baslat/Durdur digmeleri |
1
Alan yolundan yon i
lleriye baslat Baslat/Durdur ' o
DIN1 & — Programlanabilir : ﬁl\‘Dah'“ Basfat/Durdur
(programlanabilir) Baslat/Durdur T ”
DIN2 & Gorive baslat ve ters mantik *
eriye basla i
3 A (programlanabilir) Geri ! »
: Dahili geri
ID123Tus takmiyonil " >
DIN3@ Harici hata girdisi ] >1 Dabhili hata S|f|rlarrla
(programlanabilir)
NX12k03.fh8

Sekil 4-1. Cok-asamali Hiz Uygulamasinin kontrol sinyal mantigi
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4.4 Cok-asamali hiz kontrol uygulamasi - Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir badlantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no’lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalari::

Kod = Tus takimi lzerindeki yer gostergesi; operatére o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum dedgeri

Maks = Parametrenin maksimum degeri

Birim = Parametre dederinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Misterinin kendi ayari

Taniticl = Parametrenin tanitici numarasi

Parametre sirasinda: Bu parametreleri programlamak igin TTF ydntemini
kullanin.

Parametre kodu Ustinde: Parametre dederi yalnizca frekans dénistiricu
durdurulduktan sonra degistirilebilir.

4.4.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme dederleri, konumlar ve 6lcimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek degerleridir.
Izleme dederleri diizenlenemez.
Daha fazla bilgi icin bakiniz Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Bélim 7.

Kod Parametre Biri | Ta Aciklama
m niti
ci
Motora giden cikti
V1.1 Cikti frekansi Hz 1 frekans
V1.2 Frekans referansi Hz 25 Motor kontrole frekans
referansi
V1.3 | Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 | Motor akimi A 3
V1.5 | Motor torku % 4 Ejoo;c;;dngmmal torkunun
V1.6 | Motor gicu % 5 Motor mil glcu
V1.7 | Motor voltaji Vv 6
V18 DC—bf'acjlantlg v 7
voltajl
V1.9 | Unite sicakhdi °C 8 | Sogutma plakasi sicakhgi
V1.10 | Motor sicakhigi % | o | Hesaplanmigmotor
sicakhgi
V1.11 | Analog girdi 1 \Y 13 | Al
V1.12 | Analog girdi 2 mA 14 | AI2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Dijital girdi durumlan
V1.14 | DIN4, DIN5, DIN6 16 | Dijital girdi durumlan
V1.15 | DO1, RO1, RO2 17 | Diital ve réle cikti
durumlari
V1.16 | Analog Iout mA 26 | AO1
Goklu izleme Ug secilebilir izleme
M1.17 o T -
pargalari degeri gbsterir.

Tablo 4-1. Izleme degerleri
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4.4.2 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2.1)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an itici
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 101
NOT: Eger fmaks > motor
P2.1.2 Maksimum frekans | Par. 2.1.1] 320,00 Hz 50,00 102 anuy_urply h_|z IS€, motor
ve surucl sistemi
uygunlugunu kontrol edin
P2.1.3 Hizlanma zamani 1 0,1 3000,0 S 3,0 103
P2.1.4 |Yavaglama zamani 1 0,1 3000,0 S 3,0 104
P2.1.5 Akim limiti 0,4 x In 2x1Iy A I 107
Motorun nominal NX2: 230V
P2.1.6 voltail 180 690 \Y NX5: 400V 110
) NX6: 690V
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.7 frekansi 30,00 320,00 Hz 50,00 111 kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
Motorun nominal motor ve bir nominal
P2.1.8 hiz1 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
dénugstaricisu igin
uygundur.
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.9 ki 04xIn| 2xIy A I 1131 yontrol edin
. Motorun tip plakasini
P2.1.10 Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 kontrol edin
0=AI1
G/C frekans 1=AI2
i referans segimi 0 3 1 117 2=Tus takimi
3=Alan yolu
0=AI1
P2.1.12 Tus takimi fre!<ans 0 3 2 121 1=AI2
referans segimi 2=Tus takimi
3=Alan yolu
0=AI1
Alan yolu frekans 1=AI2
E2358 referans segimi 0 3 3 122 2=Tus takimi
3=Alan yolu
p2.1.14 |Fastalicalismahizi | 50 | por 2 92] Hez 0,00 124
referansi
P2.1.15 | Ayarlanmis hiz 1 0,00 Par. 2.1.2 Hz 5,00 105 | Cok-asamal hiz 1
P2.1.16 | Ayarlanmis hiz 2 0,00 | Par.2.1.2 Hz 10,00 106 | Cok-agamali hiz 2
P2.1.17 | Ayarlanmis hiz 3 0,00 | Par.2.1.2 Hz 12,50 126 | Gok-asamali hiz 3
P2.1.18 | Ayarlanmis hiz 4 0,00 Par. 2.1.2 Hz 15,00 127 | Gok-asamali hiz 4
P2.1.19 | Ayarlanmis hiz 5 0,00 | Par.2.1.2 Hz 17,50 128 | Gok-asamali hiz 5
P2.1.20 | Ayarlanmis hiz6 0,00 | Par.2.1.2| Hz 20,00 129 | Gok-asamali hiz 6
P2.1.21 | Ayarlanmis hiz 7 0,00 | Par.2.1.2 Hz 22,50 130 | Cok-agamali hiz 7
P2.1.22 | Ayarlanmis hiz 8 0,00 | Par.2.1.2| Hz 25,00 133 | Gok-asamali hiz 8
P2.1.23 | Ayarlanmis hiz 9 0,00 | Par.2.1.2| Hz 27,50 134 | Gok-asamali hiz 9
P2.1.24 | Ayarlanmis hiz 10 0,00 | Par.2.1.2 Hz 30,00 135 | Gok-asamali hiz 10
P2.1.25 | Ayarlanmis hiz 11 0,00 | Par.2.1.2 Hz 32,50 136 | Gok-asamali hiz 11
P2.1.26 | Ayarlanmis hiz 12 0,00 | Par.2.1.2 Hz 35,00 137 | Gok-asamali hiz 12
P2.1.27 | Ayarlanmis hiz 13 0,00 | Par.2.1.2| Hz 40,00 138 | Gok-asamali hiz 13
P2.1.28 | Ayarlanmis hiz 14 0,00 | Par.2.1.2 Hz 45,00 139 | Cok-agamali hiz 14
P2.1.29 | Ayarlanmis hiz 15 0,00 | Par.2.1.2 Hz 50,00 140 | Cok-agamali hiz 15

Tablo 4-2. Temel parametreler G2.1
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4.4.3 Girdi sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,2)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Tan Not
an 1itici
DIN1 DIN2
0| Ileri baslat | Geri baslat
1| Baslat/ Geri/lleri
Durdur
2| Baslat/ Devreye sok
Baslat/Durdur Durdur calistir
P2.2.1 mjntlf( seimi 0 6 0 300 | 3| Baslat Durdur
darbesi darbesi
4| Ileri* Geri*
5| Baglat*/ Geri/lIleri
Durdur
6| Baglat*/ Devreye sok
Durdur calistir
0=Kullaniimadi
1=Harici hata, kapanan badl.
2=Harici hata, acilan bagl.
3=Calistir devreye sok
4=Hiz./Yavl. Zamani segimi.
5=GC'ye cp.'yi zorla
6=Tus takimina cp.’yi zorla
P2.2.2 DIN3 islevi 0 13 1 301 | 7=Alan yoluna cp.'yi zorla
8=Geri (edger par 2.2.1=3)
9=Fasilali galisma hizi
10= Hata sifirla
11=Hizl./Yvsl. Operasyon
yasagdi
12=DC Frenleme komutu
13=0Onceden ayarlh hiz
. - TTF programlama yéntemi
P2.2.3 AIl sinyal segimi 0 A.l 377 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=0...100%*
P2.2.4 All sinyal aralidi 0 2 0 320 | 1=20...100%*
2=0zel ayar aralgr*
AIl Ozel ayar Analog girdi 1 derece
P2.2.5 minimum 0,00 100,00 % 0,00 321 minimum
P2.2.6 Al ozel ayar 0,00 100,00 % 100,0 322 | Analog girdi 1 derece
maksimum maksimum
P2.2.7 | Al sinyal degistirme] 0 1 0 323 g\g‘gi';’i%q?'gegtl/;g;‘f:ans
P2.2.8 AIl sinyal filtresi 0,00 10,00 s 0,10 324 Analog girdi_l referans filtre
zamani zamani, sabit
. . TTF programlama yontemi
P2.2.9 AI2 sinyal segimi 0 A.2 388 kullal:r)'nldgl Bakiniz sgyfa 72,
0=0 - 20 mA*
P2.2.10 AI2 sinyal arahgi 0 2 1 325 | 1=4 - 20 mA*
2=0zel ayar aralid
p2.2.11 |  Al2bzelayar 0,00 | 100,00 | % 0,00 326 | Analog girdi 2 derece
minimum minimum
p2.2.12 |  Al20zelayar 0,00 | 100,00 % 100,00 327 | Analog girdi 2 derece
maksimum maksimum
P2.2.13 AI2 degisimi 0 1 0 328 | Analog girdi 2 referans
degisimi evet/hayir
AI2 sinyal filtresi Analog girdi 2 referans filtre
P2.2.14 SlASR 0,00 10,00 s 0,10 329 | Zaman sabit
Referans . . .
P2.2.15 | derecelendirme, 0,00 par. Hz 0,00 303 | Min. referans sinyaline
- o 2.2.16 karsilik gelen frekansi seger
minimum deger
Maks. referans sinyaline
Referans karsilik gelen frekansi seger
P2.2.16 derecelendirme, 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | 0,00 = Derecelendirme yok
maksimum deger >0 = derecelendirilmis maks.
dedger
Serbest analog 0=Kullaniimadi
P2.2.17 I - 0 2 0 361 | 1=Uin (analog volt. girdisi)
girdisi, sinyal secimi 2=I;, (analog akim. girdisi)
Tel. +358 (0)201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




ok-asamali HizZ KONTRoL UYGUlamas: VACON * 45
$

0=Islev yok
1=Akim limitini azaltir (par.
2.1.5)
P2.2.18 Serbe_s'_c a_nalog 0 4 0 362 2= DC frenleme akimini
girdisi, iglev azaltir

3=Hizl. ve yavasl.
zamanlarini azaltir
4=Tork izleme limitini azaltir

Tablo 4-3. Girdi sinyalleri, G2.2 CP=kontrol yeri

cc=kapanan baglanti
oc=agllan baglanti

*Blok X2'nin bujilerini uygun sekilde yerlestirmeyi
unutmayin. Bakiniz NX Kullanici Kilavuzu, bélim
6.2.2.2
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4.4.4 Cikti sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,3)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1itici
Analog cikti 1 sinyal TTF programlama yontemi

P2l segimi v — Ve kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=Kullaniimadi
1=Cikti frek. (0—fmaks)
2=Freks. referansi (0—
fmaks)
3=Motor hizi (0—Motor

. . nominal hizi)

P2.3.2 Analog cikti iglevi 0 8 1 307 4=Motor akimi (0—Invetor)
5=Motor torku (0O—Tnmotor)
6=Motor gicti (0—Pnmotor)
7=Motor voltaji (0-Unmotor)
8=DC-baglanti volt (0—

1000V)

p2.3.3 | Analog elufitre | 650 | 10,00 s 1,00 308 | O=Filtreleme yok

Analog cikti 0=Dedistiriimedi

P2.3.4 degistirme 0 1 0 309 1=Degistirildi

Analog cikti 0=0 mA

P2.3.5 minimum 0 1 0 310 | y—4amA

P2.3.6 |Analog ciktl derecesi 10 1000 % 100 311
0=Kullaniimadi
1=Hazir
2=Calstir
3=Hata
4=Hata degistirildi
5=FC asiri 1Isinma uyarisi
6=Harici hata ya da uyar
7=Ref. hatasi ya da uyari
8=Uyari
9=Ters gevrildi
10=Fasilali galisma hiz
segildi
11=Hizh
12=Mot. regilatori etkin

P2.3.7 | Dijital gikti 1 islevi 0 22 1 312 | 13=0Pfreks.limiti
izleme. 1
14=0P freks.limitli
izleme. 2
15=Tork limit izleme.
16=Ref. limitli izleme.
17=Dis fren kontroli
18= Kontrol yeri: GC
19=FC sicaklk limit
izleme.
20=Istenmeyen déniis

yonu
21 =Harici fren kontroli
degistirildi
22=Termistor
hatasi/uyari.
P2.3.8 | Role ciktisi 1 islevi 0 22 2 313 | Parametre 2.3.7 olarak
P2.3.9 | Role ciktisi 2 islevi 0 22 3 314 | Parametre 2.3.7 olarak
. 0=Limit yok

p2.3.10 | C'KU frekansi limit 1 0 2 0 315 | 1=Dusiik limit izleme

izleme islevi 2=Yiksek limit izleme

P2.3.11 C'kti'zgﬁqk:gi'g"e?'t 11 0,00 | 32000 | Hz 0,00 316

- 0=Limit yok

p2.3.12 | Cku frek. limit 2 0 2 0 346 | 1=Dusik limit izleme

izleme iglevi 2=Yuksek limit izleme

P2.3.13 C'kti'zr;k:gi'é“erﬂ't 21 0,00 | 32000 | Hz 0,00 347
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Lo 0=Hayir
p2.3.14 | 107K "iml';(/i'z'eme 0 2 0 348 | 1=Diisik limit
3 2=Yiiksek limit
p2.3.15 | rorklimit, izleme 0,0 200,0 % 100,0 349
islevi
. 0=Hayir
P2.3.16 R;EEZSI I;;n\/llt 0 2 0 350 | 1=Dusiik limit
3 2=Yiiksek limit
p2.3.17 | Referans limit, 0,0 100,0 % 0,0 351
izleme degeri
p2.3.1g | Harici fren-kapali 0,0 100,0 s 0,5 352
gecikmesi
Harici fren-agik
P2.3.19 gecikmesi 0,0 100,0 s 1,5 353
Frekans O0=Hayir
P2.3.20 [donusturicl sicaklik 0 2 0 354 | 1=Dusuk limit
limit izleme 2=Yiksek limit
Frekans
P2.3.21 [donUstlricl sicaklik -10 75 °C 0 355
limit izleme
Analog ¢ikti 2 sinyal TTF programlama yontemi
2 secimi g R w7t kullanildi Bakiniz sayfa 72.
P2.3.23 | Analog cikti 2 iglevi 0 8 4 472 | Parametre 2.3.2 olarak
p2.3.24 | Analog ikt 2 filtre | 5 10,00 s 1,00 473 | o=Filtreleme yok
zaman
Analog cikti 2 0=Dedistiriimedi
P2.3.25 degistirme 0 1 0 474 1=Degistirildi
Analog gikti 2 0=0 mA
P2.3.26 minimum 0 1 0 475 | 14 mA
Analog gikti 2
P2.3.27 derecelendirme 10 1000 % 100 476

Tablo 4-2. Cikti sinyalleri, G2.3
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4.4.5 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,4)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Tan Not
an 1tici
Hizlanma/Yavaslamg 0=Do§']rusual_ )
P2.4.1 rampasi 1 sekli 0,0 10,0 S 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
zamani
Hizlanma/Yavaslama 0=Dogrusal
P2.4.2 A 0,0 10,0 S 0,0 501 | >0 = S-egdrisi rampa
rampasi 2 sekli
zamani

P2.4.3 Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 502

P2.4.4 |Yavaslama zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 503
0=Devre digi birakildi
1=Caligirken kullanihr
2=Harici fren dislisi

P2.4.5 Fren dislisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/calisi

rken kullanilir
4=Calisirken kullanilir
(test yok)

P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 (:I).zﬁ?zrl?pt))aaslanglg
O=Yavaslatma
1=Rampa

P2.4.7 Durdur islevi 0 3 0 506 | 2=Rampa-+Calistir
yavaslatmayi devreye sok
3=Yavagslat+Calistir
rampay! devreye sok

P2.4.8 DC frenleme akimi| 0,4 x I 2x1Ix A Iy 507

P2.4.9 Durdur igleminde 0,00 600,00 s 0,00 508 O:C_ihaz galismiyorken DC

DC-frenleme zamani freni kapalidir
Durdur igleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
: : 0=Cihaz galismaya
P2.4.11 Baf?f:lfn'f:;'gfneazc' 0,00 | 600,00 s 0,00 516 | baslarken DC freni
kapahdir
. 0=Kapali
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Acik
P2.4.13 | Akis frenleme akimif 0,4 x In 2 X In A I 519

Tablo 4-4. Sdricd kontrol parametreleri, G2.4

4.4.6 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,5)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
Frekans alanini engellg par.
P2.5.1 1. Diisiik limit 0,00 252 Hz 0,00 509
Frekans alanini engellg _ "
P2.5.2 1: Yitksek limit 0,00 320,00 Hz 0,0 510 [ O0=Aralik 1'i engelle kapali
Frekans alanini engellg par.
P2.5.3 2; Disiik limit 0,00 259 Hz 0,00 511
P25 4 Frekal?s g_la_l_wlnl_ eljgelle 0,00 320,00 Hz 0,0 512 0=Aralik 2'yi engelle
2; Dusik limit kapal
Frekans alanini engellg par.
P2.5.5 3. Disiik limit 0,00 259 Hz 0,00 513
P256 Freka.ns "alanlnl.en.gelle 0,00 320,00 Hz 0,0 514 0=Aralik 3'U engelle
3; Ylksek limit kapali
Frekans engelle
limitleri arasinda
P2.5.7 | Hizlanma/yavaslama 0,1 10,0 1,0 518
rampa hizi
derecelendirme orani

Tablo 4-5. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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4.4.7 Motor kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,6)
Kod Parametre Min Maks Biri | Varsayll | Ozel | Tan Not
m an 1itici
NXS:
0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroli
NXP igin ek:
2=Tork kontroli
P2.6.1 Motor kontrol modu 0 1/6 0 600 | 3=Kapal dongi hiz
kontrol
4=Kapali dongu tork kntrl
5=ileri acik déngi frek.
kontroli
6=Gelismis agik déngi hiz
kontroll
o 0=Kullanilmadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1=Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal.
P2.6.4 Alan zayiflatici noktg 8,00 320,00 Hz 50,00 602
Alan zayiflatic o o
P2.6.5 noktada voltaj 10,00 200,00 %o 100,00 603 | n% X Unmot
U/F egrisi, orta par.
2658 nokta frekansi 0,00 P2.6.4 Hz 20,00 604
v . . Nn% X Unmot
P2.6.7 U/F egrisi, orta 0,00 | 100,00 | % | 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
p2.6.8 | fre\'jzlnt?j?da okt 9,00 40,00 % 0,00 606 | N% X Unmot
Anahtarlama o . Tam dederler igin bakiniz
P2.6.9 frekansi 1,0 Degisir kHz Degisir 601 Tablo 8-12
Asiri voltai 0=Kullaniimadi
P2.6.10 3! vortal 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
kontrol6ri
2=Kullanildi (rampa var)
Disulk voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontroléri 0 1 1 608 1=Kullanildi
P2.6.12 YUk sarkmasi 0,00 100,00 % 0,00 620
Kapali dongii parametre grubu 2.6.13 (yalnizca NXP
P2.6.13.1 Miknatislayan akim 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.13.2 | Hiz kontroll P artigi 0 1000 30 613
P2.6.13.3 | Hiz kontrol I zaman| 0,0 500,0 ms 30,0 614
P2.6.13.5 Hizlanma telafisi 0,00 300,00 s 0,00 626
P2.6.13.6 Kayma ayari 0 500 % 100 619
MotAki
P2.6.13.7 Baglangicta m MotAkim |, 0,00 627
miknatislayan akim Min Maks
P2.6.13.8 Baslangicta 0,0 600,0 s 0,0 628
miknatislayan akim
p2.6.13.9 [|Baslatislemindesifii 4 32000 | ms 100 615
hiz zamani
p2.6.13.10 |Baslatislemindesifii 4 32000 | ms 100 616
hiz zamani
0=Kullanilmadi
1= Tork bellegi
P2.6.13.11 Baslangig torku 0 3 0 621 | 2= Tork referansi
3= Baslangig torku
ileri/geri
P2.6.13.12 |Baslangig torku, ileri -300,0 300,0 S 0,0 633
P2.6.13.13 |Baslangig torku, gerif -300,0 300,0 S 0,0 634
P2.6.13.15 Kodlayici filtre 0 1000 ms 0 618
zamani
p2.6.13.17 | AKM ;(ft?;m'“ Pl 0,00 | 100,00 | % | 40,00 617
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P2.6.14.1 Sifir hizi akimi 0,0 250,0 % 120,0 625
P2.6.14.2 Minimum akim 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.14.3 Akis referansi 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.14.4 Frekans limiti 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.14.5 U/f destegi 0 1 0 632

Tablo 4-6. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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4.4.8 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,7)
Kod Parametre Min Maks Birim laiavilyioze s Not
an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyan
2=Uyari+0Onceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
pa.7.q |FMATeferanshatsing 5 0 700 | 2.7.2
P 4=Hata, 2.4.7'ye gére
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
4mA referans hatasi:
P2.7.2 ayarlanmis frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
referansi
P2.7.3 Harici hataya tepki 0 3 2 701 | 0=Cevap yok
1=Uyan
2=Hata, 2.4.7'ye gore
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . i 0=Gegmiste saklanan
p2.7.5 |PUstk Vct"taJk.hatas'”‘ 0 1 0 727 | hata
epxl 1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 2 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyan
P2.7.7 korumasi 0 3 2 703 2=Hata, 2.4.7'ye gbre
Motor t | durdur
P2.7.8 okor erma 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
orumasi durdur
Motor ortam sicakl.
P2.7.9 faktori -100,0 100,0 % 0,0 705
p2.7.10 | >'fir hizda motor 0,0 150,0 % 40,0 706
sogutma faktoru
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 Motor gorev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.13 Durma korumasi 0 3 0 709 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 Durma akim limiti 0,1 Tamotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 S 15,00 711
P2.7.16 | Durma frekans limiti| 1,0 Jer Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.17 | Az yik korumasi 0 3 0 713 | 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 | Alan Za‘;‘gigc' bolge| 44 150 % 50 714
P2.7.19 Sifir frekansi ylku 5,0 150,0 % 10,0 715
P2.7.20 Az ylk zamani 2 600 s 20 716
0=Cevap yok
1=Uyan
P2 7.21 Termistor h_atasma 0 3 2 732 2=Hata, 2.4.7'ye gore
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.22 | Alan y‘i'e“pﬂftas'”a 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 | Yuva hatasina tepki 734 | Bakiniz P2.7.21

Tablo 4-7. Korumalar, G2.7
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4.4.9 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G.8)

Varsayil | Ozel | Tan

Kod Parametre Min Maks Birim an T Not
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 S 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizh baslangig

2= Par. 2.4.6'ya gore

Dusuk voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 0 720
deneme sayisi

Disuk voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 0 721
sayIsi

Asirl akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 0 722
sayisi

Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 0 723
sayisi

Motor sicakhdi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 0 726
deneme

Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisi

Az yuk hata sorunu
P2.8.10 ardindan deneme 0 10 1 738
sayisi

Tablo 4-8. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8

4.4.10 Tus takimi kontrolii ( Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoninin tus takimi Uzerinde segimi icin parametreler asagida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Tus takimi kontrol mentsu.

Kod Parametre Min Maks Birim VT el || e Not
an 1tici
0 = G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1 = Tus takimi
2 = Alan yolu
Par Par
R3.2 Tus takimi referansi 21.1 212 Hz
P3.3 | Tus takimi yon 0 1 0 123 | 92 len
0=Durdur digmesinin
Stop dugmesi sinirh iglevi
R3,4 etkinlestirildi 0 1 1 114 1= Durdur digmesi her
zaman devrede

Tablo 4-3. Tus takimi kontrol parametreleri, M3

4.4.11 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: M6)

Frekans donistiriclisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler icin, 6rnedin uygulama
ve dil segimi, 6zellestirilmis parametre gruplari ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Bélim 7.3.6.

4.4.12 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 menisU, kontrol paneline eklenen genigletici ve opsiyon panellerini ve panelle ilgili bilgiyi
gdsterir. Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bélim 7.3.7.
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5. PID KONTROL UYGULAMASI
(Yazilim ASFIFFQ5)

5.1 Giris
Sayfa S6.2'deki M6 menustinden PID Kontrol Uygulamasi‘ni segin.

PID Kontrol Uygulamasi‘nda, iki G/C terminal kontrol yeri vardir; A yeri PID kontroléridir ve B
kaynadi ise dogrudan frekans referansidir. Kontrol yeri A ya da B, dijital girdi DING6 ile secilir.

PID kontrolor referansi, analog girdilerden, alan yolundan, motorize potansiyometreden ve PID
Referans 2'yi devreye sokarak ya da kontrol tus takimi referansini uygulayarak segilebilir. PID
kontrolor gergek dederi, analog girdilerden, alan yolundan, motorun gercek degerlerinden ya da
bunlarin matematiksel fonksiyonlar yoluyla secilebilir.

Dogrudan frekans referansi, PID kontrolori olmaksizin kontrol icin kullanilabilir ve analog
girdilerden, alan yolundan, motor potansiyometresinden ya da tus takimindan segilebilir.

PID Uygulamasi, diizey Olgimini ya da pompalar ve fanlari kontrol etmek igin kullanilir. Bu
uygulamalarda, PID Uygulamasi, sorunsuz bir kontrol ile entegre dlgim ve ek bilesenlerin
gerekmedigi kontrol paketi saglar.

o Dijital girdiler DIN2, DIN3, DIN5 ve tum ciktilar serbestge programlanabilir.

Ek iglevler:
e Analog girdi sinyal araligi secimi
iki frekans limit izleme
Tork limit izleme
Referans limit izleme
ikinci rampalari ve S-bigimli rampayi programlama
Programlanabilir baslat ve durdur islevleri
Baslat ve durdur isleminde DC-freni
Ug sinirl frekans alani
Programlanabilir U/f edrisi ve anahtarlama frekansi
Otoyenidenbaslat
Motor termal ve durma korumasi: tam programlanabilir; kapali, uyari, hata
Motor disuk yik korumasi
Girdi ve gikti faz izleme
PID ciktisina ek olarak nokta frekansi toplami
PID kontrol paneli ek olarak G/C B kontrol alanlarindan, tus takimindan ve alan
yolundan da kullanilabilir.
e Kolay Degisme Islevi
e Uyku islevi

PID Kontrol Uygulamasinin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bélimde agiklanmistir. Agiklamalar,
parametrenin kendi tanitict numarasina bagli olarak dizenlenir.
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5.2 Kontrol G/C

Referans potansiyometresi,

1..10 kQ NXOPTA1
Terminal Sinyal Aciklama
PRSI N - 1 | +10Vre | Referans giktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
- 2 AIl+ Analog girdi, voltaj aralgi Voltaj girdisi frekans referansi
>-hizli i 0—10vV DC
verici o] —
3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
Gergek hatti
deder - 4 AI2+ Analog girdi, akim aralgdi Voltaj girdisi frekans referansi
I + 5| AI2- | 0—20mA
(0)4.20 MA  femmeeeee qeszzzzz
| 6 +24Ve@ | Kontrol voltaj giktisi Anahtarlar icin voltaj, vb. maks 0.1 A
/ L 7 | GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
----------------------------- hatti
/ 8 DIN1 Baslat/Durdur Baglanti kapali = baglat
_____________________________ Kontrol yeri A (PID
kontrol6ri)
_______ / o9 DIN2 Harici hata girdisi Baglanti kapal = hata
(programlanabilir) Baglanti acik = hata yok
10 DIN3 Hata sifirla Badlanti kapall = hata sifirla
(programlanabilir)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND’ye ya da +24V'ye baglayin.
12 +24Ve@ | Kontrol voltaj giktisi Anahtarlar igin voltaj(bakiniz #6)
_____________ 13 GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
14 DIN4 Baslat/Durdur Kontrol yeri Baglanti kapali = Baslat
/ B(Dogrudan frekans
""""""""""""""" referansi)
/ 15 DINS Fasilali galisma hizi segimi Badlanti kapal = Fasilali galisma hizi
""""""""""""""" (programlanabilir) etkin
_______ / 4+ 116 || DIN6 Kontrol yeri A/B segimi Baglanti agik = Kontrol A yeri etkin
Badlanti kapal = Kontrol B yeri etkin
17 CMB DIN4—DING igin ortak GND'ye ya da +24V’ye baglayin.
——| 18 | [ AO1+ Cikti frekansi Programlanabilir
_ —| 19 |@AO1- | Analog cikti Aralik 0—20 mA/R., maks. 500Q
HAZIR 20 DO1 Dijital gikti Programlanabilir
® HAZIR Acik kollektdr, I<50mA, U<48 VDC
NXOPTA2
21 RO1 j/ Role giktisi 1 | Programlanabilir
------------ 22 RO1 CALISTIR
CALISTIR 23 RO1 |—
® 24 RO2 j/ Role giktisi 2 | Programlanabilir
220 25 RO2 HATA
VAC ... E 26 | RO2 |—!

S Tablo 5-1. PID uygulamasi varsayilan G/C konfiglirasyonu (2-

kablolum@ ile).

Not: Asagdidaki jumper segimlerine Jumper blok X1:
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu CMA ve CMB topraklama
6.2.2.2 Bdliminde daha fazla bilgi [®®] GND'ye bagliCMB
bulabilirsiniz. [®®] GND'ye bagh CMA

®[® | GND'ye yaltimis CMB
®@® | GND'ye yaltilmig CMA
® @ CMB ve CMA

Iéte birbirine bagli,
ND’den yalitimig

= Varsaylan fabrika ayarlan
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5.3 PID Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantig:

DINZ & Harici hata (programlanabilir) R
DIN5 @ Fasjal,calgma h z (programlanabilir)
1 Ver AR cecimi T TTTTTTTTTPID tus tak;mref. 2 devreye sok (DIN5=13)
DING @-}- YerAlBse¢imi . :
1
2.2.7 Alanyolu CtrTReferans||] ~  ------- : i
2.2.6 Tus takm CtriReferans| ~ ----- E |
1
2.2.5 G/C B Referans) I ' !
! 1
P24PDanareferans] _.____._ . i |
1
! ! ! R3.5 PID tus tamref. 2|
o AN S
DIN2g .| Me-ter D ! ! _/'_1
DIN3 @~ potansiy o] —_.§+A ! ! -
metresi :é ! ! ercekdegerAct 1 Gercek deger PID ‘(—D
1
F-I-IIPD'E ETars| |____ J-F=--, ! i >/segimi, par. JAct 2
Al @ 00 | i i 2.2.9& 2.2.10 lsecimi par. 2.2.8
A2 ® ol . ! !
: 2pA° i i
s = ® !
»3 i '
» 4 I 1
! 1
o i
’_"N— : :
[Rg-2 Tus takmmr referarsy 2 B ! |
* »3 i :
o4 Lo
,5 : (S
e 0 o
e |
» | : T tatrcans 4]
. | l !
» : )
. et rommrotyer
- A/B Dahili frekans
— Tus tak referans
Ll
L s s \‘—b
3 _.-3—"‘ hd Alan yolu
ol
Alan yolundan refefans]_| Sifirladugmesi :
‘Alan yolundan Basiat/Durdur Baslat/Durdur [
Alan yolundan yon diigmeleri a7
DIN1 g B251at Yer A |_ﬁi__|B TaffDurd -______‘:,:\D hili
! aslat/Durdur ahili Baslat/Durdur
> — s >
DIN4@ Baslat, Yer B 2 . -
DIN2 !
DIN3 - .
oiNe ® [ OT2s Tas Tk yont ] L Dabhili geri R
- s . — Dabhili hata sifirlama
DIN3 ® Harici hata girdisi (programlanabilir) > 1 L
NX12k04.th8

Sekil 5-1. PID Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi
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5.4 PID Uygulamasi - Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir badlantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no’lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalari:

Kod = Tus takimi Gzerindeki yer gdstergesi; operatdre o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Maks = Parametrenin maksimum degeri

Birim = Parametre dederinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Misterinin kendi ayari

Tanitici = Parametrenin tanitict numarasi

Parametre sirasinda: Bu parametreleri programlamak igin TTF yontemini
kullanin.

Parametre kodu Ustlinde: Parametre dederi yalnizca FC (frekans donustirici)
durdurulduktan sonra degistirilebilir.

5.4.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme degerleri, konumlar ve élgiimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek dederleridir.
izleme degerleri diizenlenemez.

Daha fazla bilgi icin bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Bélim 7. V1.19’dan V1.22'ye kadar olan
izleme dederlerinin yalnizca PID kontrol uygulamasi ile mimkiin oldugunu unutmayin.

Kod Parametre Biri Ta Aciklama
m niti
cl

V1.1 | Cikti frekansi Hz 1 Motora giden gikti frekansi
V1.2 Frekans referansi Hz 25 | Motor kontrole frekans referansi
V1.3 Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 | Motor akimi A 3
V1.5 Motor torku % 4 Motor nom. torkunun %
V1.6 | Motor gicu % 5 Motor mil gicu
V1.7 | Motor voltaji \Y 6
V1.8 DC—b_ag“;Iant|5| \Y 7

voltajl
V1.9 | Unite sicakhigi °C 8 | Sogutma plakasi sicakhgi
V1.10 | Motor sicakhdi % 9 | Hesaplanmis motor sicakhgi
V1.11 | Analog girdi 1 \% 13 | AIl
V1.12 | Analog girdi 2 mA 14 | AI2
V1.13 | Analog girdi 3 27 | AI3
V1.14 | Analog girdi 4 28 | Al4

DIN1, DIN2, 15 | Dijital girdi durumlan
V1.15 DIN3

DIN4, DINS, 16 | Dijital girdi durumlar
V1.16 | Dine Jtatg
V1.17 | DO1, RO1, RO2 17 | Dijital ve role gikti durumlari
V1.18 | Analog Iout mA 26 | AO1
V1.19 | PID Referansi % 20 | Maks. frekansin %’sinde
V1.20 | PID Gergek deder % 21 | Maks. gercek dederin %/’sinde
V1.21 | PID Hata dederi % 22 | Maks. hata dederinin %/’sinde
V1.22 | PID Cikti % 23 | Maks. gikti dederinin %’sinde

co Kullanilmis girdilerin en yiksek

V1.23 | PT-100 Sicaklik sicakligi

: Ug segcilebilir izleme degeri

Izleme pargalan gbsterir,
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Tablo 5-1. Izleme deerleri

5.4.2 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2.1)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tam Not
an tici
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 101

NOT: Eger fmaks > motor
anuyumlu hiz ise, motor

P2.1.2 Maksimum frekans |Par. 2.1.1 320,00 Hz 50,00 102 AR !
ve suricl sistemi
uygunlugunu kontrol edin
NOT: PID-kontroléri
P2.1.3 | Hizlanma zamani 1| 0,1 3000,0 s 1,0 103 | kullanilirsa, Hizlanma
zamani 2 (par. 2.4.3)
otomatik olarak uygulanir
NOT: PID-kontrolori
P2.1.4 |Yavaslama zamani ] 0,1 3000,0 s 1,0 104 | kullanilirsa, Yavaslama
zamani 2 (par. 2.4.4)
otomatik olarak uygulanir
P2.1.5 Akim limiti 0,4 x In 2 X Iy A I 107
Motorun nominal NX2: 230V
P2.1.6 voltaj) 180 690 \Y NX5: 400V 110
NX6: 690V
P2.1.7 Motorun nominal 30,00 320,00 Hz 50,00 111 Motorun tip plakasini
frekansi kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
Motorun nominal motor ve bir nominal
P2.1.8 hizi 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
doénustaricisui igin
uygundur.
P2.1.9 Motorun nominal 0,4 x In 2 x Iy A I 113 Motorun tip plakasini
akimi kontrol edin
211110 | Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 | protorun Up plakasini
ontrol edin
0=Anal.volt. girdi (#2—3)
1=Anal.akim girdi (#4—
5)
PID kontrol6r 2=Tus takimi kontrol
P2.1.11 referans sinyali 0 4 0 332 sayfasindan PID ref,
(Yer A) par. 3.4
3=Alan yolundan PID ref
(ProsesVerileriIN 1)
4=Motor potansiyometresi
P2.1.12 | PID kontrol6r artigi 0,0 1000,0 % 100,0 118
p2.1.13 | PID kontrolorI- 0,00 | 320,00 s 1,00 119
zamani
p2.1.14 | PIPkontrolorD-=| ¢ oo | 100,00 s 0,00 132
zamani
P2.1.15 | Uykufrekans [Par.2.8.1 ;3" Hz 10,00 1016
P2.1.16 Uyku gecikmesi 0 3600 s 30 1017
P2.1.17 Uyanma dulzeyi 0,00 100,00 % 25,00 1018

0=Uyanma dlizeyinin
altinda dususte

P2.1.18 Uyanma islevi 0 1 0 1019 uyanma (2.1.17)

1=Uyanma dizeyini asan
uyanma (2.1.17)

Fasilal calisma hizi

P2.1.19
referansi

0,00 Par. 2.1.1 Hz 10,00 124

Tablo 5-2. Temel parametreler G2.1
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5.4.3

Girdi sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,2)

Kod

Parametre

Maks

Birim | Varsayil

Ozel

Tan
1itici

Not

P2.2.1

DIN2 islevi

13

319

0=Kullanilmadi

1=Harici hata cc

2=Harici hata oc

3=Calistir devreye sok

4=Hiz./Yavl. Zamani

segimi.

5=CP: G/C Terminali

6=CP: Tus takimi

7=CP: Alan yolu

8=ileri/Geri

9=Fasilali galisma frekansi

(cc)

10=Hata sifirla (cc)

11=Hizl/Yavasl engelle
(cc)

12=DC Frenleme komutu

13=Motor pot. UP (cc)

P2.2.2

DIN3 islevi

13

10

301

Asadidaki harig yukariya
bakin: .
13=Motor pot. ASAGI (cc)

P2.2.3

DINS islevi

13

330

Asadidaki harig yukariya
bakin:

13= PID referans 2'yi
devreye sok

P2.2.4

PID toplam nokta
referansi

376

0=Dogrudan PID gikti
dederi
1=AI14PID ciktisi
2=AI2+PID giktisi
3=AI3+PID giktisi
4=AI4+PID giktisi
5=PID tus takimi+PID
ciktisi
6=Alan yolu+PID ciktisi
(Veri isleme IN3)
7=Mot.pot.+PID ciktisi

P2.2.5

G/C B frekans
referans segimi

343

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4=Tus takimi referansi

5= Alan yolu referansi
(FBHizReferansi)

6=Motor potansiyometresi

7=PID kontroloru

P2.2.6

Tus takimi frekans
referans secimi

121

Par. 2.2.5'te oldugu gibi

P2.2.7

Alan yolu frekans
referans secimi

122

Par. 2.2.5'te oldugu gibi

P2.2.8

PID kontrol6ri
gercek degder segimi

333

0=Gercek deder 1
1=Gergek 1 + Gergek 2
2=Gergek 1 + Gergek 2
3=Gergek 1 * Gergek 2
4=Maks(Gergek 1, Gergek
2)

5=Min(Gergek 1, Gergek
2)

6=0rta(Gergekl,
Gergek2)

7=Kare (Gergl) + Kare
(Gerg2)

CbP=kontrol yeri
cc=kapanan
baglanta

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205



PID KoNTRoL UYGULAMAS1

VACON < 59

0=Kullaniimadi

1=AI1 sinyali (c-paneli)
2=AI2 sinyali (c-paneli)
3=AI3

4=Al4
Gergek deder 1 5=Alan yolu
fe2me) segimi 0 10 2 334 (ProsesVerileriIN2)
6=Motor torku
7=Motor hizi
8=Motor akimi
9=Motor giicu
10=Sifreleyici frekansi
0=Kullaniimadi
1=AI1 sinyali (c-paneli)
2=AI2 sinyali (c-paneli)
3=AI3
o 4=AI4
P2.2.10 Gerg:: ?n:?er 2 0 9 0 335 | 5=Alan yolu (Proses
s VerileriIN3)
6=Motor torku
7=Motor hizi
8=Motor akimi
9=Motor glicl
Gercek deder 1 - o 0=Minimum
P2.2.11 minimum derece 1000,0 1000,0 fo 0,0 336 derecelendirme yok
Gergek deder 1 - o 100= Maksimum
P2.2.12 maksimum derece | 1000,0 1000,0 fo 100,0 337 derecelendirme yok
Gercek deder 2 - 0=Minimum
P2.2.13 minimum derece 1000,0 1000,0 % 0,0 338 | derecelendirme yok
Gercek deder 2 - o 100= Maksimum
P2.2.14 maksimum derece 1000,0 1000,0 fo 100,0 339 derecelendirme yok
. o TTF programlama ydntemi
P2.2.15 AI1l sinyal segimi 0 A.l 377 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=Sinyal araligi %0-100*
P2.2.16 | AI1 sinyal araligi 0 2 0 320 :gos*lnyal araligi %20-
2=0zel aralik*
p2.2.17 |  ALLozelayar 0,00 | 100,00 | % 0,00 321
minimum
AIl ozel ayar o
P2.2.18 maksimum 0,00 100,00 Yo 100,00 322
. A 0=Dedistirilmedi
P2.2.19 | AIl sinyal degistirme 0 1 0 323 1=Degistirildi
p2.2.20 | ALl sinvalfiltresi |4 5, 10,00 s 0,10 324 | O=Filtreleme yok
zamani
. - TTF programlama ydntemi
P2.2.21 AI2 sinyal segimi 0 A.2 388 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
0=0—20 mA*
P2.2.22 AI2 sinyal aralidi 0 2 1 325 | 1=4—20 mA*
2=0zellestirilmis*
P2.2.23 AI2 bzel ayar 0,00 | 100,00 % 0,00 326
minimum
p2.2.24 |  Al2 Ozelayar 0,00 | 100,00 | % | 100,00 327
maksimum
o 0=Degistirilmedi
P2.2.25 AI2 degisimi 0 1 0 328 1=Degistirildi
p2.2.26 | A2 sivalfiltresi | g9 10,00 s 0,10 329 | O=Filtreleme yok
zamani
Motor
P2.2.27 potansiyometresi 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 331
rampa zamani
Motor 0=Sifirlama yok
P2.2.28 potansiyometresi 0 2 1 367 1=Durdurulursa ya da

bellek sifirlama

(Frekans referansi)

glcl azaltilirsa sifirla
2= Glcl azaltilirsa sifirla
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Motor 0=Sifirlama yok
potansiyometresi 1=Durdurulursa ya da
P2.2.29 bellek sifirlama (PID 0 2 0 370 glcu azaltilirsa sifirla
referansi) 2= Glcl azaltilirsa sifirla
PID kontrolér - Par. o
P2.2.30 | inimum limit | 1000,0 | 2.2.29 fo 0,00 359
PID kontroldr Par. o
pP2.2.31 maksimum limit 228 1000,0 Yo 100,00 360
PI hata dederi 0=Degistirme yok
P2.2.32 degistirme 0 1 0 340 | 1 -pegistirme
PID referans
P2.2.33 yitkselme zamani 0,0 100,0 s 5,0 341
p2.2.34 | PID referans dusme| 4 4 100,0 s 5,0 342
zamani
Referans
derecelendirme Par.
P2.2.35 minimum deder, yer 0,00 2.2.34 Hz 0,00 344
B
Referans
derecelendirme Par.
P2.2.36 maksimum deger, ye| 2.2.33 320,00 Hz 0,00 345
B
0=Referans sakla
P2.2.37 Kolay degisme 0 1 0 366 | 1=Gergek referansi
kopyala
P2.2.38 | AI3 sinyal secimi 0 0.1 aaq, || 1NN [T R EimeE Gt
- Y s ’ kullanildi Bakiniz sayfa 72.
P2.2.39 | AI3 sinyal aralii 0 1 1 143 g:g:ﬂz’,g: g{g::g: Y
. T 0=Dedistiriimedi
P2.2.40 [ AI3 sinyal degistirme] 0 1 0 151 1=Degistirildi
p2.2.41 | Al3sinvalfiltresi |4 54 10,00 s 0,10 142 | O=Filtreleme yok
zamani
. . TTF programlama ydntemi
P2.2.42 Al4 sinyal segimi 0 0.1 152 kullanildi Bakiniz sayfa 72.
. o 0=Sinyal araligi 0—10V
P2.2.43 Al4 sinyal arahgi 0 1 1 154 1=Sinyal araligi 2—10V
. o 0=Dedistiriimedi
P2.2.44 [ AI4 sinyal degistirme] 0 1 0 162 1—Degistirildi
p2.2.45 | Al4sinyalfiltresi 0,00 10,00 s 0,10 153 | O=Filtreleme yok
zamani

Tablo 5-3. Girdi sinyalleri, G2.2
*Blok X2’nin bujilerini uygun sekilde
yerlestirmeyi unutmayin. Bakiniz NX Kullanici
Kilavuzu, bélim 6.2.2.2
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5.4.4 Cikti1 sinyalleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,3)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Tan Not
an 1tici

Analog cikti 1 sinyal
secimi

TTF programlama yontemi

P2.3.1 kullanildi Bakiniz sayfa 72.

0 A.l 464

0=Kullaniimadi

1=Cikti frek. (O—fmaks)

2=Freks. referansi (0—

f:maks)

3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)

4=Motor akimi (0—Inmotor)

5=Motor torku (O—Tamotor)

6=Motor glicti (0—Pnmotor)

7 =Motor voltaji (0-Unmotor)

P2.3.2 Analog cikti islevi 0 14 1 307 | 8=DC-baglanti volt (0—
1000V)

9=PID kontrolor ref.
degeri

10=PID kontr. gerg. degeri
1

11=PID kontr. gerg. degeri
2

12=PID kontr. hata dederi

13=PID kontrolor ciktisi

14=PT100 sicaklid

Analog cikti filtre

P2.3.3 Zamani

0,00 10,00 s 1,00 308 | O=Filtreleme yok

Analog gikti
degdistirme

0=Dedistiriimedi

P2.3.4 1=Degistirildi

0 1 0 309

Analog cikti 0 1 0 310 0=0 mA

P2.3.5 minimum 1=4 mA

derecesi

0=Kullaniimadi
1=Hazir
2=Calistir
3=Hata
4=Hata degistirildi
5=FC asiri 1Isinma uyarisi
6=Harici hata ya da uyar
7=Ref. hatasi ya da uyari
8=Uyarl
9=Ters gevrildi
10=Ayarlanmis hiz 1
11=Hizh
P2.3.7 | Dijital cikti 1 iglevi 0 23 1 312 | 12=Mot. reguilatori etkin
13=0P frek. limit izleme.1
14=0P frek.limit izleme.2
15=Tork limit izleme.
16=Ref. limit izleme
17=Harici fren kontroll
18=Kontrol yeri: GG
19=FC sicaklk limit izleme.
20=Istenmeyen yén
21=Dis fren kontroll
degstrl.
22=Termistor hatasi/uyari.
23=Alan yolu girdi verileri

P2.3.8 Role giktisi 1 islevi 0 23 2 313 | Parametre 2.3.7 olarak

P2.3.9 Role giktisi 2 iglevi 0 23 3 314 | Parametre 2.3.7 olarak

0=Limit yok
0 2 0 315 | 1=Dduslk limit izleme
2=Yiksek limit izleme

Cikti frekansi limit

P2.3.10 . - .
1 izleme islevi

P2.3.11 Cikti frekansi limit 0,00 Par. Hy 0,00 316

1 izleme degeri

0=Limit yok
0 2 0 346 | 1=Ddislk limit izleme
2=Yiksek limit izleme

Cikti frek. limit 2

p2.3.12 ) ; h
izleme iglevi

P2.3.6 Analog ikt 10 1000 % 100 311 |
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p2.3.13 | Sk frekansi limit | 44 par. Hz 0,00 347
2 izleme degeri 2.1.2
PSP 0=Kullaniimadi
p2.3.14 | 107K ".ml't' izleme 0 2 0 348 | 1=Diisiik limit izleme
I5levi 2=Yiiksek limit izleme
p2.3.15 | oK "ir;‘l';(,i'z'eme 0,0 300,0 % 100,0 349
Referans limit 0=Kullaniimadi
P2.3.16 izleme islevi ! 0 2 0 350 | 1=Dusuk limit
3 2=Yiiksek limit
Referans limit, Par.
P2.3.17 izleme degeri 0,00 21.2 Hz 0,00 351
p2.3.18 | Harici fren-kapal 0,0 100,0 s 0,5 352
gecikmesi
p2.3.19 | Harici fren-acik 0,0 100,0 s 1,5 353
gecikmesi
Frekans 0=Kullaniimadi
P2.3.20 doénastirici 0 2 0 354 | 1=Duslk limit
sicaklik limit izleme 2=Yiksek limit
Frekans
P2.3.21 doénastirici -10 75 °C 40 355
sicaklik limit izleme
Analog gikti 2 TTF programlama yéntemi
a2 sinyal segimi g Ol e kullanildi Bakiniz sayfa 72.
P2.3.23 |Analog cikti 2 islevi 0 14 4 472 | Parametre 2.3.2 olarak
P2.3.24 | ANAI0d Skl 2iltre | g9 10,00 s 1,00 473 | O=Filtreleme yok
Analog gikti 2 0=Dedistiriimedi
P2.3.25 degistirme 0 ! 0 474 1=Degistirildi
Analog ikt 2 0=0 mA
P2.3.26 minimum 0 1 0 475 1=4 mA
p2.3.27 | Analoggikti 2 10 1000 % 100 476

derecelendirme

Tablo 5-4. Cikti sinyalleri, G2.3
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5.4.5 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,4)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Tan Not
an 1tici
Hizlanma/Yavaslamg 0=Do§']rusual_ )
P2.4.1 rampasi 1 sekli 0,0 10,0 S 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
zamani
Hizlanma/Yavaslama 0=Dogrusal
P2.4.2 A 0,0 10,0 S 0,0 501 | >0 = S-egdrisi rampa
rampasi 2 sekli
zamani

P2.4.3 Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 S 0,1 502

P2.4.4 |Yavaslama zamani 2 0,1 3000,0 S 0,1 503
0=Devre digi birakildi
1=Caligirken kullanihr
2=Harici fren dislisi

P2.4.5 Fren dislisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/calisi

rken kullanilir
4=Calisirken kullanilir
(test yok)

P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 (:I).zﬁ?zrl?pt))aaslanglg
O=Yavaslatma
1=Rampa

P2.4.7 Durdur islevi 0 3 0 506 | 2=Rampa-+Calistir
yavaslatmayi devreye sok
3=Yavagslat+Calistir
rampay! devreye sok

P2.4.8 DC frenleme akimi| 0,4 x Iy 2x1Ix A Iy 507

P2.4.9 Durdur igleminde 0,00 600,00 s 0,00 508 O:C_ihaz galismiyorken DC

DC-frenleme zamani freni kapalidir
Durdur igleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
: : 0=Cihaz galismaya
P2.4.11 Baf?f:lfn'f:;'gfneazc' 0,00 | 600,00 s 0,00 516 | baslarken DC freni
kapahdir
. 0=Kapali
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Acik
P2.4.13 | Akis frenleme akimi[ 0,4 X In 2 X In A I 519

Tablo 5-5. Slirticli kontrol parametreleri, G2.4

5.4.6 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,5)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Tan Not
an 1tici
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.1 1: Diisiik limit 0,0 252 Hz 0,0 509 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
pP2.5.2 1: Yiksek limit 0,0 21.2 Hz 0,0 510 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.3 2, Disiik limit 0,0 254 Hz 0,0 511 | O=Kullanilmadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.4 2, Disiik limit 0,0 21.2 Hz 0,0 512 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.5 3; Diistik limit 0,0 256 Hz 0,0 513 | O0=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.6 3; Yiiksek limit 0,0 1.2 Hz 0,0 514 | O0=Kullaniimadi
Frekans engelle limitleri
arasinda Siirel
P2.5.7 Hizlanma/yavaslama 0,1 10,0 er 1,0 518
rampa hizi
derecelendirme orani

Tablo 5-6. Frekans parametrelerini engelle, G2.5

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com



mailto:vacon@vacon.com

64 < vACON

PID KONTROL UYGULAMAS!1

5.4.7 Motor kontrol parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2.6)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Tan Not
an 1tici
NXS:
0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroli
NXP igin ek:
2=Tork kontroll 3=
P2.6.1 Motor kontrol modu 0 1/6 0 600 | Kapall déngi hiz kntrl
4=Kapali dongl tork kntrl
5=Ileri agik déngu frek.
kontrolt
6=Gelismis agik déngi hiz
kontrolu
. 0=Kullaniimadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1-Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal.
P2.6.4 Alan zayiflatici noktd 8,00 320,00 Hz 50,00 602
Alan zayiflatici o o
P2.6.5 noktada voltaj 10,00 200,00 Yo 100,00 603 [ n% X Unmot
U/F egrisi, orta par.
2658 nokta frekansi 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
U/F egrisi, orta N% X Unmot
P2.6.7 grist, or 0,00 100,00 % 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
P68 |>fr fre\'jzlnt?j?da okd 0,00 | 40,00 % 0,00 606 | n% x Unmot
Anahtarlama oL “. . Tam dederler icin bakiniz
P2.6.9 frekansi 1,0 Degisir kHz Degisir 601 Tablo 8-12
Asiri voltai 0=Kullaniimadi
P2.6.10 3! vo'ta) 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
kontrol6ri
2=Kullanildi (rampa var)
Dusuk voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontroléri 0 ! ! 608 1=Kullanild
P2.6.12 YUk sarkmasi 0,00 100,00 % 620
_Kapali dongii parametre grubu 2.6.13 (yalnizcaNXP) |
P2.6.13.1 | Miknatislayan akim 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.13.2 | Hiz kontrolu P artigi 0 1000 30 613
P2.6.13.3 | Hiz kontrol I zaman| 0,0 500,0 ms 30,0 614
P2.6.13.5 Hizlanma telafisi 0,00 300,00 s 0,00 626
P2.6.13.6 Kayma ayari 0 500 % 100 619
MotAki
P2.6.13.7 Baslangicta m MotAkim | 5 0,00 627
miknatislayan akim Min Maks
P2.6.13.8 Baslangicta 0,0 600,0 s 0,0 628
miknatislayan akim
P2.6.13.9 Bas'aﬁ isleminde sifin 32000 | ms 100 615
Iz zamani
P2.6.13.10 Bas'aﬁ isleminde sifiy 32000 ms 100 616
Iz zamani
0=Kullaniimadi
1= Tork bellegi
P2.6.13.11 Baslangig torku 0 3 0 621 | 2= Tork referansi
3= Baslangig torku
ileri/geri
P2.6.13.12 |Baslangig torku, ilerf -300,0 300,0 S 0,0 633
P2.6.13.13 |Baslangig torku, ger{ -300,0 300,0 s 0,0 634
p2.6.13.15 | Kodlavic filtre 0 1000 ms 0 618
zamani
P2.6.13.17 | AKIM ;(:’t:‘;m'“ Pl 000 | 100,00 % 40,00 617
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" Geligmis agik dongi parametre grubu 2.6.14 (yalmizea NXP) ]
P2.6.14.1 Sifir hizi akimi 0,0 250,0 % 120,0 625
P2.6.14.2 Minimum akim 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.14.3 Akis referansi 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.14.4 Frekans limiti 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.14.5 U/f destedi 0 1 0 632

Tablo 5-7. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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5.4.8 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,7)

Kod Parametre Min Maks Birim st | eEl i Not
an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyan
2=Uyari+0Onceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
p2.7.1 ?‘?tﬁlngigarllis 0 5 4 700 | 2.7.2
P 4=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
4mA referans hatasi|
P2.7.2 ayarlanmis frekans 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
referansi
P2.7.3 Harici hataya tepki 0 3 2 701 | 0=Cevap yok
1=Uyan
2=Hata, 2.4.7'ye gore
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
P2.7.5 Dustik volta), 0 1 0 727 | hata
atasina tepki 1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 2 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyan
P2.7.7 korumasi 0 3 2 703 2=Hata, 2.4.7'ye gbre
Motor t | durdur
P2.7.8 okor erma 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
orumasi durdur
p2.7.9 |Motorortamsicakl- | 1656 | 1000 % 0,0 705
faktorid
p2.7.10 | SMrhizda motor 0,0 150,0 % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 Motor gorev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.13 Durma korumasi 0 3 1 709 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 | Durma akim limiti 0,1 Tamotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 S 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limit| 1,0 Jer Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.17 | Az yiik korumasi 0 3 0 713 | 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 |Alan Za‘;‘gigc' bolge 19 150 % 50 714
P2.7.19 | Sifir frekansi yuki 5,0 150,0 % 10,0 715
P2.7.20 Az yuk zamanli 2 600 S 20 716
0=Cevap yok
1=Uyan
P2 7.21 Termistor h_atasma 0 3 2 732 2=Hata, 2.4.7'ye gore
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.22 | Alan y‘i'e“pﬂftas'”a 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 |Yuva hatasina tepki 0 3 2 734 Bakiniz P2.7.21
Kullanimda olan
P2.7.24 PT100 girdileri 0 3 0 739
sayisi
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0=Cevap yok
1=Uyan

P2.7.25 PT100 hat_asma 0 3 2 740 2=Hata, 2.4.7'ye gbre

tepki durdur

3=Hata, yavaslatarak
durdur

P2.7.26 | PT100 uyari limiti -30,0 200,0 co 120,0 741

P2.7.27 | PT100 hata limiti -30,0 200,0 co 130,0 742

Tablo 5-8. Korumalar, G2.7

5.4.9 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G.8)
Kod Parametre Min Maks Birim Val;s:yll pe= ;I;?; Not
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizh baslangig
2= Par. 2.4.6'ya gore
Dusuk voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 0 720
deneme sayisi
Dislk voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 0 721
sayisi
Asirl akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 0 722
sayisi
Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 0 723
sayisi
Motor sicakhdi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 0 726
deneme
Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisi
Az yuk hata sorunu
P2.8.10 ardindan deneme 0 10 1 738

sayisi

Tablo 5-9. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8

5.4.10 Tus takimi kontrolii ( Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoninUn tus takimi Gzerinde segimi icin parametreler asagida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Tus takimi kontrol mentsu.

Varsayil

Ozel

Tan

Kod Parametre Min Maks Birim an itic Not
0=G/C terminal

P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1=Tus takimi
2=Alan yolu

Par. Par.
R3.2 Tus takimi referansi 211 212 Hz
e O=Ileri

P3.3 Tus takimi yonu 0 1 0 123 1=Geri

R3,4 PID referansi 1 0,00 100,00 % 0,00

R3,5 PID referansi 2 0,00 100,00 % 0,00
0=Durdur digmesinin

R3,6 Stop digmesi 0 1 1 114 sinirli iglevi

etkinlestirildi

1= Durdur dugmesi her
zaman devrede

Tablo 5-10. Tus takimi kontrol parametreleri, M3
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5.4.11 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: M6)

Frekans donistiriclisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve iglevler igin, érnedin uygulama
ve dil secimi, 6zellestirilmis parametre gruplari ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi icin
bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu B6lim 7.3.6.

5.4.12 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 menisu, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve panelle ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi igin, bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Bélim 7.3.7.
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6. COK-AMACLI KONTROL UYGULAMASI
(Yazilim ASFIFF06)

6.1 Giris

Sayfa S6.2'deki M6 menlsinden Cok-amagch Kontrol Uygulamasi’ni segin.

Cok-amacgh kontrol uygulamasi, motorlari kontrol etmek igin pek cok parametre sunar. G/C
sinyallerinin blylk bir oranda esnekligine ihtiyag duyuldugu ve PID kontrolliin gerekmedigi (PID-
kontrol islevlerine ihtiya¢ duyarsaniz, PID-kontrol Uygulamasi ya da Pompa ve Fan Kontrol
Uygulamasi kullanin) farkli tirlerdeki prosesler igin kullanilabilir.

Frekans referansi, 6rnedin analog girdilerden, joystick kontrolden, motor potansiyometresinden
ve analog girdilerin matematiksel bir islevinden secilebilir. Alan yolu iletisimi icin de
parametreler vardir. Cok-asamali hizlar ve fasilali galisma hizi da, eder dijital girdiler bu islevier
icin programlanmissa, segilebilirler.

o Dijital girdiler ve tim ciktilar serbestce programlanabilir ve uygulama tim G/C
panellerini destekler

Ek islevler:

Analog girdi sinyal araligi secimi

iki frekans limit izleme

Tork limit izleme

Referans limit izleme

Ikinci rampalari ve S-bicimli rampayi programlama
Programlanabilir Baslat/Durdur ve Ters mantik
Baslat ve durdur isleminde DC-freni

Ug sinirli frekans alani

Programlanabilir U/f egrisi ve anahtarlama frekansi
Otoyenidenbaslat

Motor termal ve durma korumasi: tam programlanabilir; kapali, uyari, hata
Motor disuk yuk korumasi

Girdi ve gkt faz izleme

Joystick gecikmesi

Uyku islevi

Cok-Amacgli Kontrol Uygulamasinin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bolimde aciklanmistir.
Aciklamalar, parametrenin kendi tanitici numarasina bagli olarak dizenlenir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com



mailto:vacon@vacon.com

70 « vACON

Cok-amagh KONTROL UYGULAMAS!

6.2

Kontrol G/C

Referans potansiyometresi,

1..10 kQ NXOPTA1
Terminal Sinyal Aciklama
1 \ [ 1 | +10Vrer | Referans giktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
A 2 AIl+ Analog girdi, voltaj araligi Voltaj girdisi frekans referansi
§ 0—10V DC
' 3 AIl- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
4 AI2+ Analog girdi, akim araligi Voltaj girdisi frekans referansi
5 Al2- 0—20mA
6 +24Ve@ | Kontrol voltaj giktisi Anahtarlar igin voltaj, vb. maks 0.1 A
7 |® GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatt
_______ / vl 8 || DIND || Ileriye baslat Baglanti kapal = ileriye baslat
(programlanabilir)
_______ / I DIN2 Geriye baslat Baglanti kapali = geriye baglat
(programlanabilir)
_______ / .| 10 DIN3 Hata sifirla Baglanti kapall = hata sifirla
(programlanabilir)
11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND’ye ya da +24V'ye baglayin.
/ 12 +24V. Kontrol voltaj giktisi Anahtarlar igin voltaj(bakiniz #6)
"""" / TV 13 |9 GND G/C toprak hatti Eeferans ve kontroller igin toprak
atti
_______ 14 DIN4 Fasilah calisma hizi segimi Baglanti kapal = Fasilali galisma hizi
/ (programlanabilir) etkin
""""""""""""""" 15 DINS5 Harici hata Baglanti acik = hata yok
(programlanabilir) Baglanti kapali = hata
16 DIN6 Hlz. /yavasl. zamani Badlanti agik = par. 2.1.3, 2.1.4
segimi kullanimda
(programlanabilir) Baglanti kapali = par. 2.4.3, 2.4.4
kullanimda
17 CMB DIN4—DING igin ortak GND’ye ya da +24V'ye baglayin.
——| 18 | [ AOA1+ | Cikti frekansi Programlanabilir
HAZIR —— 19 |@ AOA1- | Analog gikti Aralik 0—20 mA/RL, maks. 500Q
20 DOA1 Dijital gikti Programlanabilir
® HAZIR Acik kollektor, I<50mA, U<48 VDC
NXOPTA2
21 RO1 j/ Role giktisi 1 | Programlanabilir
CALISTIR == 22 RO1 CALISTIR
______________________________________ 23| RrRO1 |—
24 RO2 j/ Role giktisi 2 | Programlanabilir
220 25 RO2 HATA
VAC Z 26| RO2 |—

Tablo 6-1. Cok-amacl kontrol uygulamasi varsayilan G/C

~ . o
konfiglrasyonu ve baglanti érnegi.

Not: Asagdidaki jumper segimlerine
bakin. Vacon NX Kullanici Kilavuzu
6.2.2.2 Béluminde daha fazla bilgi

bulabilirsiniz.

Jumper blok X1:
CMA ve CMB topraklama

[®®] GND'ye bagl CMB
[®@® GND'ye bagl CMA

®[® | GND'ye yaltimis CMB
®® | GND'ye yaltlmig CMA

Iy @ CMB ve CMA

Iéte birbirine bagl,
ND’den yalitimis
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= Varsayilan fabrika ayarlari

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com



mailto:vacon@vacon.com

72 « VACON Cok-amagh KONTROL UYGULAMAS!

6.3 Cok-Amach Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi

3.2 Tustakimireferans| - {77777 777 7T 2111 G/C Referansi
EEEEEE 2.1.12 Tusg takim CtrIReferans;
i :---- 2113 Alan yolu Ctrl Referans)
Vo 2.1.15 Ayarlanmis hiz 1
DINA® Lo ..2.1.21 Ayarlanmis hiz 7
\ Do 2.1.14 Fasllal calsma
Ayarlanmishiz1 it cEEEE Rk EEEEEEEEEEED -- 1 |haireferans)
(B S et s R B e 1 [
DING @- Ayarlanmishiz2 ! ! !
Ayarlanmishiz3 i ! ! i
DIN#@ i T ! .-|3.1 Kontrol yeri
1 1 1
| Py | .
Al Q S~ : L | :
Al @ : : AN :
. L4} | 1 —e | ]
ha 1 1
DIN# . | |
} 1
@——I o siyo- . ! Dahili frekans
Q— —|- metresi e X ! referansi
- 1 - L J L
DIN# / i
- 1
:
L—o : —————— - :
L o ' '
/ :
o v . —;
Sifirla digmesi — !
Alan yolundan referansi Baslat/Durdur —‘—:
Alanyolundan Baglat/Durdur dtigmetert !
Alan yolundan yon i
lleriye baglat — Baglat/Durdur !
DIN# & Programlanabilir
(programlanabilir) Baslat/Durdur '*?\; >
DIN# & - —e ters mantk [—— .
Geriye baS,Iat(programIanablhr) !
Geri ! - )
| 3.3 Tustakimi yonu | - Dahili geri >
- T ] Dahili hata sifilama
DIN#@ Harici hata girdisi >1 ”>
(programlanabilir)
NX12k103.fh8

Sekil 6-1. Cok-amacli Kontrol Uygulamasinin kontrol sinyal mantigi
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6.4 “Terminalden isleve” (TTF) programlama ilkesi

Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi’nda oldugu gibi Cokamacgh Kontrol Uygulamasi’'nda da
girdi ve cikti sinyallerinin programlama ilkesi, diger Vacon NX uygulamalarinda kullanilan
geleneksel yénteme gore farklidir.

Geleneksel programlama yénteminde, Islevden Terminale Programlama Yéntemi (FTT), belli bir
islev tanimladiginiz sabit bir girdi ya da ciktiniz vardir. Ancak, Ustte s6zi edilen uygulamalar,
programlama prosesinin diger sekilde yapildi§i Terminalden Isleve Programlama Yéntemi’ni
(TTF) kullanirlar. Islevler, operatdriin belli bir girdi/cikti tanimladi§i parametreler olarak
gorundarler. Uyari, bakiniz sayfa 73.

6.4.1 Tus takimi iizerindeki belli bir islev icin bir girdi/cikti tanimlama

Belli bir girdi ya da ciktiyi belli bir islevle (parametre) baglamak, parametreye uygun bir deger
vermekle olur. Deger, Vacon NX kontrol paneli (bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu, Bolim
6.2)ve ilgili sinyal numarasi Gzerinde Panel yuva'sinda olusturulur, asagiya bakiniz.

[READY
SEEER]C )

Al Ref Faul/Warn
DigDUT'?B.].\ +

/ i
Yuva Terminal numarasi
Terminal tipi

Islev adi

v

Ornek: Dijital cikti islevi Referans hata/uyari’y\ (parametre 2.3.3.7) temel panel NXOPTA1
Uzerindeki dijital cikti DC1’e baglamak istiyorsunuz (bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu, Bolim
6.2).

Ilk olarak parametre 2.3.3.7'yi tus takimi tGizerinde bulun. Diizenleme moduna girmek icin Sag
ment digmesine bir kez basin. Deger satiri (izerinde, sol (DigIN, DigOUT, An.IN, An.OUT) ve
sag tarafta terminal tipini, eder islev bagliysa (B.3, A.2 vb.) o anki girdi/ciktiyi, ya da bagh
degilse bir deger (0.#) goreceksiniz.

Deder yanip sénerken, istenilen panel yuvasini ve sinyal numarasini bulmak igin Tarayici
diigmesini asagi ya da yukari basin. Program, 0’dan baslayip A’dan E’ye dogru giderek ve G/C
secimini 1’'den 10'a yaparak panel yuvalarini kaydiracaktir.

Istenilen degeri bir kez ayarladiginizda, degisikligi onaylamak icin Enter diidmesi’ne basin.

[READY [READY =
ZEERL - EERLTC ) EERLT )

Al Ref Faul/Warn | P> |AI Ref Faul/Warn | A |AI Ref Faul/Warn
DigOUT:0.0 + DigOUT:0.0- + DigOUT;B.1- +
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6.4.2 NCSiiriicii programlama aleti ile belli bir islev icin terminal tanimlama

Parametre islemi igin NCSurlcl Programlama Aleti kullaniyorsaniz, islev ve girdi/gikti arasindaki
baglantiyi, kontrol panelinde oldugu gibi saglamalisiniz. Deger stitunundaki acilan meniiden
adres kodunu alin (asagidaki sekle bakiniz).

e
LOADED Compare... |
[ G225ANALOG INPUT 4 ;I Index Variable Text Yalue Default Lnit Idin I ax |
(3 G226 DIGITAL INFUTS P231.3 |Fault DigQUT:A1 DigOUT:0.1 [3igOUT:E10] & |
P 231.4 |Fault, [nverted DigdUT:0.1 DigOUT:0.1 [3igDUT:E 10
=3 G230UTPUT SIGNALS F2315 [wWaning DigOUT:0.1 DigOUT:0.1 igOUTE 10
=23 G 221 DIG OUT SIGNALS F 2316 |Extemal Faul DigdUT:0.1 DigOUT:0.1 [2igdUT:E 10
P 2311 Ready Al Fief Faulfwarn DigDUT:E. 1S DigOUT:0.1)igDUT:E. 10
B r2312R DighUT:A4 4
n DigOUT:45
P 2.31.3 Fault DigQUT:A5
P 2.31.4 Fault, Inverted DigQUT:A.7
P 2.2.1.5 Warring B;ggﬂm-g
P 2.3.1.6 External Fault DigdUT-4.10

31,8 OverTemp
P 2.31.9 Resarved
P 2.3.1.10 Direct Differenc

P 2.31.11 At Ref. Spead

F 2.3.1.12 Jogging Speed

P 2.3.1.13 ExtContral Place
P 2.3.1.14 Ext Brake Contl

F 2.3.1.15 ExtBrakeCtr Inv

P 2.3.1.16 FreqOut SupLim
F 2.3.1.17 FreqOut SupwLim2
P231.18 Ref Lim Superv. ) -

Sekil 6-1. NCSdriici programlama aletinin ekran gérintisd; adres kodunu girme

arn.

Ust iiste islev yazmayi 6nlemek ve hatasiz bir operasyonu
garanti altina almak igin iki islevi bir ve ayni giktiya
baglamadiginizdan KESINLIKLE emin olun.

WARNING

Not: Girdiler, ¢ktilar gibi CALISTIR konumunda degistirilemezler.
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6.4.3 Kullanilmayan girdi/ciktilar1 tanimlamak

Kullanilmamis tim girdiler ve giktilara panel yuva degeri olarak 0 ve terminal numarasi igin 1
degeri verilmelidir. Deder 0.0, islevlerin cogu icin varsayilan dederdir. Ancak, érnegin yalnizca
test amacli olarak bir dijital sinyalin degerlerini kullanmak isterseniz, girdiyi GERCEK bir
konuma yerlestirmek igin yuva dederini 0’a terminal numarasini da 2 ile 10 arasinda herhangi
bir numaraya ayarlayabilirsiniz. Baska bir deyisle, deder 1 “acik baglanti”ya ve 2’den 10’a kadar
degerler ise kapali baglantiya karsilik gelir.

Analog girdiler s6z konusu oldugunda, terminal numarasina 1 dederi vermek %0'a, 2 dederi
vermek %?20’ye ve 3 ile 10 arasinda herhangi bir deger vermekse %100’e karsilik gelir.
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6.4.4 Cok-amacli Kontrol Uygulamalari — Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir baglantiy icerir. Parametre aciklamalari 120 no’lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalari::

Kod = Tus takimi lzerindeki yer gostergesi; operatére o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum dedgeri

Maks = Parametrenin maksimum degeri

Birim = Parametre dederinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Misterinin kendi ayari

Taniticl = Parametrenin tanitici numarasi

= Parametre kodu Ustlinde: Parametre dederi yalnizca FC (frekans donusttricl)

durdurulduktan sonra dedistirilebilir.

I = Bu parametrelere (bakiniz bélim 6.4)Terminalden Isleve yontemini (TTF)

uygulayin.

6.4.5 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme dederleri, konumlar ve 6lcimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek degerleridir.
Izleme dederleri dizenlenemez.
Daha fazla bilgi icin bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Bélim 7.

Kod Parametre Birim | Ta Aciklama
niti
cl
V1.1 | Cikt frekansi Hz 1 Motora giden cikti frekansi
V1.2 | Frekans referansi Hz 25 Motor kontrole frekans
referansi
V1.3 | Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 | Motor akimi A 3
V1.5 | Motor torku % 4 :\gior;c((j)er nominal torkunun %
V1.6 | Motor glict % 5 Motor mil gict
V1.7 | Motor voltaji \Y 6
V1.8 DC-b_ag";Iantm \Y, 7
voltajl
V1.9 | Unite sicakhid °C 8 | Sogutma plakasi sicakhgi
V1.10 | Motor sicakligi % 9 | Hesaplanmis motor sicakhdi
V1.11 | Analog girdi 1 V/mA 13 | AIl
V1.12 | Analog girdi 2 V/mA | 14 | AI2
V1.13 | DIN1, DIN2, DIN3 15 | Dijital girdi durumlan
V1.14 | DIN4, DIN5S, DIN6 16 | Dijital girdi durumlan
V1.15 | Analog Iout mA 26 | AOA1L
V1.16 | Analog girdi 3 V/mA 27 | AI3
V1.17 | Analog girdi 4 V/mA | 28 | Al4
V1.18 | Tork referansi % 18
Kullaniimis PT100
V1.19 | PT-100 Sicakhk Cco girdilerinin en ylksek
sicakligi
G1.20 Goklu izleme Ug segjlebilir izleme degderi
! parcalari gosterir.

Tablo 6-1. Izleme degerleri
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6.4.6 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2.1)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Tam Not
an tici
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 |Par.2.1.2 Hz 0,00 101
NOT: Eger fmaks > motor
P2.1.2 Maksimum frekans | Par. 2.1.1] 320,00 Hz 50,00 102 a”“Y.“F?"'E’ h_|z IS€, motor
ve siricu sistemi
uygunlugunu kontrol edin
P2.1.3 Hizlanma zamani 1 0,1 3000,0 S 1,0 103
P2.1.4 |Yavaslama zamani 1 0,1 3000,0 S 1,0 104
P2.1.5 Akim limiti 0,4 x In 2x1Iy A I 107
Motorun nominal NX2: 230V
P2.1.6 voltaji 180 690 Vv NX5: 400V 110
NX6: 690V
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.7 frekans 30,00 320,00 Hz 50,00 111 kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
Motorun nominal motor ve bir nominal
P2.1.8 hiz1 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
doénulstiricusi igin
uygundur.
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.9 akimi 0,4 x In 2 x In A In 113 kontrol edin
. Motorun tip plakasini
P2.1.10 Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 kontrol edin
0=AI1l
1=AI2
2=AI1+AI2
3=AI1-Al2
4=AI2-Al1l
5=AI1xAI2
6=AI1 Joystick
G/C frekans 7=AI2 Joystick
P2.1.11 referans segimi 0 14 0 117 8=Tus takimi
9=Alan yolu
10=Motor
potansiyometresi
11=AI1, AI2 minimum
12=AI1, AI2 maksimum
13=Maks frekans
14=AI1/AI2 secimi
0=AI1l
1=AI2
2=AI1+AI2
3=AI1-AI2
Tus takimi frekans 4=AI2-Al1
P2.1.12 referans segimi 0 ° 8 121 5=AI1xAI2
6=AI1 Joystick
7=AI2 Joystick
8=Tus takimi
9=Alan yolu
p2.1.13 | Alan yolu frekans 0 9 9 122 | Bakiniz par. 2.1.12
referans secimi
p2.1.14 |Fasiahcalismahizi| 50 |po 540 5,00 124
referansi
P2.1.15 Ayarlanmis hiz 1 0,00 |Par.2.1.20 Hz 10,00 105 | Cok-asamali hiz 1
P2.1.16 | Ayarlanmis hiz 2 0,00 |Par.2.1.20 Hz 15,00 106 | Cok-asamali hiz 2
P2.1.17 Ayarlanmis hiz 3 0,00 |Par.2.1.2 Hz 20,00 126 | Gok-asamali hiz 3
P2.1.18 | Ayarlanmis hiz 4 0,00 |Par.2.1.2 Hz 25,00 127 | Cok-asamali hiz 4
P2.1.19 Ayarlanmis hiz 5 0,00 |Par.2.1.2 Hz 30,00 128 | Gok-asamali hiz 5
P2.1.20 | Ayarlanmis hiz 6 0,00 |Par.2.1.2l Hz 40,00 129 | Cok-asamali hiz 6
P2.1.21 | Ayarlanmis hiz 7 0,00 |Par.2.1.2 Hz 50,00 130 | Gok-asamali hiz 7

Tablo 6-2. Temel parametreler G2.1
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6.4.7 Girdi sinyalleri
6.4.7.1 Temel Ayarlar. (Kontrol tus takimi: Menid M2 © G2,20,1)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Tanit Not
an ICI
Baslat Baslat
sinyali 1 sinyali 2
(Varsayila (Varsayila
n: DIN1) n: DIN2)
0| ileriye Geri
baslat baslat.
1| Bagslat/ Geri
Durdur
2| Baslat/ Devreye
P2.2.1.1 Baslat/Durt_:Iurmantlk 0 2 0 300 Durdur sok calistir
segimi 3| Baslat Durdur
darbesi darbesi
4( Baslat Mot.pot UP
5| Ileri Geri
darbesi darbesi
6| Baslat Geri
darbesi darbesi
7| Baslat Devreye
darbesi sok
darbesi
pai2iia |Motor potansiyometres| o 4 | 54000 | Hz/s 10,0 331

rampa zamani

0=Sifirlama yok
1=Durdurulursa ya da glcl

azaltilirsa sifirla
2= Glcu azaltilirsa sifirla

Motor potansiyometresi
P2.2.1.3 bellek sifirlama 0 2 1 367
(Frekans referansi)

0=Kullanilmadi

1=AI1
2=AI2
P2.2.1.4 Girdiyi ayarla 0 5 0 493 3=AI3
4=Al4
5=Alan yolu (FBProses
verileri IN3)
P2.2.1.5 Minimumu ayarla 0,0 100,0 % 0,0 494
P2.2.1.6 Maksimumu ayarla 0,0 100,0 % 0,0 495
Tablo 6-3. Girdi sinyalleri: temel ayarlar, G2.2.1
6.4.7.2  Analog. girdi 1 (Kontrol tus takimi: Mend M2 @ G2,200,2)
Kod Parametre Min Maks Birim Va;s:yll R ;I;?(l:: Not
P2.2.2.1 AIl sinyal segimi 0 A.l 377
p2.2.2.2 | Allsinyalfilresi 0,00 10,00 s 0,10 324 | O=Filtreleme yok
zamani
0=0...100%*
. o 1=20...100%*
P2.2.2.3 Al1l sinyal aralgi 0 3 0 320 2= -10V..+10V*
3= Ozel aralik*
. . . = 0,
P2.2.2.4 | All 6zel ayar minimum 100,00 100,00 Yo 0,00 321
All 6zel ayar - o
pP2.2.2.5 maksimum 100,00 100,00 Yo 100,00 322
AIl Referans Min. referans sinyaline
P2.2.2.6 derecelendirme, 0,00 320,00 Hz 0,00 303 | karsilik gelen frekansi
minimum deder seger
AIl Referans Maks. referans sinyaline
P2.2.2.7 derecelendirme, 0,00 320,00 Hz 0,00 304 | karsilik gelen frekansi
maksimum deger secer
P2.2.2.8 | AI1 joystick gecikmesi 0,00 20,00 % 0,00 384
P2.2.2.9 AIl uyku limiti 0,00 100,00 % 0,00 385
P2.2.2.10 | AIl uyku gecikmesi 0,00 320,00 S 0,00 386
P2.2.2.11 Al1l joystick ofset -50,00 50,00 % 0,00 165

Tablo 6-4. Analog girdi 1 parametreleri, G2.20,2  xgjok X2'nin bujilerini uygun sekilde yerlestirmeyi

unutmayin. Bakiniz NX Kullanici Kilavuzu, bélim
6.2.2.2
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6.4.7.3  Analog.girdi.2 (Kontrol tus takimi: MenU.M2 @G2.2.3)
Kod Parametre Min Maks Birim Varas:yll pe= ;I;::\::': Not
P2.2.3.1 AI2 sinyal segimi 0 A.2 388
p2.2.3.2 | Al2sinyalfiltresi | 5 10,00 s 0,10 329 | 0=Filtreleme yok
zamani
0=0...100%*
. N 1=20...100%*
P2.2.3.3 AI2 sinyal arahgi 0 3 1 325 2= -10V..+10V*
3= Ozel aralik*
P2.2.3.4 AL2 bzel ayar - 100,00 | % 0,00 326
T minimum 100,00 ! !
Al2 6zel ayar - o
P2.2.3.5 maksimum 100,00 100,00 %o 100,00 327
AI2 referans Min. referans sinyaline
P2.2.3.6 derecelendirme, 0,00 320,00 Hz 0,00 393 | karslilik gelen frekansi
minimum deder seger
AI2 referans Maks. referans sinyaline
P2.2.3.7 derecelendirme, 0,00 320,00 Hz 0,00 394 | karsilik gelen frekansi
maksimum deger seger
P2.2.3.8 AI2 joystick 0,00 20,00 % 0,00 395
gecikmesi
P2.2.3.9 AI2 uyku limiti 0,00 100,00 % 0,00 396
P2.2.3.10 | AI2 uyku gecikmesi 0,00 320,00 s 0,00 397
P2.2.3.11 Al2 joystick ofset -50,00 50,00 % 0,00 166
Tablo 6-5. Analog girdi 2 parametreleri, G2.20,3
6.4.7.4  Analog. girdi 3 (Kontrol tus takimi: Mend M2 @ G2,20,4)
Kod Parametre Min Maks Birim Val;snayll 2ol ;I;?; Not
P2.2.4.1 AI3 sinyal segimi 0 0.1 141
p2.2.4.2 | Al3sinvalfiltresi | 54 10,00 s 0,10 142 | O=Filtreleme yok
zamani
0=0...100%
. o 1=20...100%
P2.2.4.3 AI3 sinyal arahgi 0 3 0 143 2= -10V..+10V
3= Ozel aralik
AI3 6zel ayar - o
P2.2.4.4 minimum 100,00 100,00 Yo 0,00 144
AI3 6zel ayar -
P2.2.4.5 maksimum 100,00 100,00 % 100,00 145
. _— 0=Dedistirilmedi
P2.2.4.6 |AI3 sinyal degistirme 0 1 0 151 1=Degistirildi

Tablo 6-6. Analog girdi 3 parametreleri, G2.20,4

*Blok X2'nin bujilerini uygun sekilde yerlestirmeyi
unutmayin. Bakiniz NX Kullanici Kilavuzu, bdlim

6.2.2.2
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6.4.7.5  Analog girdi 4 (Kontrol tus takimi: Meni M2.© G2,200,5)

Kod Parametre Min Maks Birim Val;snayll Ozel ;I;?C': Not
P2.2.5.1 Al4 sinyal segimi 0 0.1 152
P2.2.5.2 | Al4 filtreleme zamani 0,00 10,00 s 0,10 153 | O=Filtreleme yok
0=0...100%
. N 1=20...100%
P2.2.5.3 Al4 sinyal arahgi 0 3 1 154 2= -10V..+10V
3= Ozel aralik
P2.2.5.4 Al4 ozel ayar - 100,00 | % 0,00 155
o minimum 100,00 ! ° !
Al4 6zel ayar -
P2.2.5.5 minimum 100,00 100,00 % 100,00 156
. o 0=Dedistiriimedi
P2.2.5.6 | Al4 sinyal degistirme 0 1 0 162 1-Degistirildi

Tablo 6-7. Analog girdi 4 parametreleri, G2.2.5
6.4.7.6  Serbest analog girdisi, sinyal secimi (Tus takimi: MenU M2 @ G2.2.6)

Varsayil | Ozel | Tan

Kod Parametre Min Maks Birim
an 1tici

Not

0=Kullaniimadi
1=AI1
Akim limitinin 2=AI2

P2.2.6.1 derecelendirmesi 0 5 0 399 | 3=AI3

4=Al4
5=Alan yolu
(FBProsesVerileriIN2)
DC frenleme akiminin
P2.2.6.2 derecelendirmesi 0 5 0 400 | Bakiniz par. 2.2.6.1

Hizlanma ve
P2.2.6.3 yavaslama 0 5 0 401 | Bakiniz par. 2.2.6.1
zamanlarinin azaltimi

P2.2.6.4 | 10Tk izleme limitinin |, 5 0 402 | Bakiniz par. 2.2.6.1
azaltilmasi

P2.2.6.5 Tork limiti 0 5 0 485 | Bakiniz par. 2.2.6.1
Tablo 6-8. Serbest analog girdi sinyal se¢imi, G2.2.6
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6.4.7.7  Dijital girdiler (Kontrol tus_takimi: MenU M2_@ G2.20,4)

Kod Parametre Min el el Jial] Not
an 1tici
P2.2.7.1 Baslat sinyali 1 0 A.l 403
P2.2.7.2 Baglat sinyali 2 0 A.2 404
Motor baslangig devreye
P2.2.7.3 Devreye sok calistir 0 0.2 407 sokuldu (cc)
. Yon ileri (oc)
P2.2.7.4 Geri 0 0.1 412 Yon geri (cc)
P2.2.7.5 Ayarlanmis hiz 1 0 0.1 419
P2.2.7.6 Ayarlanmis hiz 2 0 0.1 420
P2.2.7.7 Ayarlanmis hiz 3 0 0.1 421
Motor potansiyometresi Mot.pot referans azaliyor
P2.2.7.8 ASAGI 0 0.1 417 (ce)
P2.2.7.9 letey pc;tjgzlg?metreg 0 0.1 418 | Mot.pot referansi artiyor (cc)
P2.2.7.10 Hata sifirla 0 A.3 414 | Tdm hatalar sifirlandi (cc)
P2.2.7.11 Harici hata (kapat) 0 A.5 405 | Harici hata goruntilendi (cc)
P2.2.7.12 Harici hata (agik) 0 0.2 406 | Harici hata gorintilendi (oc)
P2.2.7.13 H|zIanma/Yavas_Iama 0 A6 408 Hizl/Yavsl zamani 1 (oc)
zamani secimi Hizl/Yavsl zamani 2 (oc)
P2.2.7.14 AR R R 0 0.1 415 | Hizl/Yavasl engellendi (cc)
engellendi
P2.2.7.15 DC freni 0 0.1 416 | DC frenleme etkin (cc )
P2.2.7.16 Fasilali calisma hizi 0 A4 g | TENETS FEEE0E [ Gl
(cc) fasilali calisma hizi
P2.2.7.17 AI1/AI2 segimi 0 0.1 422
P2.2.7.18 | G/C terminal'den kontrol | 0 0.1 s || el yEin S
terminaline zorla (cc)
P2.2.7.19 Tus takimindan kontrol 0 0.1 410 el YE) L R
zorla (cc)
Kontrol yerini alan yoluna
P2.2.7.20 Alan yolundan kontrol 0 0.1 411 zorla (cc)
Kapali bagl.= Grup 2
p2.2.7.21 | Parametreseti/Set2 | 0.1 496 | kullanildi
gl Aglk bagl.= Grup 1 kullanildi
Kapali bagl.= Mod 2
kullanild
P2.2.7.22 Motor kontrol modu 1/2 0 0.1 164 Acik bagl.= Grup 1 kullanildi
Bakiniz par 2.6.1, 2.6.12

Tablo 6-9. Dijital girdi sinyalleri, G2.2.4

cc = kapanan
baglanti
oc = acilan
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6.4.8
6.4.8.1

Cikti sinyalleri

Kod

Parametre

Maks

Birim

Varsayil
an

Ozel

Tan
1itici

Not

P2.3.1.1

Analog ¢ikti 1 sinyal
segimi

0.1

486

P2.3.1.2

Dijital gikti 1 islevi

26

312

0=Kullaniimadi

1=Hazir

2=Calistir

3=Hata

4=Hata degistirildi

5=FC asiri 1Isinma uyarisi

6=Harici hata ya da uyari

7=Ref. hatasi ya da uyari

8=Uyari

9=Geri

10=Fasilali galisma hizi

segildi

11=Hizh

12=Mot. reglilatori etkin

13=Frek. limit 1 izleme.

13=Frek. limit 2 izleme.

15=Tork limit izleme.

16=Ref. limit izleme

17=Harici fren kontroli

18=G/C kontrol yeri

etkin.

19=FC sicaklik limit

izleme.

20=Referans dedistirildi

21=Harici fren kontroli
dedistirildi

22=Termistor hatasi ya

da uyari.

23=Acik/Kapali kontrol

24=Alan yolu girdi

verileri 1

25=Alan yolu girdi

verileri 2

26=Alan yolu girdi

verileri 3

P2.3.1.3

Dijital gikti 1
gecikmeli

0,00

320,00

0,00

487

0,00 = gecikme
kullanimda degil

P2.3.1.4

Dijital gikti 1
gecikmesiz

0,00

320,00

S

0.00

488

0,00 = gecikme
kullanimda degil

Tablo 6-10. Gecikmis dijital ¢cikti 1 parametreleri, G2.30, 1

6.4.8.2

Kod

Parametre

Maks

Birim

Varsayil
an

Ozel

Tan
1tici

Not

P2.3.2.1

Analog cikti 2 sinyal
segimi

0

0.1

489

P2.3.2.2

Dijital gikti 2 iglevi

0

26

0

490

Bakiniz par. 2.3.1.2

P2.3.2.3

Dijital cikti 2
gecikmeli

0,00

320,00

S

0,00

491

0,00 = gecikme
kullanimda degil

P2.3.2.4

Dijital cikti 2
gecikmesiz

0,00

320,00

S

0,00

492

0,00 = gecikme
kullanimda degil

Tablo 6-11. Gecikmis dijital cikti 2 parametreleri, G2.3.2
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6.4.8.3  Dijital cikt1 sinyalleri (Kontrol tus takimi: MenU M2 @ G2,30,3)

Kod Parametre Min VELEEL Qzel UEL Not
an 1tici
P2.3.3.1 Hazir 0 A.l 432
P2.3.3.2 Calistir 0 B.1 433
P2.3.3.3 Hata 0 B.2 434
P2.3.3.4 Degistirilen hata 0 0.1 435
P2.3.3.5 Uyari 0 0.1 436
P2.3.3.6 Harici hata ya da uyari 0 0.1 437
P2.3.3.7 Referans hatasi ya da 0 0.1 438
uyarisi
P2.3.3.8 Asiri sicaklik uyarisi 0 0.1 439
P2.3.3.9 Geri 0 0.1 440
P2.3.3.10 Istenmeyen yon 0 0.1 441
P2.3.3.11 Hizh 0 0.1 442
P2.3.3.12 Fasilal calisma hizi 0 0.1 443
P2.3.3.13 Harici kontrol yeri 0 0.1 444
P2.3.3.14 Harici fren kontroli 0 0.1 445
PREEAE || EE T e, 0 0.1 446
degistirildi
g aae | S0 TEERE I 1 0 0.1 447
izleme
gy || G EkEns il 2 0 0.1 448
izleme
P2.3.3.18 Referans limit izleme 0 0.1 449
P2.3.3.19 Sicaklik limit izleme 0 0.1 450
P2.3.3.20 Tork limit izleme 0 0.1 451
P2.3.3.21 Motor termal korumasi 0 0.1 452
PRaagn || Al dieh e 0 0.1 463
limiti
P2.3.3.23 s 0 0.1 454
etkinlestirme
P2.3.3.24 | Alan yolu girdi verileri 1 0 0.1 455
P2.3.3.25 | Alan yolu girdi verileri 2 0 0.1 456
P2.3.3.26 | Alan yolu girdi verileri 3 0 0.1 457

Tablo 6-12. Dijital ¢ikti sinyalleri, G2.3.3

Ust iiste islev yazmayi 6nlemek ve hatasiz bir operasyonu
garanti altina almak igin iki islevi bir ve ayni giktiva
baglamadiginizdan KESINLIKLE emin olun.

WARNING
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6.4.8.4  Limit ayarlari (Kontrol tus takimi: MenU M2 @ G2.3.4)
Kod Parametre Min Maks Birim VELESI QzElyan Not
an 1tici
0=Limit yok
Cikti frekansi limit 1=Dusuk limit izleme
P2.3.4.1 1 izleme islevi 0 3 0 315 2=Yiksek limit izleme
3=Frenli kontrol
Cikti frekansi limit Par.
P2.3.4.2 1 izleme degeri 0,00 21.2 Hz 0,00 316
0=Limit yok
L 1=Duisik limit izleme
p2.3.4,3 | CIKU frek. limit2 0 4 0 346 | 2=Yiksek limit izleme
izleme iglevi B -
3=Frensiz kontrol
4=Frenli/frensiz kontrol
Cikti frekansi limit Par.
P2.3.4.4 2 izleme degeri 0,00 212 Hz 0,00 347
0=Kullaniimadi
Tork limit, izleme 1=Dusuk limit izleme
P2.3.4.5 islevi 0 3 0 348 2=Yiksek limit izleme
3=Frensiz kontrol
P2.3.46 | oK "i';';(/i'z'eme -1000,0 | 1000,0 | % 100,0 349
L 0=Kullaniimadi
P2.3.4.7 RETZ?QS, 'I'Q:I'It 0 2 0 350 | 1=Dusiik limit
s 2=Yiiksek limit
p2.3.4.8 | Referanslimit, 0,00 par. Hz 0,00 351
izleme degeri 2.1.2
p2.3.4.9 | Harici fren-kapal 0,0 100,0 s 0,5 352
gecikmesi
Harici fren-agik
P2.3.4.10 gecikmesi 0,0 100,0 s 1,5 353
Frekans 0=Kullaniimadi
P2.3.4.11 dontstarici 0 2 0 354 | 1=DusUk limit
sicaklik limit izleme 2=Yiksek limit
Frekans
P2.3.4.12 donlstarici -10 75 °C 0 355
sicaklik limit izleme
0=Kullaniimadi
1=AI1
P2.3.4.13 A‘;'k/K;ﬂa'él'i‘o”tro' 0 4 0 356 | 2=A12
4 3=AI3
4=A14
Acik/Kapali kontrol Par. o
P2.3.4.14 diisak limit 0 2.3.4.15 %o 10,00 357
Acik/Kapali kontrol P o
P2.3.4.15 yiiksek limit 2.3.4.14 100,00 %o 90,00 358

Tablo 6-13. Limit ayarlari, G2.3.4

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com



mailto:vacon@vacon.com

84 « vacon GCok-amagli KONTROL UYGULAMAS!1

Kod Parametre Min Maks Birim CEIEENAL e E ] Not
an 1tici
.55 | A Gl L S 0 Al 464
secimi
0=Kullaniimadi
1=Cikti frek. (0—fmaks)
2=Freks. referansi (0—
f:maks)
3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)
4=Motor akimi (0—Inmotor)
5=Motor torku (0—Tamotor)
6=Motor glicii (0—Pnmotor)
. ) 7 =Motor voltaji (0-Unvotor)
P2.3.5.2 Analog cikti islevi 0 14 1 307 8=DC-baglant! volt (0—
1000V)
9=AI1
10=AI2
11=Cikti frek. (fmin - fmaks)
12=Motor torku (-
2...+2XTnmot)
13=Motor glict (-
2...4+2XTnmot)
14=PT100 sicakhgi
p2.3.5.3 | Analog cikti Lfiltre | 4, 10,00 s 1,00 308 | 0=Filtreleme yok
zamani
Analog ikt 1 0=Dedistiriimedi
P2.3.5.4 degistirme 0 1 0 309 1=Degistirildi
Analog cgikti 1 0=0 mA
P2.3.5.5 minimum 0 1 0 310 | 1-4 mA
Analog cgikti 1 o
P2.3.5.6 derecesi 10 1000 %o 100 311
P2.3.5.7 Analog cikti ofset -100,00 100,00 % 0,00 375
Tablo 6-14. Analog cikti 1 parametreleri, G2.3.5
6.4.8.6  Analog gikt1 2 (Kontrol tus takimi: MenU M2.@.G2.3.6)
. . Varsayil | Ozel | Tan
Kod Parametre Min Maks Birim an e Not
p2.3.6.1 | Analog cikti 2 sinyal 0 0.1 471
secimi
P2.3.6.2 | Analog gikti 2 iglevi 0 14 4 472 | Bakiniz par. 2.3.5.2
P2.3.6.3 | Anelog skt 2filtre g o 10,00 s 1,00 473 | O=Filtreleme yok
Analog cikti 2 0=Degdistirilmedi
P2.3.6.4 dedistirme 0 1 0 474 1=Degistirildi
Analog giktl 2 0=0 mA
P2.3.6.5 minimum 0 1 0 475 1=4 mA
P2.3.6.6 Analog Gikti 2 10 1000 % 100 476
derecelendirme
P2.3.6.7 | Analog cikti 2 ofset -100,00 100,00 % 0,00 477

Tablo 6-15. Analog cikti 2 parametreleri, G2.3.6
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Kod Parametre Min Maks Birim aisavl Qzelyian Not
an 1tici
p2.3.7.1 | Analoggku 3, 0 0.1 478
sinyal secimi
P2.3.7.2 | Analog cikti 3, islev 0 14 5 479 | Bakiniz par. 2.3.5.2
p2.3.7.3 | Analod Skt 3, filtre | oo 10,00 s 1,00 480 | O=Filtreleme yok
Analog cikti 3 0=Degistiriimedi
P2.3.7.4 dedistirme 0 1 0 481 | 4 _pegistirildi
Analog giktl 3 0=0 mA
P2.3.7.5 minimum 0 1 0 482 | 1_4 mA
Analog gikti 3
P2.3.7.6 derecelendirme 10 1000 % 100 483
P2.3.7.7 | Analog cikti 3 ofset -100,00 100,00 % 0,00 484

Tablo 6-16. Analog cikti 3 parametreleri, G2.3.7
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6.4.9 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,4)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1itici
Hizlanma/Yavaslamg 0=Do§']rusual
P2.4.1 rampasi 1 sekli 0,0 10,0 S 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
zamani
Hizlanma/Yavaslamg 0=Dogrusal
P2.4.2 . 0,0 10,0 s 0,0 501 | >0 = S-edrisi rampa
rampasi 2 sekli
zamani
P2.4.3 Hizlanma zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 502
P2.4.4 |[Yavaslama zamani 2 0,1 3000,0 S 10,0 503

0=Devre digI birakildi
1=Caligirken kullanihr
2=Harici fren dislisi
P2.4.5 Fren dislisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/calisir
ken kullanihr
4=Calisirken kullanilir

(test yok)
. . 0=Rampa

P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 1=Hizli baslangic
O=Yavaslatma
1=Rampa

P2.4.7 Durdur islevi 0 3 0 506 | 2=Rampa-+Calistir
yavaslatmayi devreye sok
3=Yavagslat+Calistir
rampay! devreye sok

P2.4.8 DC frenleme akimi| 0,4 xIn| 2 xIn A Iy 507

P2.4.9 Durdur isleminde 0,00 600,00 s 0,00 508 0:C_|haz calismiyorken DC

DC-frenleme zamani freni kapalidir
Durdur igleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
: : | 0=Cihaz galismaya

P2.4.11 Baf?f:k'fr'f:"z'gfneaac 0,00 | 600,00 s 0,00 516 | baslarken DC freni

kapahdir
. 0=Kapali
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Acik
P2.4.13 | Akis frenleme akimi| 0,4 x Iv| 2 x1In A I 519

Tablo 6-17. Sdrtict kontrol parametreleri, G2.4

6.4.10 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,5)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.1 1: Disiik limit 0,00 252 Hz 0,00 509 [ O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
pP2.5.2 1: Yitksek limit 0,00 212 Hz 0,00 510 [ O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.3 2; Diisik limit 0,00 254 Hz 0,00 511 [ O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.4 2; Duisik limit 0,00 21.2 Hz 0,00 512 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.5 3; Diisiik limit 0,00 256 Hz 0,00 513 | O0=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.6 3: Yitksek limit 0,00 21.2 Hz 0,00 514 | O=Kullaniimadi
Frekans engelle
limitleri arasinda Siirel
P2.5.7 | Hizlanma/yavaslama 0,1 10,0 er 1,0 518
rampa hizi
derecelendirme orani

Tablo 6-2. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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6.4.11 Motor kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,6)
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
NXS:
0=Frekans kontroll
1=Hiz kontroll
2=Tork kontroll
NXP igin ek:
Motor kontrol 3=Kapal déngu hiz
P2.6.1 modu 0 2/6 0 600 kontrol
4=Kapali dongl tork kntrl
5=Ileri agik dongu frek.
kontroli
6=Gelismis acik dongu hiz
kontroll
- O=Kullaniimadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1=Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogrusal.
P2.6.4 Alan zayiflatici 8,00 320,00 Hz 50,00 602
nokta
Alan zayiflatici
P2.6.5 noktada voltaj 10,00 200,00 % 100,00 603 [ n% X Unmot
U/F egrisi, orta par.
P2.6.6 nokta frekansi 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
v . . N% X Unmot
P2.6.7 U/F egrisi, orta | ¢ 59 | 100,00 | % 100,00 605 | Parametre maks. deger =
nokta voltaji
par. 2.6.5
Sifir frekansinda o o
P2.6.8 cikti voltaj 0,00 40,00 %) 0,00 606 [ Nn% X Unmot
Anahtarlama . o . Tam dederler igin bakiniz
P2.6.9 frekansi 1,0 Degisir kHz Degisir 601 Tablo 8-12
Asiri voltai 0=Kullaniimadi
P2.6.10 sir vo'ta) 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
kontrolori
2=Kullanildi (rampa var)
Dusuk voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontroloru 0 ! 1 608 1=Kullanildi
Motor control
P2.6.12 mode 2 0 2/6 2 521 | Bakiniz par. 2.6.1
p2.6.13 | Iz kontrolord P 0 32767 3000 637
artisi, Acik Déngu
p2.6.14 | Hhzkontrolord L | g 32767 300 638
artisi, Acik D6ngl
P2.6.15 Yuk sarkmasi 0,00 100,00 % 0,00 620
| Kapali dongii parametre grubu 2.6.16 (yalnizca NXP)
P2.6.16.1 |Miknatislayan akim 0,00 100,00 A 0,00 612
P2.6.16.2 |Hiz kontroll P artis 0 1000 30 613
p2.6.16.3 | Hzkontroll 0,0 500,0 ms 30,0 614
zamani
P2.6.16.5 | Hizlanma telafisi 0,00 300,00 s 0,00 626
P2.6.16.6 Kayma ayari 0 500 % 100 619
MotAki
P2.6.16.7 Baglangicta m MotAkim | 5 0,00 627
miknatislayan akim Min Maks
P2.6.16.8 Baslangicta 0,0 600,0 s 0,0 628
miknatislayan akim
p2.6.16.9 | Daslatisleminde 0 32000 | ms 100 615
sifir hiz zamani
P2.6.16.10 | Baslatisleminde 0 32000 ms 100 616
sifir hiz zamani
0=Kullaniimadi
1= Tork belledi
P2.6.16.11 Baslangig torku 0 3 0 621 | 2= Tork referansi
3= Baslangig torku
ileri/geri
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Baslangig torku,

P2.6.16.12 ileri -300,0 300,0 s 0,0 633
P2.6.16.13 Bas'angégritork“' -300,0 | 300,0 s 0,0 634
Kodlayici filtre

P2.6.16.15 zamani 0 1000 ms 0 618
P2.6.16.17 | AKIM gft?;lro'“ P1 o000 | 100,00 | % 40,00 617
Gelismis acik dongii parame

P2.6.17.1 Sifir hizi akimi 0,0 250,0 % 120,0 625
P2.6.17.2 Minimum akim 0,0 100,0 % 80,0 622
P2.6.17.3 Akis referansi 0,0 100,0 % 80,0 623
P2.6.17.4 Frekans limiti 0,0 100,0 % 20,0 635
P2.6.17.5 U/f destegi 0 1 0 632

Tablo 6-18. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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6.4.12 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,7)

Kod Parametre Min Maks Birim B = e Not
an 1itici
0=Cevap yok
1=Uyan
2=Uyari+0nceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
P2.7.1 ‘:]?tASIEZf‘E;aE 0 5 0 700 | 2.7.2
P 4=Hata, 2.4.7'ye gére
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
4mA referans
P2.7.2 hatasi: ayarlanmis 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
frekans referansi
P2.7.3 Harici hataya tepki 0 3 2 701 [ 0=Cevap yok
1=Uyari
2=Hata, 2.4.7'ye gbre
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
pa.7.5 | DStk volta) 0 1 0 727 | hata
atasina tepxi 1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 2 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyan
P2.7.7 korumasi 0 3 2 703 2=Hata, 2.4.7'ye gbre
Motor t | durdur
P2.7.8 okor erma 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
orumasi durdur
p2.7.9 |Motorortam sicakl. | 1466 | 1000 % 0,0 705
faktorid
p2.7.10 | S'fir hizda motor 0,0 150,0 % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 | Motor gorev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyari
P2.7.13 Durma korumasi 0 3 0 709 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 | Durma akim limiti 0,1 Tomotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 [ 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limit{ ~ 1,0 Jer Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyari
P2.7.17 | Az yiik korumasi 0 3 0 713 | 2=Hata, 2.4.7've gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 |Alan Za’;‘gigc' bdlge 10,0 150,0 % 50,0 714
P2.7.19 | Sifir frekansi ylki 5,0 150,0 % 10,0 715
P2.7.20 Az ylk zamani 2,00 600,00 s 20,00 716
0=Cevap yok
1=Uyari
P2 7.21 Termistor h_atasma 0 3 > 732 2=Hata, 2.4.7'ye gore
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.22 | Alan y‘i':pﬂftas'”a 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 [Yuva hatasina tepki 0 3 2 734 | Bakiniz P2.7.21
Kullanimda olan
P2.7.24 PT100 girdileri 0 3 0 739
sayisi
P2.7.25 PT100 hatasina 0 3 2 740 | 0=Cevap yok
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tepki

1=Uyarn

2=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur

3=Hata, yavaslatarak
durdur

P2.7.26

PT100 uyari limiti

-30,0

200,0

co

120,0

741

P2.7.27

PT100 hata limiti

~30,0

200,0

co

130,0

742

Tablo 6-19. Korumalar, G2.7

6.4.13 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G.8)

sayisl

Kod Parametre Min Maks Birim Val::yll ozel ;I;?(l:l Not
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 S 0,10 718
0=Rampa
P2.8.3 Bagslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hizh baslangig
2= Par. 2.4.6'ya gbre
Dusulk voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 0 720
deneme sayisi
Dustik voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 0 721
sayisl
Asirl akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 0 722
sayisl
Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 0 723
sayisl
Motor sicakhdi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 0 726
deneme
Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisl
Az yilk hata sorunu
P2.8.10 ardindan deneme 0 10 1 738

Tablo 6-20. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8

6.4.14 Alan yolu parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,9)

Varsayil

Ozel

Tan

segimleri 5

Kod Parametre Min Maks Birim an et Not
Alan yolu referansi
P2.9.1 minimum 0,00 320,00 Hz 0,00 850
derecelendirme
Alan yolu referansi
P2.9.2 maksimum 0,00 320,00 Hz 0,00 851
derecelendirme
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.3 you e e 0 10000 1 852 | goruntlileme verilerini
secimleri 1 h
segin
- Parametre ID ile
p2.9.4 |Alan yolu verilericikti 10000 2 853 | gérintileme verilerini
secgimleri 2 seci
Gin
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.5 ] - 0 10000 3 854 | goruantileme verilerini
segimleri 3 .
segin
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.6 ] - 0 10000 4 855 | goruntileme verilerini
segimleri 4 h
segin
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.7 Y S 0 10000 5 856 | gérintileme verilerini

segin
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Alan yolu verileri gikti

Parametre ID ile

segimleri 8

P2.9.8 ) - 10000 6 857 | goruntileme verilerini
segimleri 6 )
segin
Alan yolu verileri gikt Parametre ID ile
P2.9.9 secimleri 7 10000 7 858 gor_untuleme verilerini
segin
Alan yolu verileri gikti Parametre ID ile
P2.9.10 10000 37 859 | goruntileme verilerini

segin

Tablo 6-21. Alan yolu parametreleri
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6.4.15 Tork kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,10)

Kod Parametre Min Maks Birim Val:nayll Ozel T?cnl't Not
P2.10.1 Tork limiti 0,0 400,0 % 400,0 609
p2.10.2 | Torklimit kontroli g 4 32000 3000 610 | Yalnizca Acik Déngi
- gr 151 - Kontrol modunda
p2.10.3 | Tork limit kontrold| 4 32000 200 611 | kullanilir
I-artig
0=Kullaniimadi
1=AI1
2=AI2
3=AI3
. 4=A14
P2.10.4 |[Tork referans segim 0 8 0 641 5=AI1 joystick
6=AI2 joystick
7=Tus takimindan tork
referansi, R3.5
8=Alan yolu
Tork referans
P2.10.5 derecelendirme, -300,0 300,0 % 100 642
maksimum deder
Tork referans
P2.10.6 derecelendirme, -300,0 300,0 % 0,0 643
minimum deder
0=Maks. frekans
P2.10.7 Tork hiz limiti 0 2 1 644 1=Seqili frek.referansi
2=Ayarlanmis hiz 7
Acgik D6ngu tork
P2.10.8 kontrolu igin 0,00 par.2.1.1 Hz 3,00 636
minimum frekans
p2.10.9 | TOrK kgr”ttlgcl"or” P 0 32000 150 639
p2.10.10 | 'O k;’r”tf;f"or” I 0 32000 10 640

Tablo 6-22. Tork kontrol parametreleri, G2.10

6.4.16 Tus takimi kontrolii (Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoninin tus takimi Gzerinde segimi icin parametreler asadida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Tus takimi kontrol mentsu.

Kod Parametre Min Maks Birim Vars:ylla Ozel ;I;?(l:: Not
0=G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 | 1=Tus takimi
2=Alan yolu
Par. Par.
R3.2 Tus takimi referansi 211 212 Hz
- o=ileri
P3.3 Tus takimi yonu 0 1 0 123 1=Geri
0=Durdur digmesinin
Stop dugmesi sinirh iglevi
P3.4 etkinlestirildi 0 1 114 1= Durdur digmesi her
zaman devrede
R3,5 Tork referansi 0,0 100,0 % 0,0

Tablo 6-23. Tus takimi kontrol parametreleri, M3
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6.4.17 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: Menii M6)

Frekans donulstiriclistnian genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler igin, 6rnedin uygulama
ve dil secimi, 6zellestirilmis parametre gruplari ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi icin
bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu B6lim 7.3.6.

6.4.18 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 menisu, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve panelle ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi igin, bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Bélim 7.3.7.
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7. POMPA VE FAN KONTROL UYGULAMASI
(Yazilim ASFIFFQ7)

7.1  Giris
Sayfa S6.2'deki M6 menUlsiinden Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi‘ni segin.

Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi, bir dedisken hiz slirlicislini ve en fazla dort yardimci
strlciyd kontrol etmek icin kullanilabilir. Frekans donulstiricisinin PID kontrol6ri, degisken
hiz stirlGcisunin hizini kontrol eder ve toplam akisi kontrol etmek igin yardimci sirtculeri
durdurmak ve baslatmak lzere kontrol sinyalleri verir. Standart olarak verilen sekiz parametre
grubuna ek olarak, ¢oklu pompa ve fan kontrol islevleri icin bir parametre grubu da vardir.

Uygulamanin G/C terminali Gzerinde iki kontrol yeri vardir. A yeri pompa ve fan kontroli, B yeri
ise dogrudan frekans referansidir. Kontrol yeri, girdi DING6 ile secilir.

Adindan da anlasilacadi gibi, Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi pompa ve fanlarin operasyonunu
kontrol etmek igin kullanilir. Olgilmus girdi basinci, kullanicl tarafindan belirlenmis bir limitin
altina diserse, 6rnegin yardimc istasyonlardaki dagitim basincini azaltmak icin kullanilabilir.

Uygulama, frekans donUstlriclye baglanan motorlar arasinda gidip gelmek igin harici otomatik
anahtarlan kullanir. Otodedistir 6zelligi, yardimci stirlcllerin baslangic komutunu dedistirme
olanadini saglar. 2 stricl (ana surlict + 1 yardimcr slrtici) arasindaki otodedistirme,
varsayilan olarak ayarlanmistir, bakiniz bélim 7.4.1.

e TUm girdiler ve ciktilar serbestce programlanabilir.

Ek islevler:
e Analog girdi sinyal araligi segimi
iki frekans limit izleme
Tork limit izleme
Referans limit izleme
ikinci rampalari ve S-bigimli rampayi programlama
Programlanabilir Baslat/Durdur ve Ters mantik
Baslat ve durdur isleminde DC-freni
Ug sinirli frekans alani
Programlanabilir U/f egrisi ve anahtarlama frekansi
Otoyenidenbaslat
Motor termal ve durma korumasi: tam programlanabilir; kapali, uyari, hata
Motor disik yik korumasi
Girdi ve cgikti faz izleme
Uyku iglevi

Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasinin parametreleri, bu kilavuzda 8. Bélimde agiklanmistir.
Acgiklamalar, parametrenin kendi tanitici numarasina baglh olarak diizenlenir.
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7.2 Kontrol G/C
Referans potansiyometresi, NXOPTA1
1..10 kQ Terminal Sinyal Aciklama
e A s 1 | +10Vrwr | Referans giktisi Potansiyometre icin voltaj, vb.
- 2 AIl+ Analog girdi, voltaj aralgi Voltaj girdisi frekans referansi
: 0—10V DC
2-hizli i
verici : 3 All- G/C Toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
Gergek 7 e 4 AI2+ Analog girdi, akim aralidi Voltaj girdisi frekans referansi
deger - ____| 5 Al2- 0—20mA
(0)4..20 + !
""""" [ 6 +24V @| Kontrol voltaj giktisi Anahtarlar icin voltaj, vb. maks 0.1 A
o 7 |® GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatti
_______ / 1 8| DIN1 || Baslat/Durdur Kontrol yeri | Baglanti kapall = baslat
A
(PID kontrolora)
(programl.)
_______ / 1 9||DIN2 || Igkilit1 Baglanti kapali = Ig kilit kullanildi
(programlanabilir) Bagdlanti acik = Ig kilit kullaniimadi
_______ / eeeeeeeeiiiiieieeoo...| 10 || DIN3 || Igkilit 2 Baglanti kapali = Ig kilit kullanildi
(programlanabilir) Baglanti acik = Ig kilit kullaniimadi
11 CMA DIN 1—DIN 3 igin ortak GND'ye ya da +24V'ye baglayin.
____________________________________________ 12 +24V @| Kontrol voltaj giktisi Anahtarlar icin voltaj(bakiniz #6)
13 | GND G/C toprak hatti Referans ve kontroller igin toprak
hatt
14 DIN4 Baslat/Durdur Kontrol yeri Baglanti kapali = Baslat
B
________ / I (Dogrudan frekans
referansi)
(programlanabilir)
/ 15 DINS Fasilali galisma hizi segimi Baglanti kapali = Fasilali galisma hizi
----------------------------- (programlanabilir) etkin
/ 16 DIN6 Kontrol yeri A/B segimi Baglanti agik = Kontrol A yeri etkin
""""""""""""""" (programlanabilir) Baglanti kapali = Kontrol B yeri etkin
17 CMB DIN4—DING igin ortak GND'’ye ya da +24V'ye baglayin.
18 AO1+ Cikti frekansi Programlanabilir; bakiniz
19 AO1- Analog cikti bolimler7.5.4.3, 7.5.4.4 ve 7.5.4.5
HATA ®(GND) Aralik 0—20 mA/R., maks. 500Q
20 DO1 Dijital gikti Programlanabilir
® HATA Acik kollektdér, I<50mA, U<48 VDC
NXOPTA2
21 RO1 j/ Role giktisi 1 | Programlanabilir; Bakiniz Bélim
_____________ 22 RO1 Yard/Otodedistir 1 | 7.5.4.1.
Z 23| RrRO1 |—!
24 RO2 j/ Role giktisi 2 | Programlanabilir; Bakiniz Bélim
220 25 RO2 Yard/Otodegistir 2 | 7.5.4.1.
VAC ) preemmmmemeees 26 | RrO2 |—

Tablo 7-1. Pompa ve Fan kontrol uygulamasi varsayilan G/C
konﬁgUrasmu ve baglanti érnegdi (2-kablolu verici ile).

Not: Asagdidaki jumper secimlerine
bakin. Vacon NX Kullanicr Kilavuzu
6.2.2.2 Bélimiinde daha fazla bilgi

bulabilirsiniz.

Jumper blok X1:
CMA ve CMB topraklama

[®®] GNDye bagl cMB
[®@®] GND'ye bagli CMA

®[® | GND'ye yalitiimis CMB
®[® | GND'ye yaltimis CMA

EI@ CMB ve CMA

Icte birbirine bagl,
GND’den yaltimis

= Varsayllan fabrika ayarlan
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230 VAC
22 VACON NXOPTA2 2
24vDC
RO1 RO2
12 9 DIN2 DIN3 &
23 h 26
Autom. © Mains ‘ Autom. © Mains
" |
S i' s2 | i
K2 K1
K2 i K1
K11 K1 7 . K21 ) K2 7
Kkt [ K11 K2 K21
| NX12k105.dsf
M1/Vacon M1/ana elektrik sebekesi M2/Vacon M2/ana elektrik sebekesi

Sekil 7-1. 2-pompali otodegistir sistemi, temel kontrol semasi

230 VAC
VACON NXOPTA1 VACON NXOPTA1 : VACON NXOPTA1
‘2avpc  DIN2 ! DIN3 DIN4
i 10 i
12 9 : 14
22 VACON NXOPTB5 ¢ 25 ACON NXOPTBS5 ¢s
23 26 20
A © Mains A © Mains A © Mmains
- l .............. A \ ........... ot © J A, WO <3 J R . W
e K2 K3 © K1 K3 @ K2 Kl\
K2 K1 K2

K1 K11 K2 K2.1 K3 K31 |
| ‘ NX12k106.dsf

M1/vacon M1yammatiektrik sebekesi M2/Vacon M2/ana elektrik sebekesi M3/Vacon M3 fadlmelektrik sebekesi

Sekil 7-2. 3-pompali otodegistir sistemi, temel kontrol semasi
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7.3 Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi

Faslal calsma hizi (programlanabilir, par. 2.2.6.12)

DIN5 @ T - !
DIN6® Yer A/B secimi (programlanabilir, par. 2.2.6.3) !
ickilit 1 (programlanabilir, par. 2.2.6.18) .
DIN2® ickilit 2 (programlanabilir, par. 2.2.6.19) ! i
DIN3® —
2.2.13Alanyolu CiTReferansiL __________. | !
2.2.1.2 Tug takim Ctrl Referans} - - - - - - - - - . Pl Z‘Jﬁ(};g}aﬁ_'g‘g‘_i‘gf devreve
1
22.1.1GICBReferans .- _____ - Lo
22.1.4 PID Referans 2 | P ! P
1
2111 PID Referans 1 B
. [ Frek. Ref.
All 0 i i lI ! h;esl?plain:gﬁ ve m
he ardimc; I
Az @ Al3 '% E | Al I E ,—\'— )s{ijrulcmelzrin kontrol
b 1 1 d . isti
Al4 :?/:/ : b Gercek deger 1 PID| ™m0 (?;t)?(%?grlr?lgrn;bilir) ROL
Tef. &5 | ! o 2.2.1.9 Otodegigtir [ ————
F BProcessDatalN1) | 6 ! ! i ' g TEIOJ:[ used | — |mantd Otodegistir 2 RO2
’_"2 ! | ' ! _ A (programlanabilir)
- Tp el oL |[RAR
s o A — 4=Al4
R3.4 :‘é i ' ' 5 = Alan yolu
PID tug tak m ref. 2 . H . Gergek deger 2
R3.5 €7 ' v 0 = Not used
PID alan yolu ref. 2 9 --a ! Vo 1=A11
| (F BProcessDataIN3) [ [ o2 S ! v % Z ﬁ:%
3 -
[Tus takimiref., R3.2] ol | Do 4=Al4
5 ! b 5 = Alanyolu
.6 ! — [~ A referentie
b—o 0 H [
.l ' P!
';%, KT I '
- | : [ I IO Fastal casma
y he 1
DIN# 6 g
| 0 oo 1 [3.1 Kontrol yeri
_o; h AB 1 Dahili frekans
3 Tus taky m_.\.'\.iferfna
“51/":‘ Atarryotu . i
6 1
:
1
Alan yolundanreferans|- i Sifirla dugmesi
1
Alan yolundanBaslat/Durduri ! Baglat/Durdur
Alan yolundanyon i dugmeleri

Baslat; Yer A, progr. par. 2.2.6.1 ! — . .
DIN1& : vatc’p ! | Dugdur diigmesi

DIN4® >3 o N Dahili Basjat/DurduL otkin, P3.621
Baglat; Yer B, progr. par.2.2.6.2 . : > 1 P
‘ (c][ed geri, par. 2.2.6.11 !
DIN#@— ¢ ) S s Daihili geri
|3.3 Tus takim yoni | . >

Dahili hata sifirlama
[Alan yolundan sifrla | >1 |/

\IX12k08 g

A1l = PID referans (G/C A); A2 = PID referang 2 (G/C A); B = Dogrudan frekans referans, (G/C
B); K = Tus tak m ref.; F = alan yolu referans)

Sekil 7-3. Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasinda kontrol sinyal mantigi
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7.4 islev ve ana parametrelerin kisa tanimi
7.4.1 Siiriiciiler arasinda otomatik degisme (Otodegistir, P2.9.24 )

Otodegdistir islevi, stricilerin calistirma ve durdurma komutlarinin pompa ve fan otomatigi
tarafindan istenen araliklarla degistirilmek Gizere kontrol edilmesine izin verir. Frekans
donustirict tarafindan kontrol edilen siriicli, otomatik degistirme ve kilitleme sirasi igine de
dahil edilebilir (par. 2.9.25). Otodegistir islevi, motorlarin calisma stlrelerini esitlemeye olanak
saglar ve 6rnegdin ¢ok uzun galisma araliklar dolayisiyla meydana gelebilecek pompa durmalarini
onler.

e Otodegistir islevini parametre 2.9.24 ile uygula, Otodegistir.

e Parametre 2.9.26, Otodegistir araligi, ile ayarlanan slre doldugunda ve kullanilan kapasite
parametre 2.9.28, Otodedistir frekans limiti ile tanimlanan dizeyin altindaysa otodegistir
devreye girer.

e Calisan siriciler yeni komuta gore durdurulur ve yeniden baslatilir.

e Frekans donustlricinun réle giktilari yoluyla kontrol edilen harici kontrolérler, strtculeri
frekans donistlricisine ya da ana elektrik sebekesine baglar. Frekans donlsturici
tarafindan kontrol edilen motor otodedistir sirasina dahilse, her zaman ilk etkinlestirilen réle
ciktisi yoluyla kontrol edilir. Daha sonra etkinlestirilen diger réleler yardimci striculeri
kontrol eder (bakiniz Sekil 7-5 ve Sekil 7-6).

Parametre 2.9.24, Otodegistir

0 Otodegistir kullanilmadi
1 Otodegistir kullanildi

Baslat ve durdur otomatik degistir 6zelligi etkinlestirilir ve frekans dénistlrici tarafindan
kontrol edilen yardimci siricilere ya da yardimcl strlculer ve striclye uygulanir. Bu da 2.9.25
parametresi ayarina baghdir, Otomatik secimi. Varsayilan olarak, Otodegistir 2 adet surlcl igin
etkinlestirilir. Bakiniz Sekil 7-1 ve Sekil 7-5.

Parametre 2.9.25, Otodegistir/Ickilitler otomasyon secimi

0 Yalnizca yardimar siricllere uygulanan otomasyon (otodedistir/igkilitler)

Frekans donidstlricl tarafindan kontrol edilen strtci ayni kalir. Bu nedenle, ana elektrik
sebekesi otomatik anahtar yalnizca bir yardimci sirici icin gerekir.

1 Tiam sdriciller otodegistir/igkilitler sirasina dahildir
Frekans dondstliricl tarafindan kontrol edilen stlirticii otomasyona dahildir ve her striclyld ana

elektrik sebekesine ya da frekans dontstlriclye baglamak igin her strici igin bir otomatik
anahtar gereklidir.
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Parametre 2.9.26, Otodegistir araligi

Bu parametre ile tanimlanan sirenin dolmasindan sonra, kullanilan kapasite 2.9.28
(Otodegistir frekans limiti) ve 2.9.27 (Yardimci sdricilerin maksimum sayisi)
parametreleri ile tanimlanan diizeyin altindaysa otodedistir islevi meydana gelir.
Kapasite P2.9.28 dederini asarsa, kapasite bu limitin altina inene kadar otodegistir
meydana gelmez.

e Yalnizca Baslat/Durdur istegi kontrol yeri A'da etkin ise zaman sayaci etkin hale
gelir.

e Zaman sayacl, otodedistir meydana geldikten sonra ya da Baslat istegi kontrol
yeri A'dan kaldirihinca sifirlanir

Parametreler 2.9.27, Yardimci siiriiciilerin maksimum sayisi ve
2.9.28, Otodegistir frekans limiti

Bu parametreler, kullanilan kapasitenin altinda kalmasi gereken diizeyi tanimlar
boylece otodedistir meydana gelebilir.

Bu dizey asadidaki gibi tanimlanir:

e Calisan yardimci slriculerin sayisi 2.9.27 parametresinden kliciikse otodegistir
islevi meydana gelebilir.

e Calisan yardimci siricilerin sayisi 2.9.27 parametresine esitse ve kontrol edilen
sliriciinin frekansi 2.9.28 parametresinin altindaysa otodedistir meydana
gelebilir.

e Parametre 2.9.28 dederi 0.0 Hz ise, parametrenin 2.9.27 dederinden bagimsiz

olarak otodedistir, yalnizca dinlenme konumunda (Durdur ve Uyut) meydana
gelebilir.
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7.4.2  Ickilit secimi (P2.9.23)

Bu parametre, igkilit girdilerini etkinlestirmek igin kullanilir. Birbirine baglanan sinyaller motor
anahtarlarindan gelir. Sinyaller (islevler) ilgili parametreleri kullanarak ickilit girdileri olarak
programlanan dijital girdilere baglanir. Pompa ve fan kontrol otomasyonu yalnizca etkin ickilit
verileri olan motorlan kontrol eder.

o Ickilit verileri, Otodegistir islevi etkinlestiriimemis olsa bile kullanilabilir.

e Bir yardimci siricinin igkilidi etkinlestiriimemisse ve kullanilmayan baska bir
yardimcl siricu varsa, ikincisi frekans dontstiriciyl durdurmadan devreye
sokulacaktir.

e Kontrol edilen siricinin igkilidinin etkinligi kaldirimissa, tim motorlar
durdurulacak ve yeni bir kurulum ile yeniden baslatilacaktir.

o Ickilit, Calistir konumunda yeniden etkin hale getirilmisse, otomasyon 2.9.23
parametresine gore isler, Ickilit secimi:

0 Kullaniimadi
1 Durdur'da giincelleme

Ickilitler kullanihyor. Yeni siriicli, sistemi durdurmadan otodegistir hattinda en
son olarak yerlestirilecektir. Ancak, otodegistir komutu simdi gerceklesirse,
ornegin, [P1 ® P3 ® P4 © P2], bir sonraki Durma konumunda glincellenecektir
(otodegistir, uyku, durdur, vb.)

Ornek:

[P1 @P3 @P4] @[P2 LOCKED] @[P1 @P3 @P4 @P2] @[SLEEP] @[P1 @P2 @P3 @
P4]

2 Durdur & Giincelle

Ickilitler kullanihyor. Otomasyon tiim motorlari hemen durduracak ve yeni bir
kurulum ile yeniden baslatacaktir

Ornek:
[P1 @P2 @P4] @[P3 LOCKED] @ [STOP] @[P1 @P2 @P3 @ P4]

Bakiniz Bolim 7.4.3.
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7.4.3 Ornekler

Ickilitler ile ve otodegistir olmaksizin pompa ve fan otomasyonu

Durum: Bir kontrol edilen sirici ve Gg¢ yardimcr strtcd.
Parametre ayarlar: 2.9.1=3, 2.9.25=0
Ickilit geri besleme sinyalleri kullanildi, otodegistir kullaniimadi.
Parametre ayarlan: 2.9.23=1, 2.9.24=0
Ickilit geri besleme sinyalleri, 2.2.6.18 - 2.2.6.21 arasI parametrelerle secilen dijital
girdilerden gelir.
Yardimai siirticii 1 kontrolii (par. 2.3.1.27) ickilit 1 (par. 2.2.6.18) yoluyla devreye
sokuldu, Yardimai siirtici 2 kontroll (par. 2.3.1.28), Igkilit 2(par. 2.2.6.19) yoluyla
devreye sokuldu, vb.

Fazlar: 1) Frekans donistirici tarafindan kontrol edilen sistem ve motor baslatildi.
2) Ana slrlici baslangig frekans ayarina (par. 2.9.2) eristiginde Yardimci stiriici 1
baslar.

3) Ana sulrici, Yardimcer slrtict 1 Durdur frekansina par. 2.9.3) dogru hiz azaltir ve
eger gerekirse, Yardimci strlci 2'nin Baslat frekansina dogru ylkselmeye
baslar.

4) Ana slrlcl baslangic frekans ayarina (par. 2.9.2) eristiginde Yardimci strici 2
baglar.

5) Ickilit geri besleme, Yardimci stiriicii 2’den kaldinilir. Giinki Yard. Sirict 3
kullanilmiyor, kaldirilan Yard. Strtci 2'nin yerini almak igin baglatilacaktir.

6) Ana sirlci, hizini maksimuma cgikarir ginkld baska yardimci strtci yoktur.

7) Kaldinlan Yard. Siriclt 2 yeniden badlanir ve su an icin 1-3-2 olan yardimal
sdrdcu bagslat sirasinda sona yerlestirilir. Ana siridcd, hizini ayarlanmis durdur
frekansina azaltir. Yardimc slrlicl baslat sirasi hemen ya da 2.9.23
parametresine gore bir sonraki Durdur'da (otodegistir, uyku, durdur, vb.)
guncellenecektir.

8) Hala, daha fazla glice ihtiyag varsa, ana sirici hizi maksimum frekansa ylikselir
ve sistemin tasarrufundaki ¢ikti gicinin %100°GnUun yerini alir.

Glg ihtiyacr azalinca, yardimci strlculer ters ydnde kapanir (2-3-1;
guncellemeden sonra 3-2-1).

Ickilitler ve otodedgistir ile pompa ve fan otomasyonu

Otodedistir islevi kullanilyorsa, yukarida belirtilen de uygulanabilir. Degistirilen ve glincellenen
baslat sirasina ek olarak, ana sirtcllerin dedisim sirasi da 2.9.23 parametresine baghdir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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Ickilitler
Ickilit 4
Ickilit 3
Igkilit 2
Igkilit 1

Role

ACIK
KAPALI

ACIK
KAPALI

ACIK
KAPALI

57

ACIK
KAPALI

ACIK

KAPALLI
ACIK

Yard 3 ¢alisiyor

Aux 2 kaysigasa

PALI
ACIK
KAPALI—/
ACIK
KAPALI

kontroli

Aux 1 calisiyor

» Anasdracucalisiyor

al . .
Maks Frel& 2 a 6 i ; 8
Yard.1,2ve3 |—.—&. . e e s Tt
Baslat frekansi ; N . E
Ana siriici
cikt frek. : ; { . ;
Yard. 1,2ve3 | [ ._3 ¥ 5 k E | p
Durdur frekansi |7 — T — —*i— T T T T T T N D
Min Frek. 1 : .'b
fa
100% S — X .
g Ana
: surucd
....... T
PID ciktisi 4 Yard. striicti 2
Yard. surtict 3
1 Yard. suruci 1

Sekil 7-4. Ug yardimci sdriicti ile PFC uygulamasinin islevinin érnegi
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PE
L1 e
L2 — 4=
L3 —/
P 11 = 1 ZI 111
el NN o1 L\
VACON Ay
uvw
d.d.d d tl J
K1 -\-\ K2 -W-\
LLL LLL
PE PE
NX12k107.ds4 U y
™ m
M1 37w M2 3

Sekil 7-5. 2-pompali otodegistir 6rnegi, ana sema

PE
L1
L2
L3

Q }-‘s|-\|-\|

]

L1213 d.4.d d,d,d d,d,d

vacon | ker \\ ) k21 \\\ ka1 \ '\ '\
A
uvw

—~a
o
3
(=
ol
—~
&
_  al
_ Ta |
]

K1 Y A\~
PE PE PE
NX12k104.ds4
v _J U u
M1 M M M
370 M2 37 M2 3

Sekil 7-6. 3-pompali otodegdistir 6rnedi, ana sema
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7.5 Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi - Parametre listeleri

Takip eden sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametre listelerini bulacaksiniz. Her bir
parametre, ilgili parametre agiklamasina bir badlantiyi icerir. Parametre aciklamalari 120 no’lu
sayfadan 194 no’lu sayfaya kadar olan bélimde verilmistir.

Siitun aciklamalari:

Kod = Tus takimi Gzerindeki yer gdstergesi; operatdre o anki parametre numarasini
gosterir

Parametre = Parametre adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Maks = Parametrenin maksimum degeri

Birim = Parametre dederinin birimi; mevcutsa verilir

Varsayilan = Fabrika tarafindan ayarlanan deger

Ozel = Musterinin kendi ayari

Tanitic = Parametrenin tanitict numarasi

Parametre kodu Ustlinde: Parametre dederi yalnizca FC (frekans donustirici)
durdurulduktan sonra degdistirilebilir.

Bu parametrelere (bakiniz béliim 6.4)Terminalden isleve yéntemini (TTF)
uygulayin.

7.5.1 Izleme degerleri (Kontrol tus takimi: menii M1)

izleme degerleri, konumlar ve élciimler gibi, parametre ve sinyallerin gercek degerleridir.
izleme dederleri diizenlenemez.

Daha fazla bilgi icin bakinizVacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7. V1.18’dan V1.23'ye kadar olan
izleme dederlerinin yalnizca PFC kontrol uygulamasi ile mimkin oldugunu unutmayin.

Kod Parametre Birim | Ta Aciklama

nit

ICl
V1.1 Cikti frekansi Hz 1 Motora giden cikti frekansi
V1.2 Frekans referansi Hz 25 | Motor kontrole frekans referansi
V1.3 Motor hizi rpm 2 rpm olarak motor hizi
V1.4 Motor akimi A 3
V1.5 Motor torku % 4 Motor nominal torkunun % iginde
V1.6 Motor glicl % 5 Motor mil gict
V1.7 Motor voltaji \Y, 6
V1.8 DC-badlantisi voltaji \Y 7
V1.9 | Unite sicakhd °C 8 | Sogutma plakasi sicakhgi
V1.10 | Motor sicakhgi % 9 | Hesaplanmis motor sicakligi
V1.11 | Analog girdi 1 V/mA | 13 | All girdi dederi
V1.12 | Analog girdi 2 V/mA | 14 | AI2 girdi dederi
V1.13 DIN1, DIN2, DIN3 15 | Dijital girdi durumlari
V1.14 DIN4, DINS, DIN6 16 | Dijital girdi durumlari
V1.15 | Analog Iout mA 26 | AO1
V1.16 | Analog girdi 3 V/mA | 27 | AI3 girdi degeri
V1.17 | Analog girdi 4 V/mA | 28 | Al4 girdi degeri
V1.18 | PID Referansi % 20 | Maks. frekansin %/’sinde
V1.19 | PID Gergek deder % 21 | Maks. gergek dederin %/’sinde
V1.20 | PID Hata degeri % 22 | Maks. hata dederinin %/sinde
V1.21 | PID Cikti % 23 | Maks. cikti dederinin %/ sinde
V1.22 ::lcgérn(;lasuruculerl 30 | Galisan yardimci surctlerin sayisi

Gergek deder igin 6zel Bakiniz parametreler2.9.29 to
V1.23 | gsrinta 2% | 2.9.31
Kullaniimis PT100 girdilerinin en

V1.24 | PT-100 Sicaklik co vilkeek S|c§akll§;| 9
G1,25 | Coklu izleme parcalari Uc secilebilir izleme dederi gosterir.

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205



Pompa VE FAN KONTROL VACON * 105

Tablo 7-1. Izleme deerleri

7.5.2 Temel parametreler (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2.1)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil | Ozel | Tam Not
an tici
P2.1.1 Minimum frekans 0,00 |Par.2.1.2 Hz 0,00 101
NOT: Eger fmaks > motor
P2.1.2 | Maksimum frekans |Par. 2.1.1 320,00 | Hz 50,00 102 | @nuyumlu hiz ise, motor
ve siricu sistemi
uygunlugunu kontrol edin
P2.1.3 Hizlanma zamani 1 0,1 3000,0 S 1,0 103
P2.1.4 |Yavaslama zamani 1 0,1 3000,0 S 1,0 104
P2.1.5 Akim limiti 0,4 x In 2 x In A I 107
Motorun nominal NX2: 230V
P2.1.6 :olta'l 180 690 V | NX5: 400V 110
) NX6: 690V
P2.1.7 Motorun nominal 30,00 320,00 Hz 50,00 111 Motorun tlp plakasini
frekansi kontrol edin
Varsayilan, 4-kutuplu
Motorun nominal motor ve bir nominal
P2.1.8 hizi 300 20 000 rpm 1440 112 | boyut frekans
doénulstiricusi igin
uygundur.
Motorun nominal Motorun tip plakasini
P2.1.9 akimi 0,4 x In 2 X In A In 113 kontrol edin
P2I11i0 | Motor cos phi 0,30 1,00 0,85 120 | Motorun tip plakasini
kontrol edin
0=AI1 (#2—3)
1=AI2 (#4—5)
2=AI3
. 3=Al4
PID kontrol6r —
PoIild | referans sinyali £3-0 6 4 332 | 4=Tus takimi kontrol
sayfasindan PID ref,
(Yer A)
par. 3.4
5= Alan yolundan PID ref.
(FBPProsesVerileriIN1)
6=Motor potansiyometresi
P2.1.12 | PID kontrolér artisi 0,0 1000,0 % 100,0 118
p2.1.13 | PID kontrolorI- 0,00 | 320,00 s 1,00 119
zamani
p2.1.14 | PID kontrolor b- 0,00 10,00 s 0,00 132
zamani
P2.1.15 | Uyku frekansi 0 2Pa1r.2 Hz 10,00 1016
P2.1.16 Uyku gecikmesi 0 3600 s 30 1017
P2.1.17 Uyanma dizeyi 0,00 100,00 % 25,00 1018
0=Uyanma dizeyinin
altinda disuste
uyanma (2.1.17)
1=Uyanma dlizeyini asan
. . uyanma (2.1.17)
P2.1.18 Uyanma iglevi 0 3 0 1019 2=Uyanma diizeyinin
altinda dislste
uyanma (PID ref)
3=Uyanma dizeyini asan
uyanma (PID ref)
p2.1.19 |Fastalicalismahizi | 50 Hpo 544 Hz 10,00 124
referansi

Tablo 7-2. Temel parametreler G2.1
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7.5.3
7.5.3.1

Girdi sinyalleri

Kod

Parametre

Maks

Birim

Varsayil
an

Ozel

Tan
1itici

Not

P2.2.1.1

G/C B frekans
referans segimi

343

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=AI4

4=Tus takimi referansi

5= Alan yolu referansi
(FB Hiz Referansi)

6=Motor potansiyometresi

7=PID kontrol6ru

P2.2.1.2

Tus takimi frekans
referans secimi

121

Par. 2.2.1.1'de oldugu gibi

P2.2.1.3

Alan yolu frekans
referans secimi

122

Par. 2.2.1.1'de oldugu gibi

P2.2.1.4

PID referansi 2

371

0=AI1

1=AI2

2=AI3

3=Al4

4= Tus takimindan PID
referans 1

5= Alan yolu referansi
(FBPProsesVerileriIN3)

6=Motor potansiyometresi

7= Tus takimindan PID
referans 2

P2.2.1.5

PI hata dederi
dedistirme

340

0=Degistirme yok
1=Degistirme

P2.2.1.6

PID referans
yukselme zamani

0,0

100,0

5,0

341

%0’dan %100’e
dedistirmek Uzere
referans dederi igin sire

P2.2.1.7

PID referans disme
zamani

0,0

100,0

5,0

342

%100°den %0’a
degistirmek Uzere
referans dederi icin sire

P2.2.1.8

PID kontrolori
gercek degder segimi

333

0=Gergek deder 1
1=Gergek 1 + Gergek 2
2=Gergek 1 + Gergek 2
3=Gergek 1 * Gergek 2
4=Maks(Gergek 1, Gergek
2)

5=Min(Gergek 1, Gergek
2)

6=0rta(Gergek1,
Gergek2)

7=Kare (Gergl) + Kare
(Gerg2)

P2.2.1.9

Gercek deder 1
segimi

334

0=Kullaniimadi

1=AI1 (kontrol paneli)

2=AI2 (kontrol paneli)

3=AI3

4=A14

5=Alan yolu
(FBProsesVerileriIN2)

P2.2.1.10

Gergek deder 2
segimi

335

0=Kullaniimadi

1=AI1 (kontrol paneli)

2=AI2 (kontrol paneli)

3=AI3

4=A14

5=Alan yolu
(FBProsesVerileri IN3)

p2.2.1.11

Gercek deder 1
minimum derece

1000,0

1000,0

%

0,0

336

0=Minimum
derecelendirme yok

P2.2.1.12

Gercek deder 1
maksimum derece

1000,0

1000,0

%

100,0

337

100= Maksimum
derecelendirme yok

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205




Pompa VE FAN KONTROL

VACON * 107

p2.2.1.13 | Gercekdeger2 5661 1000,0 % 0,0 33g | O=Minimum
minimum derece derecelendirme yok
P2.2.1.14 | Gersekdeger2 5001 1000,0 % 100,0 339 | 100= Maksimum
maksimum derece derecelendirme yok
Motor
P2.2.1.15 potansiyometresi 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 331
rampa zamani
Motor 0=Sifirlama yok
potansiyometresi 1=Durdurulursa ya da
P2.2.1.16 bellek sifirlama 0 2 1 367 glcl azaltilirsa sifirla
(Frekans referansi) 2= Gucu azaltilirsa sifirla
Motor 0=Sifirlama yok
potansiyometresi 1=Durdurulursa ya da
P2.2.1.17 bellek sifirlama (PID 0 2 0 370 glcu azaltilirsa sifirla
referansi) 2= Glcl azaltilirsa sifirla
derssgfgsgisrme 0=Derecelendirme kapali
P2.2.1.18 minimum deger, yer 0,0 P2.2.1.19 Hz 0,0 344 >9=Dervecelend|rllm|§
B min. deger
derssgfgggisrme 0=Derecelendirme kapali
P2.2.1.19 maksimum deger, yer 0,0 320,0 Hz 0,0 345 >0=Dere£:elend|rllm|§
B maks. deger
Tablo 7-3. Girdi sinyalleri, Temel Ayarlar
7.5.3.2  Analog girdi 1 (Kontrol tus takimi: Mend M2 @ G2,200,2)
Kod Parametre Min Maks Birim Varas:yll gee ;I;?g Not
P2.2.2.1 AIl sinyal segimi 0 A.l 377
p2.2.2.2 | Allsinyalfiltresi | 5, 10,00 s 0,10 324 | 0=Filtreleme yok
zamanli
0=Sinyal araligi 0-100%*
P2.2.2.3 Al1l sinyal arahdi 0 2 0 320 | 1=Sinyal araligi 20-100%*
2=0zel arahk
All 6zel ayar - o
P2.2.2.4 minimum 100,00 100,00 Yo 0,00 321
AIl 6zel ayar - o
P2.2.2.5 maksimum 100,00 100,00 Yo 100,00 322
Al1l sinyal 0=Degistiriimedi
P2.2.2.6 degistirme 0 1 0 323 | 1 -pegistirildi
Tablo 7-2. Girdi sinyalleri, Analog girdi 1
7.5.3.3  Analog.girdi.2 (Kontrol tus takimi: MenU.M2. @ G2,200,3)
Kod Parametre Min Maks Birim Val;snayll anel ;I;?; Not
P2.2.3.1 AI2 sinyal segimi 0 A.2 388
p2.2.3.2 | Al2sinyalfiltresi 0,00 10,00 s 0,10 329 | o=Filtreleme yok
zamani
0=0—20 mA*
p2.2.3.3 AI2 sinyal aralidi 0 2 1 325 [ 1=4—20 mA*
2=0zellestirilmis*
AI2 6zel ayar -
P2.2.3.4 minimum 100,00 100,00 % 0,00 326
AI2 Ozel ayar -
P2.2.3.5 maksimurm 100,00 100,00 % 100,00 327
p2.2.3.6 | Analog girdi Al2 0 1 0 328 | O=Degistirimedi
degisimi 1=Degistirildi

Tablo 7-4. Girdi sinyalleri, Analog girdi 2

*Blok X2'nin bujilerini uygun sekilde

yerlestirmeyi unutmayin.
Kullanici Kilavuzu,
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7.5.3.4  Analog girdi 3 (Kontrol tus takimi: Mend M2 @ G2.20,4)
Kod Parametre Min Maks Birim Val;snayll e ;I;?C': Not
P2.2.4.1 AI3 sinyal segimi 0 0.1 141
AI3 sinyal filtresi -
P2.2.4.2 zamani 0,00 10,00 s 0,10 142 | O=Filtreleme yok
0=0—20 mA
P2.2.4.3 AI3 sinyal aralgdi 0 2 1 143 | 1=4—20mA
2=0zellestirilmis
AI3 6zel ayar -
P2.2.4.4 minimum 100,00 100,00 % 0,00 144
AI3 6zel ayar - o
P2.2.4.5 maksimum 100,00 100,00 Yo 100,00 145
. o 0=Dedistiriimedi
P2.2.4.6 | AI3 sinyal degistirme 0 1 0 151 1=Degistirildi
Tablo 7-5. Girdi sinyalleri, Analog girdi 3
7.5.3.5  Analog girdi 4 (Kontrol tus takimi: Mend M2 @ G2.200,5)
Kod Parametre Min Maks Birim Varasnayll gee ;I;?é: Not
P2.2.5.1 Al4 sinyal segimi 0 0.1 152
P2.2.5.2 | AI4 filtreleme zamani 0,00 10,00 s 0,10 153 | O=Filtreleme yok
0=0—20 mA
P2.2.5.3 Al4 sinyal aralidi 0 2 1 154 | 1=4—20mA
2=0zellestirilmis
AI4 Ozel ayar -
P2.2.5.4 minimum 100,00 100,00 % 0,00 155
Al4 6zel ayar - o
P2.2.5.5 minimum 100,00 100,00 %o 100,00 156
. o 0=Dedistiriimedi
P2.2.5.6 | Al4 sinyal degistirme 0 1 0 162 1=Degistirildi

Tablo 7-3. Girdi sinyalleri, Analog girdi 4

*Blok X2'nin bujilerini uygun sekilde

yerlestirmeyi unutmayin.
Kullanici Kilavuzu,
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7.5.3.6  Dijital girdiler (Kantrol tus takimi: MenU M2 @ G2.2.4),
Kod Parametre Min el Ozel LET! Not
an 1tici
P2.2.6.1 Bagslat A sinyali 0 A.l 423
P2.2.6.2 Bagslat B sinyali 0 A.4 424
P2.2.6.3 Kontrol yeri A/B 0 A6 425 Kontrol yeri A (oc)
secimi Kontrol yeri B (cc)
P2.2.6.4 Harici hata (kapat) 0 0.1 405 (Hcacr)'c' ) ORI,
P2.2.6.5 Harici hata (acik) 0 0.2 406 [':Cr)'c' TG G EmE!
Motor baslangig devreye
P2.2.6.6 Devreye sok galistir 0 0.2 407 sokuldu (cc)
Hizlanma/Yavaslama Hizl/Yavsl zamani 1 (oc)
P2d5.0 zamani segimi v 0.2 A Hizl/Yavsl zamani 2 (oc)
P2.2.6.8 G/C terminal‘den 0 0.1 409 Kontr_'ol yerini G/C
kontrol terminaline zorla (cc)
P2.2.6.9 Tus takimindan 0 0.1 410 Kontrol yerini tus takimina
kontrol zorla (cc)
Alan yolundan Kontrol yerini alan yoluna
P2.2.6.10 kontrol 0 0.1 411 zorla (cc)
P2.2.6.11 Geri 0 0.1 412 | Yonileri(oc)
Yon geri (cc)
Frekans referansi igin
P2.2.6.12 Fasilali galisma hizi 0 A.5 413 | segilen (cc) fasilah calisma
hizi
P2.2.6.13 Hata sifirla 0 0.1 414 [ Tam hatalar sifirlandi (cc)
P2.2.6.14 lelanma/Yavas_Iama 0.1 415 | Hizl/Yavasl engellendi (cc)
engellendi
P2.2.6.15 DC freni 0.1 416 | DC frenleme etkin (cc )
ol Mot.pot referans azaliyor
P2.2.6.16 potansiyometresi 0 0.1 417 (cc)'p Y
ASAGI
Helen Mot.pot referansi artiyor
P2.2.6.17 potansiyometresi 0 0.1 418 (cc).p Y
YUKARI
P2.2.6.18 Otodegistir 1 igkilit 0 A.2 426 | cc ise etkinlestirildi
P2.2.6.19 Otodegistir 2 igkilit 0 A.3 427 | ccise etkinlestirildi
P2.2.6.20 Otodegistir 3 igkilit 0 0.1 428 | cc ise etkinlestirildi
P2.2.6.21 Otodegistir 4 igkilit 0 0.1 429 | cc ise etkinlestirildi
P2.2.6.22 Otodegistir 5 igkilit 0 0.1 430 | cc ise etkinlestirildi
2.1.11 ile secildi (oc)
P2.2.6.23 PID referansi 2 0 0.1 431 22.1.4ile Seg||d| (CC)
Tablo 7-6. Girdi sinyalleri, Dijital girdiler
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7.5.4 Cikti sinyalleri
7.5.4.1 Dijital cikti sinyalleri (Kontrol tus takimi: MenU M2 @ G2.3.1)

Kod Parametre Min ezl el flor Not
an 1itici
P2.3.1.1 Hazir 0 0.1 432
P2.3.1.2 Calistir 0 0.1 433
P2.3.1.3 Hata 0 A.l 434
P2.3.1.4 Degistirilen hata 0 0.1 435
P2.3.1.5 Uyari 0 0.1 436
P2.3.1.6 | Harici hata ya da uyari 0 0.1 437
P2.3.1.7 Referans hatasi ya da 0 0.1 438
uyarisi
P2.3.1.8 Asiri sicaklik uyarisi 0 0.1 439
P2.3.1.9 Geri 0 0.1 440
P2.3.1.10 Istenmeyen yon 0 0.1 441
P2.3.1.11 Hizli 0 0.1 442
P2.3.1.12 Fasilali galisma hizi 0 0.1 443
P2.3.1.13 Harici kontrol yeri 0 0.1 444
P2.3.1.14 Harici fren kontroll 0 0.1 445
Harici fren kontrold,
P2.3.1.15 degistirildi 0 0.1 446
g g | S GrEkEE I 1 0 0.1 447
izleme
Cikti frekansi limit 2
P2.3.1.17 e 0 0.1 448
P2.3.1.18 Referans limit izleme 0 0.1 449
P2.3.1.19 Sicaklik limit izleme 0 0.1 450
P2.3.1.20 Tork limit izleme 0 0.1 451
P2.3.1.21 | Motor termal korumasi 0 0.1 452
PREa g | e G e 0 0.1 463
limiti
Motor regulator
P2.3.1.23 etkinlestirme 0 0.1 454
P2.3.1.24 Alan yolu gllrdl verileri 0 0.1 455
P2.3.1.25 Alan yolu gzirdi verileri 0 0.1 456
P2.3.1.26 Alan yolu gBirdi verileri 0 0.1 457
Otodegistir 1/Yardimci
P2.3.1.27 | " giiriica 1 kontrolii v 2l e
Otodegistir 2/Yardimci
P20z surlict 2 kontrolu . 2.2 e
Otodegistir 3/Yardimci
P2.3.1.29 siirticii 3 kontrolii 0 0.1 460
PR.ELAL e || DO ST T 0.1 461
surlicl 4 kontroll
P2.3.1.31 | Otodegistir 5 kontrol 0 0.1 462

Tablo 7-7. Dijital ¢ikti sinyalleri
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7.5.4.2  Limit.ayarlari.(Kontrol tus takimi: MenU M2 @ .G2.3.2)
Kod Parametre Min Maks Birim faizavil)ozciyipian Not
an 1itici
L 0=Limit yok
P2.3.2.1 C”;t'. flreka”.s'l limit 0 2 0 315 | 1=Dusik limit izleme
Izleme iglevi 2=Yiksek limit izleme
Cikti frekansi limit Par.
P2.3.2.2 1 izleme degeri 0,00 21.2 Hz 0,00 316
o 0=Limit yok
P2.3.2.3 C".‘t: frek. ':m'.t 2 0 2 0 346 | 1=Diisik limit izleme
Izleme islevi 2=Yiiksek limit izleme
Cikti frekansi limit Par.
P2.3.2.4 2 izleme degeri 0,00 21.2 Hz 0,00 347
Tork limit, izleme 0=Kullanimad:
P2.3.2.5 i Ie(/i 0 2 0 348 | 1=Dduslk limit izleme
3 2=Ylksek limit izleme
p2.3.2.6 | 1O "imslg(/i'z'eme 0,0 300,0 % 100,0 349
Referans limit 0=Kullaniimad
P2.3.2.7 ] . p 0 2 0 350 | 1=Dusuk limit
izleme islevi 2=Yiiksek limit
Referans limit, o
P2.3.2.8 izleme degeri 0,0 100,0 Yo 0,0 351
Harici fren-kapall
P2.3.2.9 gecikmesi 0,0 100,0 [ 0,5 352
Harici fren-agik
P2.3.2.10 gecikmesi 0,0 100,0 S 1,5 353
Frekans 0=Kullaniimadi
P2.3.2.11 doénusturica 0 2 0 354 | 1=Dusuk limit
sicaklik limit izleme 2=Ylksek limit
Frekans
P2.3.2.12 donustirici -10 75 °C 40 355
sicaklik limit izleme
izlenen analog 0=AI1
P2.3.2.13 girdisi 0 3 0 372 | 1-AD2
s O=Limit yok
P2.3.2.14 A”a'o.glg'rd' limit 0 2 0 373 | 1=Duisik limit izleme
Izleme 2=Yiksek limit izleme
P2.3.2.15 A”a'ogdg'id' izlenen | 4 g9 100,00 % 0,00 374
eder
Tablo 7-4. Cikti sinyalleri, Limit ayarlari
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7.5.4.3  Analog ¢Ikti 1 (Kontrol tus takimi: MenU.M2 @ G2.3.3)
Kod Parametre Min Maks Birim [ai=avil o zcigimnan Not
an 1tici
P2 E,n |UEEE F L AE] 0 A1 464
secimi
0=Kullaniimadi
1=Cikti frek. (0—fmaks)
2=Freks. referansi (0—
f:maks)
3=Motor hizi (0—Motor
nominal hizi)
4=Motor akimi (0—Inmotor)
5=Motor torku (0—Tamotor)
6=Motor glicii (0—Pnmotor)
7 =Motor voltaji (0-Unmotor)
. . 8=DC-baglanti volt (0—
P2.3.3.2 Analog cikti islevi 0 14 1 307 1000V)
9=PID kontrolor ref.
dederi
10=PID kontr. gerg.
dederi 1
11=PID kontr. gerg.
dederi 2
12=PID kontr. hata
dederi
13=PID kontrolor giktisi
14=PT100 sicakligi
p2.3.3,3 |Analog cikti Lfiltre | 4 5 10,00 s 1,00 308 | O=Filtreleme yok
zamani
Analog cikti 1 0=Degistiriimedi
P2.3.3.4 degistirme 0 1 0 309 1=Degistirildi
Analog gikt 1 0=0 mA
P2.3.3.5 A, 0 1 0 310 | 14 mA
Analog gikt 1
P2.3.3.6 deracesi 10 1000 % 100 311
N 0
P2.3.3.7 Analog ciktr ofset 100,00 100,00 Yo 0,00 375
Tablo 7-8. Analog c¢ikti 1 parametreleri
7.5.4.4  Analog cikti 2 (Kontrol tus takimi: MenU M2 @ G2.3.4)
Kod Parametre Min Maks Birim vzl el Not
an 1tici
p2.3.4.1 | Analog gkt 2 0 0.1 471
sinyal secimi
P2.3.4.2 | Analog cikti 2 iglevi 0 14 0 472 | Bakiniz par. 2.3.3.2
p2.3.4.3 | Analog cikti 2ffiltre |4 54 10,00 s 1,00 473 | 0=Filtreleme yok
zamani
Analog gikti 2 0=Dedistiriimedi
P2.3.4.4 degistirme 0 1 0 474 1=Degistirildi
Analog gikti 2 0=0 mA
P2.3.4.5 minimum 0 1 0 475 1=4 mA
p2.3.4.6 | /nalog gk 2 10 1000 % 100 476
derecelendirme
P2.3.4.7 | Analog gikti 2 ofset 100,00 100,00 % 0,00 477

Tablo 7-9. Cikti sinyalleri, Analog ¢ikti 2
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7.5.4.5  Analog clkti 3. (Kontrol tus takimi: MenU M2 @ G2.3.5)

Kod Parametre Min Maks Birim B = Not
an 1tici
p2.3.5.1 | Analoggaiku 3, 0 0.1 478
sinyal secimi
P2.3.5.2 | Analog cikti 3, islev 0 14 0 479 | Bakiniz par. 2.3.3.2
p2.3.5.3 |Analod okt 3 filtre | 49 10,00 s 1,00 480 | O=Filtreleme yok
Analog cikti 3 0=Degistiriimedi
P2.3.5.4 dedistime 0 1 0 481 | 4 _Degistirildi
Analog gikti 3 0=0 mA
P2.3.5.5 minimum 0 1 0 482 | y_4mA
Analog gikti 3
P2.3.5.6 derecelendirme 10 1000 % 100 483
P2.3.5.7 | Analog gikti 3 ofset 100,00 100,00 % 0,00 484

Tablo 7-10. Cikti sinyalleri, Analog cikti 3
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7.5.5 Siiriicii kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2.4)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
Hizlanma/Yavaslamg 0=Do§']rusual
P2.4.1 rampasi 1 sekli 0,0 10,0 S 0,0 500 | >0 = S-egrisi rampa
zamani
Hizlanma/Yavaslamg 0=Dogrusal
pP2.4.2 ) 0,0 10,0 s 0,0 501 | >0 = S-edrisi rampa
rampasi 2 sekli zamani

P2.4.3 | Hizlanma zamani 2 1 3000,0 S 10,0 502
1

0,
P2.4.4 |Yavaslama zamani 2| 0, 3000,0 S 10,0 503

0=Devre digI birakildi
1=Caligirken kullanihr
2=Harici fren dislisi
P2.4.5 Fren dislisi 0 4 0 504 | 3=Durduruldugunda/calsi
rken kullanilir
4=Calisirken kullanilir

(test yok)
. . 0=Rampa
P2.4.6 Baslat islevi 0 1 0 505 1=Hizli baslangic
O=Yavaslatma
1=Rampa
P2.4.7 Durdur islevi 0 3 0 506 | 2=Rampa-+Calistir
yavaslatmayi devreye sok
3=Yavagslat+Calistir
rampay! devreye sok
P2.4.8 | DC frenleme akimi 0,4 x In 2x1Ix A Iy 507
P2.4.9 Durdur isleminde 0,00 600,00 s 0,00 508 0:C_|haz calismiyorken DC
DC-frenleme zamani freni kapalidir
Durdur igleminde
P2.4.10 DC-frenleme 0,10 10,00 Hz 1,50 515
frekansi
: : | 0=Cihaz galismaya
P2.4.11 Baf?f:k'fr'f:"z'gfneaac 0,00 | 600,00| s 0,00 516 | baslarken DC freni
kapahdir
. 0=Kapali
P2.4.12 Akis freni 0 1 0 520 1=Acik
P2.4.13 | Akis frenleme akimi 0,4 x In 2 X In A Iy 519

Tablo 7-11. Surtcu kontrol parametreleri, G2.4

7.5.6 Frekans parametrelerini engelle (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,5)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayil Ozel | Tan Not
an 1tici
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.1 1; Diisiik limit 0,0 259 Hz 0,0 509 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
pP2.5.2 1: Yiksek limit 0,0 21.2 Hz 0,0 510 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.3 2, Disiik limit 0,0 254 Hz 0,0 511 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.4 2, Disiik limit 0,0 21.2 Hz 0,0 512 | O=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.5 3; Diisiik limit 0,0 256 Hz 0,0 513 | O0=Kullaniimadi
Frekans alanini engelle Par. _
P2.5.6 3; Yiiksek limit 0,0 21.2 Hz 0,0 514 | O0=Kullaniimadi
Frekans engelle limitleri
arasinda Siirel
P2.5.7 Hizlanma/yavaslama 0,1 10,0 er 1,0 518
rampa hizi
derecelendirme orani

Tablo 7-12. Frekans parametrelerini engelle, G2.5
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7.5.7 Motor kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,6)

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayi Ozel | Tan Not
lan 1tici
NXS:
P2.6.1 Motor kontrol modu 0 1 0 600 | O0=Frekans kontroli
1=Hiz kontroli
_ 0=Kullanilmadi
P2.6.2 U/f optimizasyonu 0 1 0 109 1-Otomatik tork destegi
0=Dogrusal
1=Kare
P2.6.3 U/f oran segimi 0 3 0 108 | 2=Programlanabilir
3=En uygun akis ile
dogdrusal.
P2.6.4 Alan zayiflatici noktg 8,00 320,00 Hz 50,00 602
Alan zayiflatici o o
P2.6.5 noktada voltaj 10,00 200,00 %o 100,00 603 | N% X Unmot
U/F egrisi, orta par.
lR2Rg nokta frekansi 0,00 P2.6.4 Hz 50,00 604
U/F egrisi, orta N% X Unmot
P2.6.7 grisi, or 0,00 100,00 % 100,00 605 | Parametre maks. deder =
nokta voltaji
par. 2.6.5
p2.6.8 | fretgﬂ;‘;‘da oke 0,00 40,00 % 0,00 606 | N% X Unmot
Anahtarlama oL o, . Tam dederler icin bakiniz
P2.6.9 frekansi 1,0 Degisir kHz Dedisir 601 Tablo 8-12
Asiri voltai 0=Kullanilmadi
P2.6.10 sirt volta) 0 2 1 607 | 1=Kullanildi (rampa yok)
kontrolori
2=Kullanildi (rampa var)
Dusuk voltaj 0=Kullaniimadi
P2.6.11 kontrolori 0 1 1 608 1=Kullanildi

Tablo 7-13. Motor kontrol parametreleri, G2.6
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7.5.8 Korumalar (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,7)

Kod Parametre Min Maks Birim aisavl QeI nan Not
an 1tici
0=Cevap yok
1=Uyan
2=Uyari+0nceki Frek.
3=Uyr+AyarlanmisFrek
P2.7.1 ?\?tﬁlngigarllis 0 5 4 700 | 2.7.2
P 4=Hata, 2.4.7'ye gbre
durdur
5=Hata, yavaslatarak
durdur
4mA referans
P2.7.2 hatasi: ayarlanmis 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 728
frekans referansi
P2.7.3 | Harici hataya tepki 0 3 2 701 | 0=Cevap yok
1=Uyan
2=Hata, 2.4.7'ye gore
P2.7.4 Girdi faz izleme 0 3 0 730 | durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
- . 0=Gegmiste saklanan
p2.7.5 | Dustkvolta) 0 1 0 727 | hata
atasina tepki 1=Saklanmayan hata
P2.7.6 Cikti fazi izleme 0 3 2 702 | 0=Cevap yok
Toprak hatasi 1=Uyan
P2.7.7 korumasi 0 3 2 703 2=Hata, 2.4.7'ye gbre
Motor t | durdur
P2.7.8 okor erma 0 3 2 704 | 3=Hata, yavaslatarak
orumasi durdur
Motor ortam sicakl. o
P2.7.9 faktori -100,0 100,0 Yo 0,0 705
p2.7.10 | Sfir hizda motor |4 4 150,0 % 40,0 706
sogutma faktori
P2.7.11 Zaman sabiti 1 200 min 45 707
P2.7.12 | Motor gorev devri 0 100 % 100 708
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.13 Durma korumasi 0 3 1 709 2=Hata, 2.4.7ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.14 | Durma akim limiti 0,1 Tomotor X 2 A I 710
P2.7.15 Durma zamani 1,00 120,00 s 15,00 711
P2.7.16 |Durma frekans limiti 1,0 Par. 2.1.2 Hz 25,0 712
0=Cevap yok
1=Uyarn
P2.7.17 Az yuk korumasi 0 3 0 713 2=Hata, 2.4.7'ye gore
durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.18 |Alan Za‘;‘gigc' bolgg 49 150 % 50 714
P2.7.19 | Sifir frekansi yuku 5,0 150,0 % 10,0 715
P2.7.20 Az yik zamani 2 600 s 20 716
0=Cevap yok
1=Uyan
P2.7.21 Termistor h.atasma 0 3 5 732 2=Hata, 2.4.7'ye gobre
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
p2.7.22 | Alan yot'e“pﬂftas'”a 733 | Bakiniz P2.7.21
P2.7.23 |Yuva hatasina tepki 0 3 2 734 Bakiniz P2.7.21
Kullanimda olan
P2.7.24 PT100 girdileri 0 3 0 739
sayisl
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0=Cevap yok
1=Uyari
P2.7.25 PT100 hat_asma 0 3 2 240 2=Hata, 2.4.7'ye gore
tepki durdur
3=Hata, yavaslatarak
durdur
P2.7.26 | PT100 uyari limiti -30,0 200,0 co 120,0 741
P2.7.27 | PT100 hata limiti -30,0 200,0 co 130,0 742

Tablo 7-14. Korumalar, G2.7

7.5.9 Otoyenidenbaslat parametreleri (Kontrol tus takimi: Menii M2 © G.8)

Varsayil | Ozel | Tan

Kod Parametre Min Maks Birim an T Not
P2.8.1 Bekleme zamani 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Deneme zamani 0,00 60,00 S 30,00 718
0=Rampa
P2.8.3 Baslat islevi 0 2 0 719 | 1=Hzli baslangig

2= Par. 2.4.6'ya gore

Dusuk voltaj hata
P2.8.4 sorunu ardindan 0 10 1 720
deneme sayisi
Dislk voltaj sorunu
P2.8.5 ardindan deneme 0 10 1 721
sayisl
Asiri akim sorunu
P2.8.6 ardindan deneme 0 3 1 722
sayisl
Referans sorunu
P2.8.7 ardindan deneme 0 10 1 723
sayisl
Motor sicakhdi hata
P2.8.8 sorunu ardindan 0 10 1 726
deneme
Harici hata sorunu
P2.8.9 ardindan deneme 0 10 0 725
sayisi
Az yilk hata sorunu
P2.8.10 ardindan deneme 0 10 1 738
sayisl

Tablo 7-15. Otoyenidenbaslat parametreleri, G2.8
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7.5.10 Pompa ve fan kontrol parametreleri ( Kontrol tus takimi: Menii M2 © G2,9)

Kod Parametre Min Maks Birim Val:nayll Ozel T?;'t Not
P2.9.1 Yardimci suriculerin 0 4 1 1001
sayisl
Baslat frekansi, Par.
P2.9.2 vardima sdriici 1 2.9.3 320,00 Hz 51,00 1002
Durdur frekansi, Par. Par.
P2.9.3 yardimci sirici 1 2.1.1 2.9.2 Hz 10,00 1003
p2.9.4 | Baslatfrekans, Par. 320,00 Hz 51,00 1004
yardimci strici 2 2.9.5
Durdur frekansi, Par. Par.
P2.9.5 yardimci strici 2 2.1.1 2.9.4 Hz 10,00 1005
Baslat frekansi, Par.
P2.9.6 vardimal siriici 3 2.9.7 320,00 Hz 51,00 1006
Durdur frekansi, Par. Par.
P29.7 |\ ardima sirici 3 | 2.1.1 2.9.6 Hz 10,00 1007
Baslat frekansi, Par.
P2.9.8 yardimal striici 4 2.9.9 320,00 Hz 51,00 1008
Durdur frekansi, Par. Par.
P2.9.9 yardimci suricu 4 2.1.1 2.9.8 Hz 10,00 1009
p2.9.10 | Yardima surictlerini o 300,0 s 4,0 1010
baslat gecikmesi
Yardimci suriculerin
P2.9.11 durma gecikmesi 0,0 300,0 s 2,0 1011
Yardimci strdci 1'Un
P2.9.12 baslatiimasindan 0,0 100,0 % 0,0 1012
sonra referans adimi
Yardimci stricl 2'Un
P2.9.13 baslatiimasindan 0,0 100,0 % 0,0 1013
sonra referans adimi
Yardimci stricl 3'Un
P2.9.14 baslatiimasindan 0,0 100,0 % 0,0 1014
sonra referans adimi
Yardimci strica 4'n
P2.9.15 baslatiimasindan 0,0 100,0 % 0,0 1015
sonra referans adimi
P2.9.16 | PP Kontrolord 0 1 0 1020 | 1=PID kontr. atland!
aypasl
0=Kullaniimadi
1=AI1
Girdi basing hareketi 2=AI2
P2.9.17 icin analog girdi 0 5 0 1021 | 3=AI3
segimi 4=A14
5=Alan yolu sinyali
(FBProsesVerileriIN3)
p2.9.18 | Crdi ba,?r'gict'i ytksek| 4 4 100,0 % 30,00 1022
p2.9.19 | G baﬁ;‘% ytksek| g0 100,0 % 20,00 1023
p2.9.20 | C'KU b?js'ﬂ‘c' dusme | 4 100,0 % 30,00 1024
egeri
Pasiatiktan sona 0=Gecikme yok
P2.9.21 . 0,0 300,0 s 0,0 1025 | 300=Frekans dliismesi
frekans disme h ;
- } ya da yikselmesi yok
gecikmesi
P2.9.22 0,0 300,0 S 0,0 1026 | 300=Frekans dliismesi
frekans artma h ;
h . ya da yikselmesi yok
gecikmesi
0=Ickilitler kullaniimadi
1=Yeni igkilit stresi
belirle; par 2.9.26'nin
P2.9.23 ickilit secimi 0 2 1 1032 degerinden ya da
Durma durumundan
sonra komut giincelle
2=Durdur ve hemen
komut gincelle
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. 0=Kullaniimadi
P2.9.24 Otodegistir 0 1 1 1027 1-Otodegistir kullanildi
P, 0=Yalnizca yardimci
p2.9.25 | Otodegistir/igkilitler 0 1 1 1028 | suriciiler
otomatik secimi 1=Tiim siriiciler
P2.9.26 Otodegistir araligi 0,0 3000,0 h 48,0 1029 | 0,0=TEST=40s
P2.9.27 Yardlm_cl slrdculerin 0 4 1 1030
maksimum sayisi
Otodegistir frekans par.
P2.9.28 limiti 0,00 21.2 Hz 25,00 1031
p2.9.29 | Gercek deger ozel 0 30000 0 1033
goruntt minimum
p2.9.30 | Gercek deger ozel 0 30000 100 1034
goruntlt maksimum
Gercek deder 6zel
P2.9.31 goruntld ondalklar 0 4 1 1035

Tablo 7-16. Pompa ve fan kontrol parametreleri

7.5.11 Tus takimi kontrolii (Kontrol tus takimi: Menii M3)

Kontrol yeri ve yoniniin tus takimi tizerinde segimi igin parametreler asadida verilmistir. Bakiniz
Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Tus takimi kontrol mendsda.

Kod Parametre Min Maks Birim Van;s:yll gee T?;'t Not
0=G/C terminal
P3.1 Kontrol yeri 1 3 1 125 2=Tus takimi
3=Alan yolu
Par. Par.
R3.2 Tus takimi referansi 211 1.2 Hz
o O=ileri
P3.3 Tus takimi yonu 0 1 0 123 1=Geri
R3,4 PID referansi 1 0,00 100,00 % 0,00
R3,5 PID referansi 2 0,00 100,00 % 0,00
0=Durdur digmesinin
Stop digmesi sinirli iglevi
R3,6 etkinlestirildi 0 1 1 114 1= Durdur dtigmesi her
zaman devrede

Tablo 7-17. Tus takimi kontrol parametreleri, M3

7.5.12 Sistem meniisii (Kontrol tus takimi: M6)

Frekans donistiriclisinin genel kullanimi ile ilgili parametre ve islevler igin, 6rnedin uygulama
ve dil secimi, 6zellestirilmis parametre gruplan ya da donanim ve yazilim hakkinda bilgi igin
bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bélim 7.3.6.

7.5.13 Genisletici paneller (Kontrol tus takimi: Menii M7)

M7 mendusu, kontrol paneline eklenen genisletici ve opsiyon panellerini ve paneller ilgili bilgiyi
gosterir. Daha fazla bilgi igin, bakiniz Vacon NX Kullanicr Kilavuzu Bolim 7.3.7.
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8. PARAMETRELERIN TANIMI

Takip eden sayfalarda, parametrenin kendi tanitici numarasina gore dlizenlenmis parametre
tanimlarini bulacaksiniz. Gélgeli parametre tanitici numarasi (418 Motor potansiyometresi
UP), TTF programlama yénteminin bu parametreye (bakiniz bolim 6.4)uygulanacagini gosterir.
Bazi parametre adlarindan sonra, parametrenin dahil oldugu “Hepsi Bir Arada” uygulamalarini
gosteren bir sayl kodu vardir. Eger higcbir kod yoksa, parametre tiim uygulamalarda vardir.
Asadlya bakiniz. Altinda parametrelerin farkli uygulamalarda bulundugu parametre numaralari
da verilmistir.

Temel Uygulama 5 PID Kontrol Uygulamasi

Standart Uygulama 6 Cok-Amacli Kontrol Uygulamasi
Yerel/Uzaktan Kumanda Uygulamasi 7 Pompa ve Fan Kontrol Uygulamasi
Cok-Asamali Hiz Kontrol Uygulamasi

AWNRKR

101 Minimum frekans (2.1, 2.1.1)
102 Maksimum frekans (2.2, 2.1.2)

Frekans dontstlricistnin frekans limitlerini tanimlar.

Bu parametreler icin maksimum deder 320 Hz.

Yazilim, otomatik olarak parametrelerin ID105, ID106, ID315 ve ID728 dederlerini
kontrol edecektir.

103 Hizlanma zamani 1 (2.3, 2.1.3)
104 Yavaslama zamani 1 (2.4, 2.1.4)

Bu limitler, cikti frekansinin, sifir frekansindan belirlenmis maksimum frekansa (par.
ID102) dogru hizlanmasi igin gereken slreye karsilik gelir.

105 Ayarlanmis hiz 1 1246 (2.18,2.1.14, 2.1.15)
106 Ayarlanmis hiz 2 1246 (2.19, 2.1.15, 2.1.16)

Parametre dederleri, minimum ve maksimum frekanslar (par. ID101, ID102)
arasinda otomatik olarak sinirlanmistir.

TTF- programlama ydnteminin Cok-amacgh Kontrol Uygulamasi’nda kullanimina dikkat
edin. Bakiniz parametreler ID419, ID420 ve ID421.

Cok-asamall Cok-asamali
Hiz hiz sec. 1 hiz seg. 2
(DIN4) (DIN5)

Temel hiz 0 0

ID105 1 0
ID106 0 1
Tablo 8-1. Ayarlanmis hiz

107 Akim limiti (2.5, 2.1.5)

Bu parametre, frekans dénulstirictiden maksimum motor akimini belirler. Parametre
deder araligi boyuttan boyuta degisir.
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108 U/f oran secimi 234567 (2.6.3)

Dodgrusa Motorun voltaji, sabit akis alanindaki frekansla, 0 Hz’den nominal voltajin

K motorun ihtiyacini karsiladigi saha zayiflatici noktaya, dogrusal olarak

(1} degisir. Dogrusal U/f orani, sabit tork uygulamalarinda kullaniimalidir. Bu
varsayilan ayar, eger baska bir ayara o6zel bir gereksinim yoksa
kullanilmahdir.

Kare: Motorun voltaji, 0 Hz’den nominal voltajin motorun ihtiyacini karsiladigi

1 saha zayiflatici noktaya, alandaki frekans ile kare egrisini takip ederek
degisir. Motor, saha zayiflatici noktanin altinda az manyetize olarak calisir
ve daha az tork ve elektromekanik gurtlti Gretir. Kare U/f orani, yUkin
tork ihtiyacinin hizin karesine oranli oldugu uygulamalarda kullanilabilir;
ornedin, santriftij fanlarda ve pompalarda.

AUV
un -
ID603| Varsaylan: _ Alan zayiflatic
Motorun nominal voltaji nokta
Cizgisel
Varsayilan:
Dort Motorun nominal
kogeli frekans
/ e

NX12K07

Sekil 8-1. Motor voltajinin dogrusal ve kare degisimi

Programlanabilir U/f edrisi:

2 U/f egrisi, U¢ dedisik nokta ile programlanabilir. Programlanabilir U/f
egdrisi, eder diger ayarlar uygulamanin ihtiyaglarini karsilamiyorsa
kullanilabilir.

A U[V]
un
IDe03 | Varsayllan: ] Alan zayiflatici
Motorun nominal voltaji nokta
D605 Varsayilan:
(Def. 10%) Motorun nominal
ID606 frekansi )
(Def. 1.3%) / fH:]
D604 ID602
(Def. 5 Hz) Nx12K08

Sekil 8-2. Programlanabilir U/f egrisi
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109

110

111

112

113

Akis optimizasyonu ile dogrusal:

3 Frekans dondstlricl, enerji tasarrufu yapmak, parazit diizeyi ve
glrdltiyi azaltmak icin minimum motor akimini aramaya baslar. Bu islev,
fanlar ve pompalar vb. gibi sabit motor ylUki olan uygulamalarda
kullanilabilir.

U/f optimizasyonu (2.13, 2.6.2)

Otomatik Motorun voltaji otomatik olarak degisir, bu da motorun disik
tork frekanslarda baslamasi ve calismasi icin yeterli tork (iretmesini saglar.
destegi Voltaj artisi, motor tipine ve gicline bagldir. Otomatik tork destedi,

baslangic torkunun baslangic strtlinmesine bagh olarak yiksek
oldugu uygulamalarda kullanilabilir; 6érnegdin tasiyicilarda.

ORNEK:

0 Hz'den vk ile calistirmak icin ne gibi degisiklikler gereklidir?

¢ Ilk olarak motor nominal dederlerini ayarlayin (Parametre grubu 2.1)

Secenek 1: Otomatik tork destedini etkinlestir.

Secenek 2: Programlanabilir U/f egrisi

Tork almak icin, sifir noktasi voltajini ve orta nokta voltaj/frekans (parametre grubu
2.6’da) ayarlamaniz gerekir; béylece motor, disik frekanslarda yeteri kadar akim
alir.

Ilk olarak par. ID 108'i Programlanabilir U/f edrisine ayarlayin (deder 2). Sifir hizinda
yeteri kadar akim almak igin sifir nokta voltajini (ID606) artirin. Daha sonra orta
nokta voltajini (ID605), 1.4142*ID606'ya, orta nokta frekansini (ID604) ise dedger
ID606/100%*ID111’e ayarlayin.

NOT! Yiksek tork — disik hiz uygulamalarinda — buylik olasilikla motor asiri
1sinacaktir. Motor, bu kosullar altinda uzun bir sdre ¢alismak
zorundaysa, motoru sogutmaya 6zel bir 6nem verilmelidir. Sicaklik
¢cok yiikselirse, motor icin harici soGutmayi kullanin.

Motorun nominal voltaji (2.6, 2.1.6)

Un degerini, motorun tip plakasi lizerinde bulun. Bu parametre, saha zayiflatici

noktada (ID603) voltaji 100% * Unmotor ‘a ayarlar.

Motorun nominal frekans1 (2.7, 2.1.7)

fn dederini, motorun tip plakasi Uizerinde bulun. Parametre, saha zayiflatici noktayi

(ID602) ayni dedere ayarlar.

Motorun nominal hizi1 (2.8, 2.1.8)

nn dederini, motorun tip plakasi lizerinde bulun.

Motorun nominal akimi (2.9, 2.1.9)

In dederini, motorun tip plakasi tUzerinde bulun.
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118
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G/C frekans referans se¢cimi 12346(2.14, 2.1.11)

G/C kontrol yerinden kontrol edildiginde hangi frekans referans kaynaginin segildigini
tanimlar.

Uygl. | 1’den 4'e [
Seg.
0 Analog volt. ref. Analog volt. ref.
Terminaller 2-3 Terminaller 2-3
1 Analog akim .ref. Analog akim .ref.
Terminaller 4-5 Terminaller 4-5
2 Tus takimi referansi (Menu AI1+AI2
M3)
3 Alan yolu referansi AI1-AI2
4 AI2-AlIl
5 AI1*AI2
6 AIl joystick
7 AI2 joystick
8 Tus takimi referansi (Mend M3)
9 Alan yolu referansi
Potansiyometre referansi; DIN5S ile
10 (GERCEK=ylkselis) ve DIN6
(GERCEK=azalma) kontrol edilir
11 All ya da AlI2, hangisi daha dlisiikse
12 AIl ya da AI2, hangisi daha bilylkse
13 Maks. frekans
(yalnizca tork kontrolde tavsiye edilir)
14 AI1/AI2 segimi

Tablo 8-2. Parametre ID117 igin secimler
PID kontrolor artisi 57 (2.1.12)

Bu parametre, PID kontrolor artisini tanimlar. Parametre dederi, %100’e
ayarlanmissa, hata dederindeki %10 degdisiklik, kontrolor giktisinin %10 degismesine
neden olur. Parametre dederi 0’a ayarlanirsa, PID kontrol6ri ID- kontrol6r olarak

calisir.
125. Sayfadaki 6rneklere bakin.

PID kontrolor I-zamani 57 (2.1.13)

Parametre ID119, PID kontrolériin entegrasyon zamanini tanimlar. Bu parametre
1,00 saniyeye ayarlanirsa, hata degerindeki %10’luk bir degisim, kontroldr giktisinin
%10.00/s olarak degismesine neden olur. Parametre dederi 0.00s olarak ayarliysa
PID kontroldr, PID kontrol6r olarak calisacaktir.

125. Sayfadaki 6rneklere bakin.

Motor cos phi (2.10, 2.1.10)

“cos phi” dederini, motorun tip plakasI Gzerinde bulun.
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121 Tus takimi frekans referans segimi 234567 (2.1.12, 2.1.13, 2.2.6,
2.2.1.2)
Tus takimindan kontrol edildiginde, hangi frekans referans kaynaginin segildigini
tanimlar.
Uygl. 2-4 5 6 7
Seg.
0 Analog volt. ref. | Analog volt. ref. | Analog volt. ref. | Analog volt. ref.
Terminaller 2-3 Terminaller 2-3 Terminaller 2-3 Terminaller 2-3
Analog akim Analog akim Analog akim
Analog akim .ref.
1 T naller 4-5 .ref. .ref. .ref.
erminatier 4= Terminaller 4-5 Terminaller 4-5 Terminaller 4-5
Tus takimi
2 referansi (Meni AI3 AI1+AI2 AI3
M3)
Alan yolu
3 referansi Al4 AI1-AI2 Al4
Tus takimi Tus takimi
4 referansi (Menu AI2-AIl referansi (Meni
M3) M3)
Alan yolu Alan yolu
J referansi* AIL*AI2 referansi*
Potansiyometre . . Potansiyometre
6 ref. AIl joystick ref.
7 PID kontrolér AI2 joystick PID kontroldr
ref. ref.
Tus takimi
8 referansi (Meni
M3)
9 Alan yolu
referansi*
Tablo 8-3. Parametre ID121 igin segimler
*FBHizReferansi
122 Alan yolu frekans referans se¢cimi 234567 (2.1.13, 2.1.14, 2.2.7, 2.2.1.3)
Alan yolundan kontrol edildiginde, hangi frekans referans kaynaginin secildigini
tanimlar.
Farklh uygulamalardaki segimler icin, bakiniz ID121.
124 Fasilali calisma hizi referansi 34567 (2.1.14, 2.1.15, 2.1.19)
Fasilali calisma hizi igin programlanabilen DIN3 dijital girdi ile segilen fasilali calisma
hizini tanimlar. Bakiniz parametre ID301.
Parametre dederi otomatik olarak minimum ve maksimum frekanslar arasinda
sinirlanir (ID 101 ve 102)
126 Ayarlanmis hiz 3 46 (2.1.17)
127 Ayarlannus hiz 4 46 (2.1.18)
128 Ayarlanmis hiz 5 46 (2.1.19)
129 Ayarlannmis hiz 6 46 (2.1.20)
130 Ayarlanmis hiz 7 46 (2.1.21)

Parametre dederleri, DIN3, DIN4, DIN5 ve DING6 dijital girdileriyle secilen Cok-
asamali hizlari tanimlar. Bakiniz ayrica Parametre ID 105 ve 106.

Parametre dederi otomatik olarak minimum ve maksimum frekanslar arasinda
sinirlanir (ID 101 ve 102)
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Cok-asamali hiz | Cok-asamali hiz | Cok-asamali hiz Cok-asamall
Hiz sec. 1 (DIN4) sec. 2 (DINS) sec. 3 (DIN6) hiz seg. 4
(DIN3)

Temel hiz 0 0 0 0
P2.1.17 (3) 1 1 0 0
P2.1.18 (4) 0 0 1 0
P2.1.19 (5) 1 0 1 0
P2.1.20 (6) 0 1 1 0
P2.1.21 (7) 1 1 1 0

Tablo 8-4. Ayarlanmis hizlar 3’'den 7’ye

G/C frekans referans secimi, yer B 3 (2.1.12)

Bakiniz yukarida parametre ID117'nin degerleri.

PID kontrolor D-zamani 57 (2.1.14)

Parametre ID132, PID kontroldriin tiretme zamanini tanimlar. Parametre, 1.00
saniyeye ayarlanmissa, 1.00 saniye boyunca hata degerindeki %10 degisiklik,
kontrolor ciktisinin %10.00 dedismesine neden olur. Parametre dederi 0,00 s.’ye
ayarlanirsa, PID kontroldra PI kontroldr olarak calisir.

Asadidaki orneklere bakin.

Ornek 1:
Hata dederini verilen degerlerle sifira dlistirmek icin, frekans dontstlricl giktisi
asagdidaki gibi davranir:

Verilen dederler:

Par. 2.1.12, P = 0%

Par. 2.1.13, I-zamani = 1.00 s
2.1.14, D-zamani =0,00 s
Hata dederi (ayar noktasi - proses dederi) = %10.00

Min freks. = 0 Hz
Maks freks. = 50 Hz

Bu ornekte, PID kontrol6ri pratikte yalnizca I-kontrolér olarak calisir.

Parametrenin 2.1.13 (I-zamani) verili degerine bagl olarak, PID ciktisi, hata dederi 0
olana kadar her saniyede 5Hz (maksimum ve minimum frekanslar arasindaki farkin
%10’u) artar.

Hz A
----- PID ciktisi
Hata degeri
rd e =T
e "10% I-bolimi=5Hz/
.
s[4
o7 |} 10%  1-bolimi=5 Ha/s
s (A
L’ 10% I-bolimii=5 Hz/$
A
’
Lo |l 10% I-b6lmi=5 Hz/g
"‘ v . i pan .
o Il Hata degeri=10% I-b6lumi=5 Hz/s
> >
1s a
NX12k70

Sekil 8-3. I-kontrolér olarak PID kontrolor islevi.
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Ornek 2:
Verilen degerler:

Par. 2.1.12, P = 100%

Par. 2.1.13, I-zamani = 1.00 s

2.1.14, D-zamani =1,00 s Min freks. = 0 Hz

Hata dederi (ayar noktasi - proses degeri) =+%10 Maks freks. = 50 Hz

Cihaz calistirildiginda, sistem ayar noktasi ile gercek proses dederi arasindaki farki
tespit eder ve I-zamanina gore PID ciktisini artirmaya ya da azaltmaya (hata
degerinin negatif olmasi durumunda) baslar. Bir kez ayar noktasi ile proses degeri
arasindaki fark 0’a dustrilmusse, cikti, parametre 2.1.13’Un dederine denk dlisen
miktar kadar azaltilir.

Hata dederinin negatif oldugu durumlarda, frekans dénistiricisi buna karsilik
ciktiyl azaltarak tepki verir. Bakiniz Sekil 8-4.

Hz
A
R T T T P PID ciktisi
. - .
J . - Hatadegeri
D-polumi R4
sy ‘s
& ~
. ,.&\5 .
AN D-Rolimii R
.~ e 6O"/f .~
’ Dpboluma %, ~
I, 0 ‘\
|7 S‘
AT AN
% P-bolumu=5 Hz I Hata=10% .
Hata= -10% I P-bélumii= -5 Hz t

NX12k69

Sekil 8-4. Ornek 2’nin degerleri ile PID cikti egrisi.
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Ornek 3:
Verilen degerler:

Par. 2.1.12, P = 100%

Par. 2.1.13, I-zamani = 0,00 s

2.1.14, D-zamani =1,00 s Min freks. = 0 Hz

Hata dederi (ayar noktasi — proses dederi) =+%10/s Maks freks. = 50 Hz

Hata dederi arttikga, ayni zamanda PID giktisi da ayarlanmis dederlere gore artar (D-
zamani = 1.00s).

------ PID ciktisi
Hata degeri

P
z I D-b6limi=10%=5,00 Hz
K4

1
1
i b 1t 1 1 1 1 1 Y 4

4
14 1%
S t 1=, D-bolumi= -10%= -5,00 Hz
s -
NG
P o % 7
i ‘,Qf. €\° '\ ‘CST"'.O%
¢ &N AN
’ s \\'%"'4.4
Il NG "“z
¢ & Y =,
$ S s
./ & P-bolimi=100% *PID hatasi = 5,00Hz/s’s ™,
§ .
1 S
& |10% %,
e S -"h_>
-
1,00s NX12k72 a

Sekil 8-5. Ornek 3’in dederleri ile PID cikti egrisi.

133 Ayarlanmis hiz 8 4 (2.1.22)

134 Ayarlanmis hiz 9 4 (2.1.23)

135 Ayarlanmis hiz 10 4 (2.1.24)

136 Ayarlannmis hiz 11 4 (2.1.25)

137 Ayarlanmis hiz 12 4 (2.1.26)

138 Ayarlanmis hiz 13 4 (2.1.27)

139 Ayarlanmis hiz 14 4 (2.1.28)

140 Ayarlanmis hiz 15 4 (2.1.29)

Cok-asamal Cok-asamal Cok-asamali Gok-asamali
Hiz hiz seg. 1 hiz seg. 2 hiz seg. 3 hiz sec. 4
(DIN4) (DIN5) (DIN6) (DIN3)

P2.1.22 (8) 0 0 0 1
P2.1.23 (9) 1 0 0 1
P2.1.24 (10) 0 1 0 1
P2.1.25 (11) 1 1 0 1
P2.1.26 (12) 0 0 1 1
P2.1.27 (13) 1 0 1 1
P2.1.28 (14) 0 1 1 1
P2.1.29 (15) 1 1 1 1

Tablo 8-5. DIN3, DIN4, DIN5 ve DING6 dijital sinyalleriyle Cok-asamali hiz secimleri
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141

142

143

144
145

151

152

153

154

155
156

162

164

AI3 sinyal secimi 567 (2.2.38, 2.2.4.1)

AI3 sinyalini, sectiginiz bir analog girdiye bu parametre ile baglayin. Daha fazla bilgi
icin, bakiniz Bélim 6.4

AI3 sinyal filtresi zamani 567 (2.2.41,2.2.4.2)

Bu parametreye 0’dan blylk bir deder verildiginde, gelen analog sinyalden
parazitleri filtreleyen islev etkin hale gelir. Uzun filtreleme zamani denetim tepkisini
yavaslatir. Bakiniz parametre ID324.

AI3 sinyal araligi 567 (2.2.39,2.2.4.3)

Bu parametre ile AI3 sinyal aralidini segebilirsiniz.

Uygl. 5 \ 6 4

Seg.
0 0...100% 0...100% 0...100%
1 20...100% 20...100% 20...100%
2 -10...+10V Ozellestirilmis
3 Ozellestirilmis

Tablo 8-6. Parametre ID143 icin secimler

AI3 6zel ayar minimum 67 (2.2.4.4)
AI3 6zel ayar maksimum 67 (2.2.4.5)

0...%100 arasinda AI3 sinyali icin 6zel minimum ve maksimum ayarlari belirleyin.

AI3 sinyal degistirme 567 (2.2.40, 2.2.4.6)

o
1

Degistirme yok
Sinyal degdistirildi

AI4 sinyal secimi 567 (2.2.42,2.2.5.1)
Bakiniz ID141.

AI4 filtreleme zamani 567 (2.2.45,2.2.5.2)
Bakiniz ID142.

AI4 sinyal araligi 567 (2.2.43,2.2.5.3)
Bakiniz ID 143.

AI4 6zel ayar minimum 67 (2.2.5.4)
AI4 é6zel ayar minimum 67 (2.2.5.5)

Bakiniz ID 144 ve 145,

AI4 sinyal degistirme 567 (2.2.44,2.2.5.6)
Bakiniz ID 151.
Motor kontrol modu 1/2 6 (2.2.7.22)

Baglanti agitk = Motor kontrol modu 1 segili
Baglanti kapali = Motor kontrol modu 2 segili
Bakiniz ID 600 ve 521.
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165 AIl1 joystick ofset 6 (2.2.2.11)

Frekans sifir noktasini asadgidaki gibi tanimlayin: Ekrandaki bu parametre ile,
potansiyometreyi varsayilan sifir noktasina yerlestirin ve tus takimi Gzerinde Enter’a
basin. Not: Ancak bu islem referans derecelendirmesini degistirmeyecektir.
Parametre dederini yeniden %0,00'a dedistirmek icin Sifirla digmesine basin.

166 AI2 joystick ofset 6 (2.2.3.11)

Bakiniz par. ID165.

300 Baslat/Durdur mantik secimi 2346 (2.2.1, 2.2.1.1)

0 DIN1: kapal baglanti = ileri ba slat
DIN2: kapal baglanti = geriye baslat

FWD | Cikti Durdur islevi
frekansi (ID506) =
yavaglatma

AR
>

DIN2

|| I
DO e O

Sekil 8-6. Ileri baslat/geri baslat

A Ilk secilen yén, en yiiksek éncelige sahiptir.
@ DIN1 baglantisi agildiginda, donls yoni degdisimi baslatir.
A lleri baslat (DIN1) ve Geri baslat (DIN2) sinyalleri ayni anda etkinse, Ileri baglat
sinyalinin (DIN1) onceligi vardir.
1 DIN1: kapali baglanti = baslat acik baglanti = durdur
DIN2: kapali baglanti = geri acik baglanti = ileri

Asadiya bakiniz, .
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A
FWD GIkt Durdur iglevi
slevi
frekansi (ID506) =
yavaslatma

DIN2 oo NX12K10

Sekil 8-7. Baslat,Durdur, Geri

2 DIN1: kapali baglanti = baslat aclk baglanti = durdur
DIN2: kapal baglanti = baslat devreye sokuldu acik baglanti = baslat devreden
cikarildi ve eder calisiyorsa
suriclt durduruldu

3 3-kablolu baglanti (vurus kontrol)
DIN1: kapal baglanti = baslat vurusu
DIN2: acik baglanti = durdurvurusu
(DIN3 geri komutu icin programlanabilir)
Bakiniz Sekil 8-8.

A Cikt
frekansi Durdur iglevi If_ Start and Stop pulses are
(ID506) = simultaneous the Stop pulse
yavaslatma overrides the Start pulse
A / /

REV

v

] f

Baglat

DIN2
Durdur |_| L NX012K11

Sekil 8-8. Baslat vurusu/Durdur vurusu.

‘Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli’ metnini iceren segimler, 6rnedin glig
baglantisi yapildiginda, gug kesintisi ardindan yeniden baglanti yapildiginda, hata
sifirlamasindan sonra, suricu Devreye sok galistir (Devreye sok galistir = Hata) ile
durduruldugunda ya da kontrol yeri degistirildiginde istenmeyen baslangig
olasiliklarindan kaginmak icin kullanilacaktir. Motor calistirilabilmesi icin
Baslat/Durdur baglantisi agilmalidir.
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Uygulamalar 2 ve 4

ileri baslat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)

4 DIN1: kapali baglanti
geri baslat (Baslatma icin pozitif kenar tetiklemeli)

DIN2: kapal baglanti

5 DIN1: kapali badlanti = basglat (Baslatma icin pozitif kenar tetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN2: kapali baglanti = geri
acik baglanti = ileri

6 DIN1: kapali baglanti = baslat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN2: kapal baglanti = baslat devreye sokuldu
aclk baglanti = baslat devreden cikarildi ve eder calisiyorsa sirlici
durduruldu

Uygulamalar 3 ve 6:

4 DIN1: kapali baglanti = ileribaslat
DIN2: kapal baglanti = referans artiyor (motor potansiyometre referansi; par.
ID117, 3 ya da 4’e ayarliysa bu parametre otomatik olarak

4'e ayarlanir).

5 DIN1: kapali baglanti = ileri baglat (Baslatma igin pozitif kenar tetiklemeli)
DIN2: kapali baglanti = geri baslat (Baslatma icgin pozitif kenar tetiklemeli)

6 DIN1: kapali baglanti = baslat (Baslatma icin pozitif kenartetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN2: kapali baglanti = geri
acik baglanti = ileri

7 DIN1: kapal badlanti = baslat (Baslatma icin pozitif kenartetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN2: kapall baglanti = baslat devreye sokuldu
acik baglanti = baslat devreden cgikarildi ve eder calisiyorsa siricl

durduruldu

Uygulama 3:

8 DIN1: kapal baglanti = ileri basglat (Baslatma icin pozitif kenar tetiklemeli)
DIN2: kapall baglanti = referans artiyor (motor potansiyometre referansi; par.
ID117, 3 ya da 4'e ayarliysa bu parametre otomatik olarak

4'e ayarlanir).
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301

DIN3 islevi  12345(2.17, 2.2.2)

0 Kullanilmadi

1 Harici hata, kapanan baglanti = Girdi etkinken hata gosterilir ve motor
durdurulur.

2 Harici hata, acilan baglanti  Girdi etkin degilken hata gosterilir ve motor
durdurulur.

3 Devreye sok calistir, baglanti agik = Motor baslangici
devreden gikarildi ve motor durduruldu

badlanti kapali = Motor baslangi¢ devreye sokuldu

Uygulama 1:

4 Devreye sok calistir baglanti acik = Motor baslangig devreye
sokuldu

baglanti kapali = Motor baslangici devreden

cikarildi ve motor durduruldu
2’den 5’e Uygulamalar:
4 Hizl./Yavasl. baglanti acik
zaman se¢. badlanti kapal

Hizlanma/yavaslama zamani 1 segildi
Hizlanma/yavaslama zamani 2 secildi

Kapanan baglanti: Kontrol yerini G/C terminaline zorla

Kapanan badlanti: Kontrol yerini tus takimina zorla

Kapanan baglanti: Kontrol yerini alan yoluna zorla

Kontrol yeri, Baslat/Durdur dederlerini dedistirmeye zorlandiginda, ilgili kontrol
yerinde gecerli Yon ve Referans kullanilir (Parametreler ID117, ID121 ve
ID122'ye gbre referans)

Not: Parametre ID125 Tus takimi Kontrol Yerinin dederi dedismez.

DIN3 acildiginda, kontrol yeri parametre 3.1’e gore secilir.

NOown

2’'den 5’e Uygulamalar:
8 Geri baglanti acik
baglanti kapal

Ileri Parametre ID300, 3 dederine
Geri sahipse geri dénmek igin
kullanilabilir.

3’den 5’e Uygulamalar:

9 Fasilali calisma hizi baglanti kapal = Frekans referansi icin
secilen fasilali galisma hizi
10 Hata sifirla badlanti kapali = Tum hatalar sifirlar
11 Hizl./yvsl. operasyonu engellendi
baglanti kapali = Badlanti acilana kadar hizlanma ya da

yavaslamayi durdurur.
12 DC - frenleme komutu
baglanti kapali = Stop modunda, DC-frenleme baglanti acilana
kadar calisir, bakiniz Sekil 8-9.

Uygulamalar 3 ve 5
13 Motor potansiyometresi asagiya
baglanti kapali = Baglanti acilana kadar referans azalir

Uygulama 4:
13 Ayarlanmig hiz
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4 Cikti
frekansi

ID515
Ve

t

>
»

DIN3
DIN3
Baslat
gﬁ?(!l?ltr NX12K83 Durdur NX12K83

a) DC-brakecom m olarak DIN3 ve girdi ile durdur- b) DC-brakecom m olarak DIN3 ve girdi ile durdur-
konumu = Rampa konumu = Yavaslatma

Sekil 8-9. DC-fren komutu girdisi olarak DIN3: a) Stop modu = Rampa, b) Stop modu =
yavaslatma

302 Akim girdisi icin referans ofset 12 (2.15, 2.2.3)

0 Ofset yok: 0—20mA
1 Ofset 4 mA (“hareketli sifir”), sifir dlizeyi sinyalinin izlenmesini saglar. Standart

Uygulama’da, referans hatasina tepki parametre ID700 ile programlanabilir.

303 Referans derecelendirme, minimum deger 2346 (2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.6)
304 Referans derecelendirme, maksimum deger 2346 (2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.7)

Deder limitlerini ayarlama: 0 < par. ID303 < par. ID304 < par. ID102. Parametre
ID303 =0 ise, derecelendirme baslatilir. Minimum ve maksimum frekanslar
derecelendirme igin kullanilir.

A A
Cikti
Cikt frekansi

frekansi
Maks. freks. ID102

+ Maks. freks. ID102
ID304

Analog

ID303
. Analo
—+ Min. freks. ID101 girdi [3] —<Min. freks. ID101 girdi [V]

0 10 0 10
NX12K13

Sekil 8-10. Sol: Referans derecelendirme; Sag: Derecelendirme kullaniimadi (par.
ID303 = 0).
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305 Referans degisimi 2 (2.2.6)
Referans sinyalini degistirir: “an
Maks. ref sinyali = Min. ayarh freks. frekansi
Min. ref sinyali = Maks. ayarh freks. L Maks. freks. 10102
.. . ID304
0 Degistirme yok
1 Referans degistirildi
D303 —+
L Min. freks. D101 3’:;'?5}]
0 max.
NX12K14

Sekil 8-11. Referans degistirildi
306 Referans filtre zamani 2 (2.2.7)

Gelen analog Uin sinyalinden
parazitleri filtreler. %
Uzun filtreleme zamani diizenleme
tepkisini yavaslatir.

A

Filtrelenmeyen
sinyal
100%

Filtrelenen
sinyal

63%

| t[s]

‘ ID306
4—»‘

NX12K15

Sekil 8-12. Referans filtreleme
307 Analog cikti islevi (2.16, 2.3.2, 2.3.5.2, 2.3.3.2)

Bu parametre, analog gikti sinyali igin istenilen islevi seger.

Ilgili uygulamada bulunan parametre degerleri icin bakiniz sayfa 8, 1, 32, 46, 61, 84
ve 112
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308 Analog cikti filtre zamani 234567 (2.3.3, 2.3.5.3, 2.3.3.3)
Analog cikti sinyalinin filtreleme N
zamanini tanimlar. %

Filtrelenmeyen
sinyal

Bu parametre dederini 0’a ayarlamak,

filtrelemenin etkinligini kaldiracaktir. o0

Filtrelenen
sinyal
63%

| t[s]
‘ ID308 i i
> NX12K16

Sekil 8-13. Analog ¢ikti filtreleme
309 Analog cikti degistirme 234567 (2.3.4, 2.3.5.4, 2.3.3.4)
Analog cikti sinyalini degistirir:
Analog 4
ciktr akim
Maksimum ciktl sinyali = Minimum omA
ayarh deder N
Minimum cikti sinyali = Maksimum \
ayarl deger 12mA “p311=
10 mA+ 50%
Bakiniz asadida parametre ID311. . b=
4mA .| 100%
N e e

Sekil 8-14. Analog cikti degistirme

310 Analog ¢ikti minimum 234567 (2.3.5, 2.3.5.5, 2.3.3.5)

0 mA ya da 4 mA’ya minimum olan sinyali tanimlar (hareketli sifir) Parametre
ID311'de analog cikti derecelendirmesindeki farka dikkat edin (Sekil 8-15).

0 Minimum dederi 0 mA'ya ayarlayin
1 Minimum dederi 4 mA’ya ayarlayin
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311 Analog cikti derecesi 234567 (2.3.6, 2.3.5.6, 2.3.3.6)

Analog cikti igin derecelendirme

faktora
Sinyal Sinyalin maks. degeri éﬂﬁgﬁmlﬂ
Cikti frekansi Maks. frekans (par ID102) D311 = ID311 =
Freks. Referansi Maks. frekans (par ID102) 20 mA 200% 100%
Motor hiz Motor nom. hizi 1XNmmotor
Cikti akimi Motor nom. akimi 1XNmmotor
Motor torku Motor nom. torku 1Xnmmotor
Motor gucl Motor nom. glict 1XNmMotor 12 mA
Motor voltaji 100% X Unmotor D311 =
DC-baglantisi 1000 V 1omAT 50%
voltaj 100% x ref. degeri maks. D310 21 | ST P
PI- ref. degeri 100% x gergek deger amale T
PI gerg. deger 1 maks. . D307 ile secilen
PI gerg. deger 2 100% x gergek deger ID310 =0 sinyalin Maks. Degeri
PI hata degeri maks. omA s o's 10 >
PI giktisi 100% x hata dederi maks.

100% x cikti maks. \azas

Tablo 8-7. Analog cikti derecelendirme

Sekil 8-15. Analog cikti derecelendirme

312 Dijital cikti islevi 23456(2.3.7, 2.3.1.2)
313 Réle ciktisi 1 islevi 2345 (2.3.8, 2.3.1.3)
314 Role ciktisi 2 islevi 2345 (2.3.9)

Ayar degeri

Sinyal igerigi

0 =Kullanilmadi

Calismiyor

Dijital cikti DO1 akimin dederini azaltir ve
programlanabilir réle (RO1, RO2) su anlarda
etkinlestirilir:

= Hazir Frekans dénusturici calismaya hazir
= Galistir Frekans dontstlrtclisu galisir (motor galisiyor)
= Hata Bir hata sorunu olustu

Hata degistirildi

Vacon asin sicaklik uyarisi

Ao U A W N =
Il

Harici hata ya da uyan
7=Referans hatas! ya da uyari

8 = Uyan

9 = Geriye dondirulda

10 = Ayarlanmis hiz 1 (Uygulamalar 2)
10 = Fasilah calisma hizi (Uygulamalar
3456)

11 = Hizh

12 = Motor regulatori etkinlestirildi

13 = Cikti frekansi limit izleme

14 = G/C terminallerinden kontrol (Uygl.

2)

14 = Cikti freks. limit 2 izleme
(Uygulamalar 3456)

Bir hata sorunu olusmadi
Sogutma plakasi sicakligi +70°C'yi asar.

Par. ID701’e bagl olarak hata ya da uyari

Par. ID700’e bagh olarak hata ya da uyari

eder analog referans —20 mA ve sinyaller <4mA
ise

Eder bir uyari varsa her zaman

Geri komutu secildi

Ayarlanmis hiz dijital girdi ile segildi
Fasilali gahisma hizi dijital girdi ile secildi

Cikt1 referansi ayarlanmis referansa ulasti

Asir voltaj ya da asiri akim regulatori etkinlestirildi

Cikt1 frekansi, ayarlanmis izleme distk limit/yuksek
limit disina gikar (Asadida parametre ID's 315 ve
316’ya bakin)

G/C kontrol modu segili (Ment M3'te) Cikti frekansi,
ayarlanmis izleme dusuk limit/yiksek limit disina
cikar (Asadida parametre ID's 346 ve 347'ya bakin)
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15 = Termistor hatasi ya da uyarisi
(Uygl. 2)

15 = Tork limit izleme (Uygl.3456)

16 = Alan yolu girdi verileri (Uygulama
2)

16 = Referans limit izleme

17 = Harici fren kontrolt (Uygl. 3456)

3456)

19 = Frekans donistirtci sicaklik limit
izleme (Uygl. 3456)

20 = Istenmeyen déniis yénii ( Uygl.
345)

20 = Referans degistirildi (Uygl. 6)

21 = Harici fren kontroll dedistirildi
(Uygl. 3456)

22 = Termistor hatasi ya da uyarisi
(Uygl. 3456)

23 = Alan yolu girdi verileri (Uygulama
5)
23 = Acik/Kapali kontrolld (Uygulama 6)

24 = Alan yolu girdi verileri 1(Uygulama

6)

25 = Alan yolu girdi verileri 2(Uygulama
6)

26 = Alan yolu girdi verileri 3(Uygulama
6)

18 = G/C terminallerinden kontrol (Uygl.

Opsiyon panelinin termistér girdisi asin sicaklik
gosterir. Par. ID732’ye bagl olarak hata ya da
uyari.

Motor torku, ayarlanmis izleme disuik limit/ylksek
limit disina ¢ikar (par. ID348 ve ID349)

DO/RO ‘ya alan yolu girdi verileri
(FBSabitKontrolisareti).

Etkin referans, ayarlanmis izleme distk
limit/yUksek limit disina ¢ikar (par. ID350 ve
ID351)

Programlanabilir gecikme ile harici fren
ACIK/KAPALI kontroll (par. ID352 ve ID353)

Harici kontrol modu (Meni M3; ID125)

Frekans donustlrtcla sogutma plakasi sicaklid,
ayarlanmis izleme limitlerinin disina gikar (par.
ID354 ve ID355).

Doéntls yonu istenenden farkhdir.

Harici fren ACIK/KAPALI kontroli (par. ID352 ve
ID353); Fren kontroli KAPALI'yken gikti etkindir
Opsiyon panelinin termistér girdisi asin sicaklik
gOsterir. Par. ID732'ye bagl olarak hata ya da
uyari.

DO/RO ‘ya alan yolu girdi verileri
(FBSabitKontrolisareti).

Izlenmesi icin analog girdiyi secer. Bakiniz
parametreler ID356, ID357, ID358 ve ID463.

DO/RO ‘ya alan yolu verileri (FBSabitKontrolisareti).
DO/RO ‘ya alan yolu verileri (FBSabitKontrolisareti).

DO/RO ‘ya alan yolu verileri (FBSabitKontrolisareti).

Tablo 8-8. DO1 ve gikti réleleri RO1 ve ROZ2 yoluyla cikti sinyalleri. +

(2.3.10, 2.3.4.1,  2.3.2.1)

315 Cikt1 frekansi limit izleme islevi 234567
0 izleme yok
1 Disuk limit izleme
2 Yiksek limit izleme
3 Acik-fren kontrold (Yalnizca uygulama 6, bakiniz 195 sayfasinda, bélim 9.1).
Gikti frekansi, ayarlanmig limitin Ustiine gikarsa/altina inerse (ID316), bu islev,
ID312...ID314 parametrelerinin ayarlarina baglh olarak, dijital ¢cikti DO1 ya da role
giktisi RO1 ya da RO2 yoluyla bir uyari mesaji yaratir.

316 Cikti frekansi limit izleme degeri 234567

(2.3.11, 2.3.4.2,  2.3.2.2)

ID315 parametresi tarafindan izlenen frekans degerini secer. Bakiniz Sekil 8-16.
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A
f[Hz] ID315 =2

ID316 | /

\ AN

Example: |21 ROlj 21| ROLI— |21 ROlj
22| RO1 22 R013 22| RO
23| RO1T— 23| ROY 23| RO1I—

NX12K19

Sekil 8-16. Cikti frekansi izleme

319 DIN2 islevi 5 (2.2.1)

BU parametrenin 14 secimi vardir. Dijital gikti DIN2"yi kullanmaya gerek yoksa,
parametre dederini 0'a ayarla.

1 Harici hata
Baglanti kapali: Girdi etkinken hata gosterilir ve motor durdurulur.

2 Harici hata
Badlanti acik: Girdi etkin degdilken hata gosterilir ve motor durdurulur.

3 Devreye sok calistir
Badlanti acik: Devreden gikarilmis motorun baslatiimasi
Badlanti kapali: Devreye sokulmus motorun baslatiimasi

4 Hizlanma ya da yavaglama zamani sec¢imi
Badlanti acik: Hizlanma/Yavaslama zamani 1 segcildi
Baglanti kapali: Hizlanma/Yavaslama zamani 2 segcildi

5 Kapanan baglanti: Kontrol yerini G/C terminaline zorla
6 Kapanan badlanti: Kontrol yerini tus takimina zorla

7 Kapanan baglanti: Kontrol yerini alan yoluna zorla
Kontrol yeri, Baslat/Durdur dederlerini dedistirmeye zorlandidinda, ilgili kontrol
yerinde gegerli Yon ve Referans kullanilir (Parametreler ID343, ID121 ve ID122'ye
gobre referans)
Not: ID125'in dederi (Tus takimi Kontrol Yeri) dederi dedismez.
DIN2 acildiginda, kontrol yeri tus takimi kontrol yeri segimine gore segilir.

8 Geri
Baglanti acik: Ileri If several inputs are programmed to reverse,
Baglanti kapali: Geri one active contact is enough to set the

9 Fasilah galisma hizi (bakiniz par. ID124)
Baglanti kapali: Frekans referansi igin segilen fasilall galisma hizi

10 Hata sifirla
Baglanti kapali: Tum hatalar sifirlandi

11 Hizlanma/Yavaslama engellendi

Baglanti kapali: Baglanti acilana kadar hizlanma ya da yavaslama mumkin dedil.

12 DC - frenleme komutu
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Baglanti kapali: Durdurma modunda, DC-frenleme badlanti acilana kadar calisir,
bakiniz .

13 Motor potansiyometresi YUKARI
Baglanti kapali: Baglanti acilana kadar referans artar.

A A

Cikti Cikt
frekansi Durdur islevi frekansi

(ID506) =

yavaglatma

ID515
Ve
t t

on | [ oz L
DURDUR |

NX12K32

Sekil 8-17. DINZ icin secilen DC frenleme komutu (secim 12).
Sol: Stop modu = Rampa,; Sag: Stop modu = Yavaslatma

320 AIl1 sinyal araligi 34567(2.2.4, 2.2.16, 2.2.2.3)
Seg.
0 0...100% 0...100% 0...100%
1 20...100% 20...100% 20...100%
2 Ozellestirilmis -10...+10V Ozellestirilmis
3 Ozellestirilmis

Tablo 8-9. Parametre ID320 igin segimler
‘Ozellestirilmis’ secimi icin, bakiniz parametreler ID321 ve ID322.

321 AI1l 6zel ayar minimum
322 AIl 6zel ayar maksimum

34567(2.2.5, 2.2.17, 2.2.2.4)
34567(2.2.6, 2.2.18, 2.2.2.5)

Bu parametreler, 0—100% dahilindeki herhangi bir girdi sinyal stresi igin analog girdi
sinyalini ayarlar.
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323 AlIl1 sinyal degistirme 3457 (2.2.7, 2.2.19, 2.2.2.6)
Eder bu parametre = 0 ise, analog U,
sinyalinin dedisimi meydana gelmez. 4
v Cikti
Not: Uygulama 3'te, eger parametre frekansi
ID131= 0 ise (varsayilan), AIl yer B
frekans referansidir. ID303,

ID320=0
All = 0—100%,

ID320=1
ID304 W~ _ _ _ _ All = custom

! All
A (term. 2)

T
0 D321 D322 100%
NX12K71

Sekil 8-18. All sinyal degisimi yok

Eder bu parametre = 1 ise, analog .
sinyalinin dedisimi meydana gelir. %‘;gns'
maks. AIl sinyali = minimum ayarl hiz

min. AIl sinyali = maksimum ayarl hiz
ID303 1

ID320 =0
All = 0—100%
ID320=1
All = custom
ID304
! AlL
| (termin. 22
T >
0 D321 ID322 100%

NX12K73

Sekil 8-19. AI1 sinyal degistirme

324 AIl1l sinyal filtresi zamani 34567(2.2.8, 2.2.20, 2.2.2.2)
Bu parametreye 0’dan bulylk bir deger
verildiginde, gelen analog sinyalden 9% 4
parazitleri filtreleyen islev etkin hale

Filtrelenmeyen

gelir. sinyal

100% | __

Uzun filtreleme zamani denetim tepkisini
yavaslatir. Bakiniz Sekil 8-20.

Filtrelenen
sinyal

63%

| tfs]

‘ ID324
4—>|

NX12K74

Sekil 8-20. Al1 sinyal degistirme

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205
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326
327

328

329

330

331
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Analog girdi AI2 sinyal araligi 34567(2.2.10, 2.2.22, 2.2.3.3)

0...20mA 0...20mA 0...100% 0...100%
1 4..20mA 4mA/20...100% 20...100% 20...100%
2 Ozellestirilmis Ozellestirilmis -10...+10V Ozellestirilmis
3 Ozellestirilmis

Tablo 8-10. Parametre ID325 icin secimler

A
Output
frequency

ID304 | A
ID325 = Custom /

ID325=0
Al2 = 0—100%

\

ID325=1

ID303 ] Al2 = 20-100%

A A2
! | (term.3,4)
o ! 4ma ' 20mA
ID326 D327 NX12K75
Sekil 8-21. Analog cikti AI2
derecelendirme.
Analog girdi AI2 6zel ayar min. 34567 (2.2.11, 2.2.23, 2.2.3.4)
Analog girdi AI2 6zel ayar maks: 34567 (2.2.12, 2.2.24, 2.2.3.5)

Bu parametreler, 0...100% dahilindeki herhangi bir girdi sinyal stliresi icin AI2'yi
ayarlar.
Analog girdi AI2 degisimi 3457 (2.2.13, 2.2.25, 2.2.3.6)

Bakiniz ID323.

Not: Uygulama 3'te, ejer parametre ID117 = 1 ise (varsayilan), AI2 yer A frekans
referansidir.

Analog girdi AI2 filtre siiresi 34567(2.2.14, 2.2.26, 2.2.3.2)

Bakiniz ID324.

DINS islevi 5 (2.2.3)

Dijital girdi DIN5’in 14 olasi iglevi vardir. Bunu kullanmaya gerek yoksa, parametre
dederini 0'a ayarla.
Secimler, asagidakiler harig, ID319 parametresindekiyle aynidir.

13 PID referans 2'yi devreye sok
Baglanti agik: Parametre ID332 ile segilen PID kontrolor referansi.
Baglanti kapali: Parametre ile secilen PID kontrolor tus takimi referansi 2.

Motor potansiyometresi rampa zamani 3567 (2.2.22, 2.2.27, 2.2.1.2,
2.2.1.15)

Motor potansiyometre dederinin dedisme hizini tanimlar.
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332

333

334
335

336

337

PID kontrolor referans sinyali (Yer A) 57 (2.1.11)

PID kontrolor igin hangi frekans referans yerinin segildigini tanimlar.

Uygl. 5 Vi
Seg.
0 AIl; terminaller 2-3 AIl; terminaller 2-3
1 AI2; terminaller 4-5 AI2; terminaller 4-5
Menl M3'ten PID ref, par.
2 R34 AI3
Alan yolu ref.
e (FBProsesVerileriIN1) Al4
Motor potansiyometre Menu M3'ten PID ref, par.
4
referansi R34
5 Alan yolu ref.
(FBProsesVerileriIN1)
6 Motor potansiyometre
referansi
Tablo 8-11. Parametre ID332 icin secimler
PID kontrolorii gercek deger segcimi 57 (2.2.8, 2.2.1.8)

Bu parametre PID kontrol6ri gercek degerini secer.

0 Gergek deger 1

1 Gergek deder 1 + Gercek deder 2

2 Gergek deder 1 - Gergek deder 2

3 Gercek deder 1 * Gercek deder 2

4 Gergek deder 1'in bayugu ve Gergek deger 2

5 Gergek deger 1'in klicigu ve Gergek deger 2

6 Gercek deder 1'in orta dederi ve Gercek deger 2

7 Gergek deder 1'in kare kokli + Gercek deder2’'nin kare kok
Gercek deger 1 secimi 57 (2.2.9, 2.2.1.9)
Gercek deger 2 secimi 57 (2.2.10, 2.2.1.10)

0 Kullaniimadi

1 AIl (kontrol paneli)

2 AI2 (kontrol paneli)

3 AI3

4 Al4

5 Alan yolu (Gergek deder 1: FBProsesVerileriIN2; Gergek deder 2:

(FBProsesVerileriIN3)

Uygulama 5:

6 Motor torku

7 Motor hizi

8 Motor akimi

9 Motor gicu

10 Kodlayicl frekans (yalnizca Gergek deder 1)

Gercek deger 1 minimum derece 57 (2.2.11, 2.2.1.11)

Gercek deder 1 igin minimum derecelendirme noktasini ayarlar. Bakiniz Sekil 8-22.

Gercek deger 1 maksimum derece 57 (2.2.12, 2.2.1.12)

Gercek deder 1 igin maksimum derecelendirme noktasini ayarlar. Bakiniz Sekil 8-22.

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205
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338 Gercek deger 2 minimum derece 57 (2.2.13, 2.2.1.13)

Gercek deder 2 igin minimum derecelendirme noktasini ayarlar. Bakiniz Sekil 8-22.

339 Gercek deger 2 maksimum derece 57 (2.2.14, 2.2.1.14)
Gercek deder 2 igin maksimum derecelendirme noktasini ayarlar. Bakiniz Sekil 8-22.
} Derecelendirilmi b _—
Deeomeniis Do
100 100 | _
ID336 =30% g -
76,5
ID337 =80% j
° (15,3 mA) 1D338 = -30%
1D339 =140%
17,7
(3,5 mA)
Analo -
o 3 80 100 girdi [j?] 30~ 0 100 140 ’Sﬂa'ﬂog/n]
0 3:.0 8,0 1[;,0 \Y% - ) 0 16,0 \Y ‘ .
0 6,0 16,0 20,0 mA 0 20,0mA
4 8,8 16,8 20,0mA 4 20,0mA NX12k34

Sekil 8-22. Gergek deder sinyal derecelendirme 6rnekleri

340 PI hata dederi degistirme 57  (2.2.32,2.2.1.5)

Bu parametre, PID kontrolorin hata dederini dedistirmenizi saglar (ve buna bagli
olarak da PID kontroloriin galismasini saglar).

0 Degistirme yok
1 Degistirildi

341 PID referans yiikselme zamani 57 (2.2.33, 2.2.1.6)

PID kontrol6r referansinin %0’dan %100’e ylkseldigi zamani tanimlar.

342 PID referans diisme zamani 57 (2.2.34, 2.2.1.7)

PID kontrolor referansinin %0’dan %100’e distigd zamani tanimlar.

343 G/C B frekans referans secimi 57 (2.2.5, 2.2.1.1)

Sariclnin G/C terminalinden kontrol edildigi ve referans yeri B'nin etkin oldugu
(DIN6=kapal) segili frekans referans yerini tanimlar.

AIl referansi (terminaller 2 ve 3, drn. potansiyometre)

AI2 referansi (terminaller 5 ve 6, 6rn. glg gevirici)

AI3 referansi

Al4 referansi

Tus takimi referansi (parametre R32)

Alan yolundan referans (FBHizReferansi)

Motor potansiyometre referansi

PID kontroldr referansi

- gergek dederi (par. ID333’den ID339'a) ve PID kontrolor referansini (par.
ID332) seg

Uygulama 5'te bu parametre igin deder 6 segilmisse, parametreler ID319 ve
ID301’in degerleri otomatik olarak 13’e ayarlanir.

Uygulama 7’de, bu parametre icin deder 6 secilmisse, Motorpotansiyometre ASAGI
ve Motorpotansiyometre YUKARI islevleri dijital girdilere (parametreler ID417 ve
ID418) baglanmalidir:

NOUhWNR=O

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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344
345

346

347

348

Referans derecelendirme minimum deger, yer B 57 (2.2.35, 2.2.1.18)
Referans derecelendirme maksimum dedger, yer B 57 (2.2.36, 2.2.1.19)

Minimum ve Maksimum frekanslar arasinda, kontrol yeri B’den frekans referansi igin
derecelendirme araligi segebilirsiniz.

Eder derecelendirme istenmiyorsa, parametre dederini 0’a ayarlayin.

Asadidaki sekillerde, Yer B referansi igin sinyal araligi 0...%100 ile girdi AI1l
secilmistir.

Acikt Acikt

frekansi frekansi

Maks. freks. 1D102 Maks. freks. 1D102

1D345
1 Analog ID344- Analog
— Min. freks. ID101 girdi [V] T Min. freks. ID101 girdi [V]
0 10 0 10
NX12K35

Sekil 8-23. Sol: Par. ID344=0 (Referans derecelendirme yok) Sag: Referans
derecelendirme

Cikt: frek. limit 2 izleme islevi 34567 (2.3.12, 2.3.4.3, 2.3.2.3)

izleme yok

Dustk limit izleme

Yiksek limit izleme

Acik-fren kontroll (Yalnizca uygulama 6, bakiniz 195 sayfasinda, bélim 9.1).

Fren-acik/kapali kontroli (Yalnizca uygulama 6, bakiniz 195 sayfasinda, bélim
1).

OhLhWNERO

Cikti frekansi, ayarlanmis limitin Gstline ¢ikarsa/altina inerse (ID347), bu islev, dijital

cikti DO1 ya da rdle giktisi RO1 ya da RO2 yoluyla bir uyari mesaji yaratir. Bunun

olmasi asagidaki kosullara baglidir:

1) ID312'den ID314'e parametre ayarlar (uygulamalar 3,4,5) ya da

2)izleme sinyallerinin (par. ID447 ve 1D448), hangi ciktiya bagli (uygulama 6 ve 7)
olduguna gore.

Cikti frekansi limit 2 izleme degeri 34567 (2.3.13, 2.3.4.4, 2.3.2.4)

ID346 parametresi tarafindan izlenen frekans degerini secer. Bakiniz Sekil 8-16.

Tork limit, izleme islevi 34567(2.3.14, 2.3.4.5, 2.3.2.5)

0 = Izleme yok

Dusuk limit izleme

Yiksek limit izleme

Fren- kapali kontroli (Yalnizca uygulama 6, bakiniz 195 sayfasinda, b6lim 9.1).

Hesaplanmis tork, ayarlanmis limitin Gstline ¢ikarsa/altina inerse (ID349), bu islev,
dijital gikti DO1 ya da rdle ciktist RO1 ya da RO2 yoluyla bir uyari mesaji yaratir.
Bunun olmasi asadidaki kosullara baghdir:

1) ID312'den ID314’e parametre ayarlan (uygulamalar 3,4,5) ya da

2)izleme sinyalinin (par. ID451), hangi ciktiya bagl (uygulama 6 ve 7) olduguna
gore.

Tel. +358 (0)201 2121  Fax +358 (0)201 212 205
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349

350

351

352
353
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Tork limit, izleme islevi 34567 (2.3.15, 2.3.4.6, 2.3.2.6)

Burada parametre ID348 tarafindan izlenen tork dederini ayarlayin.

Uygulamalar 3 ve 4
Tork izleme dederi, harici serbest analog girdi sinyali ile ayar noktasinin altina
indirilebilir, bakiniz parametreler ID361 ve ID362.

Referans limit, izleme islevi 34567 (2.3.16, 2.3.4.7, 2.3.2.7)

0 = izleme yok

Dusuk limit izleme

Yiksek limit izleme

Referans dederi, ayarlanmis limitin Gstline ¢ikarsa/altina inerse (ID351), bu islev,
dijital gikti DO1 ya da rdle giktisi RO1 ya da RO2 yoluyla bir uyari mesaji yaratir.
Bunun olmasi asadidaki kosullara baghdir:

1) ID312'den ID314'e parametre ayarlar (uygulamalar 3,4,5) ya da

2)izleme sinyalinin (par. ), hangi ciktiya bagl (uygulama 6 ve 7) olduguna gore.

Izlenen referans o anki etkin referanstir. DIN6 ¢iktisina bagli olarak yer A ya da B
referansi; panel, etkin kontrol yeriyse panel referansi olabilir.

Referans limit, izleme degeri 34567(2.3.17, 2.3.4.8, 2.3.2.8)

Parametre ID350 ile izlenmesi gereken frekans dederi.

Harici fren-kapali gecikmesi 34567(2.3.18, 2.3.4.9, 2.3.2.9)
Harici fren-acik gecikmesi 34567(2.3.19, 2.3.4.10, 2.3.2.10)

Harici frenin islevi, bu parametreler ile baslat ve durdur kontrol sinyallerine
zamanlanabilir. Bakiniz Sekil 8-24 ve bélim 9.1 sayfa 195.

Fren kontrol sinyali, dijital ¢cikti DO1 ya da rdle ciktilari RO1 ve RO2’den biri yoluyla
programlanabilir, bakiniz parametreler ID312'den ID314’e (uygulamalar 3,4,5) ya da
ID445 (uygulamalar 6 ve7).

a) b)
torr = ID352 toy = ID353 toe = ID352 toy= Par. ID353
> }4—’ |
Harici Harici ‘ ‘
|
FREN: Kapali DO1/RO1/ FREN: Kapali | DO1/RO1/
Ack RO2 Ack | Ro2
i
DIN1: CALISTIR DIN1: Baglat
DURDUR vurusu
DIN2: CALISTIR GERI
DURDUR t DIN2: Durdur H
P vurusu
NX12K45 t »

Sekil 8-24. Harici fren kontrolli
a) Baslat/Durdur mantik secimi, ID300 = 0, 1 ya da 2
b) Baslat/Durdur mantik se¢imi, ID300= 3
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354

355

356

357
358

Frekans doéniistiiriicii sicaklik limit izleme 34567 (2.3.20, 2.3.4.11,2.3.2.11)

0 = izleme yok
Disik limit izleme
Yiksek limit izleme

Frekans donlstiricisinin sicaklidi, ayarlanmis limitin Gstline cikarsa/altina inerse
(), bu islev, dijital cikti DO1 ya da réle ciktisi RO1 ya da RO2 yoluyla bir uyari mesaji
yaratir. Bunun olmasi asagidaki kosullara baglidir:

1) ID312'den ID314’e parametre ayarlan (uygulamalar 3,4,5) ya da

2)izleme sinyalinin (par. ID450), hangi ciktiya bagl (uygulama 6 ve 7) olduguna
gore.

Frekans doniistiiriicii sicaklik limit izleme 34567 (2.3.21, 2.3.4.12, 2.3.2.12)

Bu parametre dederi, parametre ID354 tarafindan izlenmektedir.

Acik/Kapali kontrol sinyali 6 (2.3.4.13)

Bu parametre ile izlenmesi igin analog girdiyi segebilirsiniz.

0 =Kullanilmadi

1=AI1
2 =AI2
3 =AI3
4 = Al4
Acitk/Kapal kontrol diisiik limit 6 (2.3.4.14)
Acitk/Kapal kontrol yiiksek limit 6 (2.3.4.15)

Bu parametreler, par. ID356 ile secilen sinyalin disik ve yliksek limitlerini ayarlar.
Bakiniz Sekil 8-25.

Analog girdi (ID356 par. ilesegilmis)

D358 /
U 3

ID357

P Zaman

RO1

Bu 6rnekte, par ID463 = B.1'in programlanmasi NX12k116

Sekil 8-25. Agik/Kapali-kontrole bir érnek

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205
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359
360

361

362

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com

PID kontrolor minimum limit 5 (2.2.30)
PID kontrolor maksimum limit 5 (2.2.31)

Bu parametreler ile, PID kontrol6r giktisi igin minimum ve maksimum limitleri
ayarlayabilirsiniz.

Limit ayarlama: —-%1000.0 (fmaks'In) < par. ID359 < par. ID360 < %1000.0 (fmaks'In).
Bu limitler, 6rnedin PID kontrol6r icin kazang, I-zamani ve D-zamanini
tanimladiginizda énemlidir.

Serbest analog girdisi, sinyal secimi 34 (2.2.20, 2.2.17)
Serbest analog girdinin girdi sinyalinin secimi (referans sinyal icin kullanilmayan bir

girdi):

Kullanimda degil
1 = Voltaj sinyali Uin
2 = Akim sinyali Iin

Serbest analog girdisi, islev 34 (2.2.21, 2.2.18)
Bu parametre, bir serbest analog girdi A

sinyali igin islev segmek tzere kullanihr: Torgue imit

0 = Islev kullanimda degil Par, 10107

1 = Motor akim limitini azaltir (ID107)

Bu sinyal, ID107 ile ayarlanmis maks.
limit ile 0 arasindaki maksimum

motor akimini ayarlayacaktir. Bakiniz
Sekil 8-26. Analogue

input

Signal range oV =
8 XM 9 9 20mA  NX12K61
ama 20 mA
Custom Custom

Sekil 8-26. Maks. motor akiminin
derecelendirmesi

2= DC frenleme akimini azaltir "

DC-braking
current

DC frenleme akimi, 0.4 x IH akimi ile
parametre ID507 ile ayarlanmis akim Par, D507
arasinda serbest analog girdi sinyali
ile azaltilabilir. Bakiniz Sekil 8-27.

Free analogue

0.4 x 14 + input
0 Signal range N><12K587
Sekil 8-27. DC frenleme akiminin
azaltiimasi
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3 = Hizlanma ve yavaslama zamanlarini

azaltir.

Hizlanma ve yavaslama zamanlari,
serbest analog girdi sinyali ile

asagidaki formillere gore azaltilabilir.

Azaltilmis zaman = Faktor R ile
bélinen hizl./yavsl. zamanini
(par.ID103, ID104; ID502, ID503)
ayarlayin. Sekil 8-28.

Tork izleme limitini azaltir

Ayarlanmis izleme limiti, 0 ile
ayarlanmis izleme limiti (ID349)
arasindaki serbest analog girdi sinyali
ile azaltilabilir. Sekil 8-29.

A
Faktor R

Serbest
analog girdi

»
»

Sinyal dizisi NX12K59

Sekil 8-28. Hizlanma ve yavaslama
zamanlarinin azaltimi

Torque
4 limit
100%
Par. ID349
Free
nalogue
Frlwput 9
0 Signal N><12K607

range

Sekil 8-29. Tork izleme limitinin
azaltilmasi

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205
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363 Baslat/Durdur mantik secimi, yer B 3 (2.2.15)

0 DIN4: kapali baglanti = ileri baslat
DIN5: kapali baglanti = geriye baslat

Fwp 4 Cikt
frekansi Durdur iglevi
(ID506) =
yavaslatma

REV

DIN4

B I
DO e O

Ak secilen yon, en énemli 6ncelige sahiptir.
DIN4 baglantisi acildiginda, donis yoni dedisimi baslatir.

Sekil 8-30. Ileri baslat/geri baslat

A leri baslat (DIN4) ve Geri baslat (DIN5) sinyalleri ayni anda etkinse, Ileri baslat
sinyalinin (DIN4) 6nceligi vardir.

durdur
ileri

1 DIN4: kapali baglanti = baslat acik baglanti
DINS: kapali baglanti = geri acik baglanti
Bakiniz Sekil 8-31.

WD el Durdur i i
f §|eV|

yavaslatma

NX12K10

Sekil 8-31. Baslat,Durdur, Geri

baslat acik baglanti = durdur

baslat devreye sokuldu acik baglanti = baslat devreden
cikarildi ve eger cgalisiyorsa
strdct durduruldu

2 DIN4: kapali baglanti
DINS: kapali baglanti

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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3 3-kablolu bagdlanti (vurus kontrol)
DIN4: kapali baglanti = baslat vurusu
DIN5: acgik baglanti = durdurvurusu
(DIN3 geri komutu icin programlanabilir)
Bakiniz Sekil 8-32.

A Cikt
frekansi Durdur islevi If Start and Stop pulses are
(ID506) = simultaneous the Stop pulse
yavaslatma overrides the Start pulse

-

REV
\

] [

Baslat

DINS
Durdur I_I L NX012K11

Sekil 8-32. Baslat vurusu/Durdur vurusu.

4'ten 6’ya kadar olan segimler, 6rnedin glic baglantisi yapildiginda, gig kesintisi
ardindan yeniden badglanti yapildiginda, hata sififlamasindan sonra, siricl Devreye
sok calistir (Devreye sok galistir = Hata) ile durduruldugunda ya da kontrol yeri
degistirildiginde istenmeyen baslangic olasiliklarindan kaginmak icin kullanilacaktir.
Motor calistirilabilmesi icin Baslat/Durdur badlantisi aciimahdir.

4 DIN4: kapal baglanti
DINS: kapali baglanti

= ileri baglat (Baglatma igin pozitif kenar tetiklemeli)
= geri baslat (Baslatma icin pozitif kenar tetiklemeli)
5 DIN4: kapali badlanti = basglat (Baslatma icin pozitif kenartetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DINS: kapali baglanti = geri
acik baglanti = ileri

6 DIN4: kapali baglanti = baslat (Baslatma igin pozitif kenartetiklemeli)
acik baglanti = durdur
DIN5: kapall baglanti = baslat devreye sokuldu
acik baglanti = baslat devreden gikarildi ve eder calisiyorsa slirticl

durduruldu
364 Referans derecelendirme, minimum deger, yer B 3 (2.2.18)
365 Referans derecelendirme, maksimum deger, yer B 3 (2.2.19)

Yukaridaki ID303 ve ID304 parametrelerine bakin.

366 Kolay degisme 5 (2.2.37)

0 Referansi sakla

1 Referansi kopyala

Referansi kopyala secilmisse, referansi ve gergek dederi derecelendirmeden
dogrudan kontrolden PID kontrole gecmek ve tersini yapmak olanakldir.

Ornegdin: Proses, bir noktaya kadar dogrudan frekans referansi (Kontrol yeri G/C B,
alan yolu ya da tus takimi) ile idare edilir, daha sonra kontrol yeri PID kontroldrin
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Parametrelerin TAN1M1 VACON ¢ 151

367

370

371

372
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secili oldugu yere atanir. PID kontrol bu noktay! korumaya baslar. PID kontrol6ér hata
dederi, kontrol yeri degistirildiginde, sifira zorlanir.

Kontrol yerini yeniden dogrudan frekans kontroliine gevirmek de olasidir. Bu
durumda, cikti frekansi frekans referansi olarak kopyalanir. Varis noktasi Tus takimi
ise, calisiyor konumu (Cahlistir/Durdur, Yon ve Referans) kopyalanacaktir.

Varis kaynaginin referansi Tus takimindan ya da dahili motor potansiyometresinden
geldiginde degisim sorunsuzdur (par. ID332 [PID Ref.] = 2 ya da 4, ID343 [I[/O B
Ref] = 2 ya da 4, par. ID121 [Tus takimi Ref] = 2 ya da 4 ve ID122 [Alan yolu Ref]=
2 yadaé4.

Motor potansiyometresi bellek sifirlama (Frekans referansi) 3567 (2.2.23,
2.2.28, 2.2.1.3,2.2.1.16)

0 Sifirlama yok
1 Durdur'da ve gig azaltmada bellek sifirlama
2 Gig azaltmada bellek sifilama

Motor potansiyometresi bellek sifirlama (PID referansi) 57 (2.2.29,
2.2.1.17)

0 Sifirlama yok
1 Durdur'da ve glic azaltmada bellek sifirlama
2 Gic azaltmada bellek sifirlama

PID referansi 2 (Yer A ek referans) 7 (2.2.1.4)

PID referansi 2 girdi islevini (ID330) devreye sok = GERCEK ise, bu parametre PID
kontrolor referansi olarak hangi referans yerinin segildigini tanimlar.

0 = AIl referansi (terminaller 2 ve 3, 6rn. potansiyometre)

1 = AI2 referansi (terminaller 5 ve 6, 6rn.glic gevirici)

2 = AI3 referansi

3 = Al4referansi

4 = Tus takimindan PID referansi 1

5 = Alan yolundan Referans (FBProsesVerileriIN3)

6 = Motor potansiyometresi

7 = Tus takimindan PID referansi 2

Bu parametre icin deder 6 segilmisse, Motorpotansiyometre ASAG‘I ve
Motorpotansiyometre YUKARI islevleri dijital girdilere (parametreler ID417 ve ID418)
baglanmalidir:

Izlenen analog girdisi 7 (2.3.2.13)

0 = All'den analog referansi (terminaller 2 ve 3, érn. potansiyometre)
1 = AI2’den analog referansi (terminaller 4 ve 5, 6rn. glg cevirici)
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373

374

375

376

Analog girdi limit izleme 7 (2.3.2.14)

Segcili analog girdi degeri, ayarlanmig limitin (par. ID374) Ustline gikarsa/altina
inerse, izleme islevinin (par. ID463) hangi ciktiya bagh olduguna dayanarak, bu islev
dijital cikti ya da role ciktilari yoluyla bir uyar mesaji yaratir.

0 izleme yok

1 Distk limit izleme

2 Yiksek limit izleme

Analog girdi izlenen deger 7 (2.3.2.15)

Parametre ID373 tarafindan izlenmesi gereken secili analog girdinin degeri.

Analog cikti ofset 67 (2.3.5.7, 2.3.3.7)
Ekle - analog giktiya 100.0’den %100.0’e.

PID toplam nokta referansi (Yer A dogrudan referans) 5 (2.2.4)

PID kontrolord kullaniliyorsa, PID kontrolor giktisina hangi referans kaynaginin
eklendigini tanimlar.

Ek referans yok (Dogrudan PID ciktl dederi)

PID ciktisi + Terminaller 2 ve 3'ten All referansi, (6rn. potansiyometre)
PID giktisi + Terminaller 4 ve 5'ten Al1l referansi, (6rn. glc gevirici)

PID giktisi + Terminallerden AI3

PID ciktisi + Terminallerden Al4 referansi

PID ciktisi + PID tus takimi

Alan yolu + PID ciktisi (ProsesVerileriIN3)

Motor potansiyometresi + PID giktisi

Bu parametre icin deder 7 segilmisse, parametreler ID319 ve ID301'in dederleri
otomatik olarak 13’e ayarlanir. Bakiniz Sekil 8-33.

NOUNhL,WNR=O

Hz
30,00 == y
pad A PID Maks.limit __ _
| N Y 7/ ~
B UL Y U "/" Tt "Y:'/"' R
\ [ PID Min. limit 1
20,00 N Z

nx12k85.fh8 t

Sekil 8-33. PID toplam nokta referansi

Not: Resimde gosterilen maksimum ve minimum limitler yalnizca PID ciktisini
kisitlar, diger giktilari degil.
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377

384

385
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AIl sinyal secimi 234567 (2.2.8, 2.2.3, 2.2.15, 2.2.2.1)

AI1 sinyalini, sectiginiz bir analog girdiye bu parametre ile baglayin. TTF
programlama metodu ile ilgili daha fazla bilgi icin, bakiniz bélim 6.4

AlIl1 joystick gecikmesi 6 (2.2.2.8)

Bu parametre joystick gecikmesini 0 ile %20 arasinda tanimlar.

Joystick ya da potansiyometre kontroli geriden ileriye cevrildiginde, cikti frekansi
dogrusal olarak secili minimum frekansa (joystick/potansiyometre orta konumdan)
diser ve joystick/potansiyometre ileri komutuna cevrilene kadar orada kalir.
Frekansin, secili maksimum frekansa dogru artisini baslatmasi icin
joystick/potansiyometrenin ne kadar gevrilmesi gerektigi, bu parametre ile
tanimlanan joystick gecikmesinin miktarina baghdir.

Bu parametrenin dederi 0 ise, joystick/potansiyometre orta konumdan ileri komutuna
dogru cevrildiginde frekans dogrusal olarak artmaya baslar. Kontrol ileriden geriye
degistirilirse, frekans geriye dogru yine ayni slireglerden gecer. Bakiniz Sekil 8-34.

Frekansi referansi

Hz A GERI ILERI
50% 50%
Referans
derecelendirme A B !
-

maks
D304 = 70Hz

Geriden ileriye

Maks. freks. ID102—}
=50Hz

lleriden geriye

Analog
< girdi (V/ImA)
Min freks. ID101 = F /i\ (0-10v/20mA)
Ref. derecelendirme min. L0
ID303 = OHz Par. ID321 /F q\ par. 1D322
=20% . . . =90 %
Joystick gecikmesi,
1D384 = 20 %

NX12k92

Sekil 8-34. Joystick gecikmesine bir 6rnek Bu érnekte, par. ID385 (Uyku limiti)
degeri = 0

AI1 uyku limiti 6 (2.2.2.9)

Al sinyal dlizeyi, bu parametre ile tanimlanan Uyku limitinin altina dlserse, frekans
doénustldriacu otomatik olarak durdurulur. Bakiniz Sekil 8-35.
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Frekansi referansi

Hz
A GERI ILERI

Referans 50% 50%

derecelendirme

maks
D304 = 70Hz ;
Geriden ileriye

Maks. freks.ID102——
=50Hz

BASLAT DURDUR
<

»
< »

DURDUR BAZLAT
< >,

« / lleriden geriye
Analog

| girdi (V/mA)

Min freks. ID101 = (0-10v/20mA)

Ref. derecelendirme min. L\ >
D303 = OHz Par. ID321 Par. ID322
=20% Uyku limiti =90 %
ID385 = 7%
Joystick gecikmesi, NX12k99
ID384 = 20 %
Sekil 8-35. Uyku limit islevi 6rnegi
Frekansi referansi
Hz
A GERI ILERI
50% 50%
Referans
derecelendirme A B
maks
ID304 = 70Hz . P
Geriden ileriye
Maks. freks. 1D102—]
=50Hz
[P
lleriden geriye
Analog
girdi (V/mA)
(0-10V/20mA)
Min freks. ID101 = P>
Ref. derecelendirme min. D321 /]\ /]\ ID322
ID303 = OHz =20 % . . . =90 %
Joystick gecikmesi,
ID384 = 20 %
NX12k95

Sekil 8-36. 35Hz’de minimum frekans ile joystick gecikmesi

386 AI1l uyku gecikmesi 6 (2.2.2.10)

Bu parametre, frekans dénustiricisind durdurmak igin, analog girdi sinyalinin
parametre ID385 ile tanimlanan uyku limitinin ne kadar sure altinda kalacagini
tanimlar.

388 AI2 sinyal se¢cimi 234567 (2.2.9,2.2.21, 2.2.3.1)

AI2 sinyalini, sectiginiz bir analog girdiye bu parametre ile baglayin. TTF
programlama metodu ile ilgili daha fazla bilgi igin, bakiniz bélim 6.4
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393 AI2 referans derecelendirme, minimum deger 6 (2.2.3.6)
394 AI2 referans derecelendirme, maksimum deger 6 (2.2.3.7)

Bakiniz ID 303 ve 304.

395 AI2 joystick gecikmesi 6 (2.2.3.8)
Bakiniz ID384.

396 AI2 uyku limiti 6 (2.2.3.9)
Bakiniz ID385.

397 AI2 uyku gecikmesi 6 (2.2.3.10)
Bakiniz ID386.

399 Akim limitinin derecelendirmesi 6 (2.2.6.1)
0 =Kullaniimadi
1=AI1
2 =AI2
3 =AI3
4 = Al4

5=Alan yolu (FBProsesVerileriIN2)

Bu sinyal, parametre ID107 ile ayarlanmis maks. limit ile 0 arasindaki maksimum
motor akimini ayarlayacaktir.

400 DC frenleme akiminin derecelendirmesi 6 (2.2.6.2)

Secimler igin bakiniz par. ID399.

DC-frenleme akimi, 0.4 x Iy akimi ile A
parametre ID507 ile ayarlanmis D e
akim arasinda serbest analog girdi akimi
. .. T H 100%
sinyali ile azaltilabilir. Bakiniz Sekil Par. ID507
8-37.
Serbest
0,4 x1H 4 analog girdisi
0 Sinyal dizisi leszsV

Sekil 8-37. DC frenleme akiminin
derecelendirmesi

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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401 Hizlanma ve yavaslama zamanlarinin azaltimi 6 (2.2.6.3)

Bakiniz par. ID399. “Fakt.dr R
Hizlanma ve yavaslama zamanlari,
serbest analog girdi sinyali ile
asagidaki formillere gore
azaltilabilir.

Azaltilmis zaman = Faktoér R ile
boélinen hizl./yavsl. zamanini
(par.ID103, 104; ID502, ID503)
ayarlayin Sekil 8-38.

Serbest
i analog girdi

»

>

Sinyal dizisi NX12K59

Sekil 8-38. Hizlanma ve yavaslama
zamanlarinin azaltimi

402 Tork izleme limitinin azaltiimasi 6 (2.2.6.4)
Bakiniz ID399.
A Tork limiti
Ayarlanmis tork izleme limiti, O ile orkcimit
ayarlanmis izleme limiti (ID349) 100%
arasindaki serbest analog girdi Par. D349
sinyali ile azaltilabilir. Bakiniz
Sekil 8-39.
Serbest
analog
girdisi
0 Sinyal NX12K60=
dizisi

Sekil 8-39. Tork izleme limitinin azaltiimasi

403 Baslat sinyali 1 6 (2.2.7.1)

Baslat/durdur mantidi igin sinyal segimi 1
Varsayilan programlama A.1.

404 Baglat sinyali 2 6 (2.2.7.2)

Baslat/durdur mantidi igin sinyal segimi 2
Varsayillan programlama A.2.

405 Harici hata (kapat) 67 (2.2.7.11, 2.2.6.4)

Baglanti kapali: Hata géruntilenir ve motor durdurulur.

406 Harici hata (acik) 67 (2.2.7.12, 2.2.6.5)

Baglanti acik: Hata goérintilenir ve motor durdurulur.
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407

408

409

410

411

412

413

414

415

416
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Devreye sok calistir 67 (2.2.7.3, 2.2.6.6)

Baglanti agik:  Devreden gikarilmis motorun baslatiimasi
Baglanti kapali: Devreye sokulmus motorunbaslatiimasi

Hizlanma/Yavaslama zamani se¢cimi 67 (2.2.7.13, 2.2.6.7)

Baglanti agik: Hizlanma/Yavaslama zamani 1 segildi
Baglanti kapali: Hizlanma/Yavaslama zamani 2 segcildi

Parametreler ID103 ve ID104 ile Hizlanma/Yavaslama zamanlarini ayarlayin.

G/C terminal’den kontrol 67 (2.2.7.18, 2.2.6.8)

Baglanti kapali: Kontrol yerini G/C terminaline zorla

Tus takimindan kontrol 67 (2.2.7.19, 2.2.6.9)

Badlanti kapali: Kontrol yerini tus takimina zorla

Alan yolundan kontrol 67 (2.2.7.20, 2.2.6.10)

Bagdlanti kapali: Kontrol yerini alan yoluna zorla

NOT: Kontrol yeri, Baslat/Durdur degerlerini dedistirmeye zorlandiginda, ilgili kontrol
yerinde gegerli Yon ve Referans kullanilir. Parametre ID125 Tus takimi Kontrol Yerinin
dederi dedismez. Girdi acildidinda, kontrol yeri tus takimi kontrol parametresine ID125
gore segilir.

Geri 67 (2.2.7.4,2.2.6.11)

Badlanti agik:  YOn ileri
Badlanti kapali: Yongeri

Fasilali calisma hizi 67 (2.2.7.16, 2.2.6.12)

Badlanti kapali: Frekans referansi icin secilen fasilali calisma hizi
Bakiniz parametre ID124.
Varsayillan programlama: A.4.

Hata sifirla 67 (2.2.7.10, 2.2.6.13)

Badlanti kapali: Tim hatalar sifirlandi

Hizlanma/Yavaslama engellendi 67 (2.2.7.14, 2.2.6.14)

Baglanti kapali: Baglanti acilana kadar hizlanma ya da yavaslama mimkin dedil.

DC freni 67 (2.2.7.15, 2.2.6.15)
Baglanti kapali: STOP modunda, DC-frenleme baglanti agilana kadar galisir.
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417

418

419
420
421

422

423

424

425

426

427

428

429

430

Motor potansiyometresi ASAGI 67 (2.2.7.8, 2.2.6.16)

Baglanti kapali: Baglanti acilana kadar motor potansiyometre referansi AZALIR.

Motor potansiyometresi YUKARI 67 (2.2.7.9, 2.2.6.17)

Baglanti kapali: Baglanti acilana kadar motor potansiyometre referansi ARTAR.

Ayarlanmis hiz 1 6 (2.2.7.5)
Ayarlannmis hiz 2 6 (2.2.7.6)
Ayarlannmis hiz 3 6 (2.2.7.7)

Parametre dederleri, minimum ve maksimum frekanslar (parametreler ID101 ve
ID102) arasinda otomatik olarak sinirlanmistir.

AI1/AI2 secimi 6 (2.2.7.17)

Bu parametre ile, frekans referansi igin AI1 ya da AI2'yi segebilirsiniz.

Baslat A sinyali 7 (2.2.6.1)
Kontrol yeri A2dan baglat komutu.

Varsayillan programlama: A.1

Baglat B sinyali 7 (2.2.6.2)
Kontrol yeri B'den baslat komutu.

Varsayilan programlama: A.4

Kontrol yeri A/B se¢cimi 7 (2.2.6.3)

Baglanti acik: Kontrol yeri A

Badlanti kapali: Kontrol yeri B

Varsayilan programlama: A.6

Otodegistir 1 ickilit 7 (2.2.6.18)

Badlanti kapali: Otodedistir strlicist 1'Un ickilidi ya da yardimci sirtici 1
etkinlestirildi.

Varsayillan programlama: A.2.

Otodegistir 2 ickilit 7 (2.2.6.19)

Badlanti kapali: Otodegdistir strlicist 2'Un ickilidi ya da yardimci sirtict 2
etkinlestirildi.
Varsayillan programlama: A.3.

Otodegistir 3 ickilit 7 (2.2.6.20)

Badlanti kapali: Otodedistir strlclsi 3'ln igkilidi ya da yardimci strict 3
etkinlestirildi.

Otodegistir 4 ickilit 7 (2.2.6.21)

Baglanti kapali: Otodedistir strlclsi 4'ln igkilidi ya da yardimci sirict 4
etkinlestirildi.

Otodegistir 5 ickilit 7 (2.2.6.22)
Baglanti kapali: Otodegistir striclst 5'in igkilidi etkinlestirildi.
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431 PID referansi 2 7 (2.2.6.23)

Baglanti acik: Parametre ID332 ile secilen PID kontrolér referansi.
Baglanti kapali: Par. ID371 ile secgilen PID kontrolor tus takimi referansi 2.

432 Hazir 67 (2.3.3.1, 2.3.1.1)

Frekans dontstlricl calismaya hazir.

433 Calistir 67 (2.3.3.2, 2.3.1.2)

Frekans doénustiricisad calisir (motor galisiyor).

434 Hata 67 (2.3.3.3, 2.3.1.3)

Bir hata sorunu olustu.
Varsayillan programlama: A.1.

435 Degistirilen hata 67 (2.3.3.4, 2.3.1.4)

Hata sorunu olugsmadi.

436 Uyari 67 (2.3.3.5, 2.3.1.5)

Genel uyan sinyali.

437 Harici hata ya da uyari 67 (2.3.3.6, 2.3.1.6)
Par. ID701’e bagh olarak hata ya da uyari.

438 Referans hatasi ya da uyarisi 67 (2.3.3.7, 2.3.1.7)
Par. ID700’e bagh olarak hata ya da uyari.

439 Asiri sicaklik uyarisi 67 (2.3.3.8, 2.3.1.8)
Sogutma plakasi sicakhdi +70°C'yi asar.

440 Geri 67 (2.3.3.9, 2.3.1.9)

Geri komutu segildi.

441 Istenmeyen yén 67 (2.3.3.10, 2.3.1.10)

D6nls yonuU istenenden farkhidir.

442 Hizh 67 (2.3.3.11, 2.3.1.11)

Cikti referansi ayarlanmis referansa ulasti.

443 Fasilali calisma hizi 67 (2.3.3.12, 2.3.1.12)

Fasilali galisma hizi secildi.

444 Harici kontrol yeri 67 (2.3.3.13, 2.3.1.13)
G/C terminalinden kontrol segildi (Ment M3; par. ID125 ).

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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445

446

447

448

449

450

451

452

454

455

456

457

458

Harici fren kontrolii 67 (2.3.3.14, 2.3.1.14)
Programlanabilir gecikme ile harici fren AGIK/KAPALI kontrold.

Harici fren kontrolii, degistirildi 67 (2.3.3.15, 2.3.1.15)
Harici fren ACIK/KAPALI kontroll; fren kontroli KAPALI'yken Cikti etkindir.

Cikti frekansi limit 1 izleme 67 (2.3.3.16, 2.3.1.16)

Cikti frekansi, ayarlanmis izleme disik limit/ylksek limit disina gikar (parametre
ID315 ve ID316’ya bakin).

Cikt1 frekansi limit 2 izleme 67 (2.3.3.17, 2.3.1.17)

Cikti frekansi, ayarlanmis izleme disuk limit/ylksek limit disina cikar (parametre
ID346 ve 'ya bakin).

Referans limit izleme 67 (2.3.3.18, 2.3.1.18)

Etkin referans, ayarlanmis izleme disik limit/ylksek limit disina gikar (bakiniz par.
ID350 ve ID351).

Sicaklik limit izleme 67 (2.3.3.19, 2.3.1.19)

Frekans donlstiricla sogutma plakasi sicakligi, ayarlanmis izleme limitlerinin disina
cikar (par. ID354 ve ID355).

Tork limit izleme 67 (2.3.3.20, 2.3.1.20)

Motor torku, ayarlanmis izleme limitlerinin disina gikar (bakiniz parametreler ID348
ve ).

Motor termal korumasi 67 (2.3.3.21, 2.3.1.21)

Motor termistoru, dijital ciktiya ydnlendirilebilen bir asin sicaklik sinyali verir.

NOT: Bagl bir Vacon NXOPTA3 ya da NXOPTB2'niz (termistor réle paneli) yoksa bu
parametre calismayacaktir.

Motor regiilatér etkinlestirme 67 (2.3.3.23, 2.3.1.23)

Asiri voltaj ya da asirn akim regullatori etkinlestirildi.

Alan yolu girdi verileri 1(FBSabitKontrolIsareti, bit 3) 67 (2.3.3.24,
2.3.1.24)
Alan yolu girdi verileri 2(FBSabitKontrolIsareti, bit 4) 67 (2.3.3.25,
2.3.1.25)
Alan yolu girdi verileri 3(FBSabitKontrolIsareti, bit 5) 67 (2.3.3.26,
2.3.1.26)

Alan yolundaki veriler (FBSabitKontrolisareti), frekans dénistiriict dijital ¢iktilarina
yonlendirilebilir.

Otodegistir 1/Yardimci siiriicii 1 kontrolii 7 (2.3.1.27)

Otodegistir/yardimal slirtict 1 igin kontrol sinyali.
Varsayillan programlama: BO,1

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205



Parametrelerin TAN1M1 VACON * 161

459

460

461

462

463

464
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472
473
474
475
476

477

478

479

480
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Otodegistir 2/Yardimci siiriicii 2 kontrolii 7 (2.3.1.28)
Otodegistir/yardimcl stricl 2 igin kontrol sinyali.

Varsayilan programlama: BO,2

Otodegistir 3/Yardimci siiriicii 3 kontrolii 7 (2.3.1.29)

Otodegistir/yardimai siiriicii 3 icin kontrol sinyali. Ug (ya da daha fazla) yardimci
strlci kullaniliyorsa, nr 3'UG de role ciktisina baglamanizi 6neririz. NXOPTA2
panelinde yalnizca iki role ciktisi oldugundan, ekstra role ciktilari ile birlikte bir G/C
genisletici panel alinmasi tavsiye edilir (6rn. Vacon NXOPTB5) .

Otodegistir 4/Yardimci siiriicii 4 kontrolii 7 (2.3.1.30)

Otodegistir/yardimai siiriicii 4 icin kontrol sinyali. Ug (ya da daha fazla) yardimci
strdct kullaniliyorsa, nr 3 ve 4'U de role ciktisina baglamanizi 6éneririz. NXOPTA2
panelinde yalnizca iki role giktisi oldugundan, ekstra role giktilari ile birlikte bir G/C
genisletici panel alinmasi tavsiye edilir (6rn. Vacon NXOPTBS) .

Otodegistir 5 kontrolii 7 (2.3.1.31)

Otodegistir stirtictisi 5 icin kontrol sinyali.

Analog girdi izleme limiti 67 (2.3.3.22, 2.3.1.22)

Secili analog girdi, ayarlanmis izleme limitlerinin disina cikar (bakiniz parametreler
ID372, ID373 ve ID374).

Analog cikti 1 sinyal secimi 234567 (2.3.1, 2.3.5.1, 2.3.3.1)

AO1 sinyalini, sectiginiz bir analog c¢iktiya bu parametre ile baglayin. TTF
programlama metodu ile ilgili daha fazla bilgi igin, bakiniz bélim 6.4

Analog cikti 2 sinyal secimi 234567 (2.3.12, 2.3.22, 2.3.6.1, 2.3.4.1)

AO2 sinyalini, sectiginiz bir analog ¢iktiya bu parametre ile baglayin. TTF
programlama metodu ile ilgili daha fazla bilgi igin, bakiniz bélim 6.4

Analog cikti1 2 islevi 234567 (2.3.13, 2.3.23, 2.3.6.2, 2.3.4.2)
Analog cikti 2 filtre zamani 234567 (2.3.14, 2.3.24, 2.3.6.3, 2.3.4.3)
Analog cikti 2 degistirme 234567 (2.3.15, 2.3.25, 2.3.6.4, 2.3.4.4)
Analog c¢ikti 2 minimum 234567 (2.3.16, 2.3.26, 2.3.6.5, 2.3.4.5)
Analog cikti 2 derecelendirme 234567 (2.3.17, 2.3.27, 2.3.6.6, 2.3.4.6)

Bu bes parametre ile ilgili daha fazla bilgi icin, 134 sayfasindan 136 sayfasina kadar
olan yerde analog cikti 1 igin ilgili parametrelere bakin.

Analog cikt1 2 ofset 67 (2.3.6.7, 2.3.4.7)
Ekle — analog ciktiya 100.0'den %100.0e.

Analog cikt1 3, sinyal se¢cimi 67 (2.3.7.1, 2.3.5.1)
Bakiniz ID464.

Analog cikti 3, islev 67 (2.3.7.2, 2.3.5.2)
Bakiniz ID307.

Analog cikti1 3, filtre zamani 67 (2.3.7.3, 2.3.5.3)
Bakiniz ID308.
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481 Analog cikti 3 degistirme 67 (2.3.7.4, 2.3.5.4)
Bakiniz ID309.

482 Analog cikti 3 minimum 67 (2.3.7.5, 2.3.5.5)
Bakiniz ID310.

483 Analog cikti 3 derecelendirme 67 (2.3.7.6, 2.3.5.6)
Bakiniz ID311.

484 Analog cikt1 3 ofset 67 (2.3.7.7, 2.3.5.7)
Bakiniz ID375.

485 Tork limiti 6 (2.2.6.5)
Secimler icin bakiniz par. ID399.

486 Analog cikt1 1 sinyal se¢imi 6 (2.3.1.1)

Gecikmis DO1 sinyalini, segtiginiz bir dijital ciktiya bu parametre ile baglayin. TTF
programlama metodu ile ilgili daha fazla bilgi igin, bakiniz bélim 6.4

487 Dijital ¢cikti 1 gecikmeli 6 (2.3.1.3)
488 Dijital cikt1 1 gecikmesiz 6 (2.3.1.4)

Bu parametreler ile, dijital ciktilari gecikmeli ve gecikmesiz olarak ayarlayabilirsiniz.

Dijital ¢iktiya programlanan sinyal

DO1 ya da DO2 ¢iktisi

1 I
ACIK-gecikmesi KAPALI-gecikmesi

NX12k102

Sekil 8-40. Dijital giktilar 1 ve 2, gecikmeli ve gecikmesiz

489 Analog cikti 2 sinyal secimi 6 (2.3.2.1)
Bakiniz ID486.

490 Dijital cikti 2 islevi 6 (2.3.2.2)
Bakiniz ID312.

491 Dijital cikt1 2 gecikmeli 6 (2.3.2.3)
Bakiniz ID487.

492 Dijital cikt1 2 gecikmesiz 6 (2.3.1.4)
Bakiniz ID488.
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Girdiyi ayarla 6 (2.2.1.4)

Bu parametre ile, motora frekans referansinin ona gore ince ayara tabi tutuldugu

sinyali segebilirsiniz. N Ayarla
flHz maksirrlum

0 Kullaniimadi ayarl D495 = 10%

1 Analog girdi 1 44Hz Ayarla 0%

2 Analog girdi 2

3 Analog girdi 3 40Hz

4 Analog girdi 4

5 Alan yolundan sinyal 36Hz

(FBProsesVerileriIN) \Aya_rla
minimum
ID494 = 10%
Analog girdi -
Sekil 8-41. Girdi ayarina bir érnek
Minimumu ayarla 6 (2.2.1.5)
Maksimumu ayarla 6 (2.2.1.6)

Bu parametreler, ayarlanmis sinyallerin minimum ve maksimumunu tanimlar. Bakiniz
Sekil 8-41

Parametre Set 1/Set 2 secimi 6 (2.2.7.21)

Bu parametre ile Parametre Set 1 ve Set 2arasinda segim yapabilirsiniz. Bu iglev igin
girdi herhangi bir yuvadan secilebilir. Setler arasinda secim yapma prosediri Vacon
NX Kullanicr Kilavuzu, Bélim Bélim 7.3.6.3"te agiklanmaktadir.
Dijital girdi = YANLIS:

- Etkin set, set 2'e kaydedildi

- Set 1, etkin set olarak yiklendi
Dijital girdi = DOGRU:

- Etkin set, set 1'e kaydedildi

- Set 2, etkin set olarak yuklendi
Not: Parametre degerleri, yalnizca etkin sette degdistirilebilir.

Baslat vurusu bellegi 3 (2.2.24)

Bu parametreye bir deder vermek, kontrol yeri A’dan B’ye dedistirildiginde ya da
tersi oldugunda o anki CALISTIR konumunun kopyalanip kopyalanmadigini belirler.

0 = CALISTIR konumu kopyalanmadi
1 = CALISTIR konumu kopyalandi

Bu parametrenin etkili olabilmesi igin, ID300 ve ID363 parametreleri deder 3’e
ayarlanmis olmalidir.

Hizlanma/Yavaslama rampasi 1 sekli 234567 (2.4.1)
Hizlanma/Yavaslama rampasi 2 sekli 234567 (2.4.2)

Hizlanma ve yavaslama rampalarinin baslama ve sonlandiriimasi bu parametreler ile
sorunsuz hale getirilebilir. Ayar degeri 0, dogrusal bir rampa sekli verir, bu da
hizlanma ve yavaslamanin referans sinyalindeki dedisikliklere gére aninda tepki
vermesine neden olur. Bu parametre icin dederi 0.1...10 saniye olarak ayarlamak, S-
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seklinde hizlanma/yavaslama uretir. Hizlanma zamani, ID103/ID104 (ID502/ID503)
parametreleri ile belirlenir.

A
[Hz]

ID103, ID104___
(ID502, ID503)

,<—>
ID500 (ID501)

(A
| I

I
>

ID500 (ID501) [t

>
NX12K20

Sekil 8-42. Hizlanma/Yavaslama (S-seklinde)

502 Hizlanma zamani 2 234567 (2.4.3)
503 Yavaslama zamani 2 234567 (2.4.4)

Bu dederler, cikti frekansinin, sifir frekansindan belirlenmis maksimum frekansa (par.
ID102) dogru hizlanmasi icin gereken silireye karsilik gelir. Bu parametreler, bir
uygulama igin iki farkl hizlanma/yavaslama zaman ayari belirleme olanagini saglar.
Etkin ayar, programlanabilir sinyal DIN3 (par. ID301) ile secilebilir.

504 Fren dislisi 234567 (2.4.5)

0 = Fren digslisi kullaniimadi

1 = Calisma esnasinda fren dislisi kullanildi ve test edildi. Ayni zamanda HAZIR
konumunda da test edilebilir

2 = Harici fren diglisi (test yok)

3 = Calisma esnasinda HAZIR konumunda kullanildi ve test edildi

4 = Calisirken kullanildr (test yok)

Frekans donistlrtici motoru yavaslatirken, motor ve ylkln eylemsizligi bir harici
fren rezistoriine beslenir. Bu, frekans donistlirictinin hizlanmaninkine esit bir torkla
yUkU yavaslatmasini saglar (eder dodru fren rezistorl secilmisse). Bakiniz ayri Fren
rezistér kurulum kilavuzu.

505 Baslat islevi (2.4.6)
Rampa:
o Frekans dénUstiricli 0 Hz'den baglar ve ayarlanmis hizlanma zamani iginde

ayarlanmis referans frekansina dodgru hizlanir. (YiUk eylemsizligi ve
baslangi¢ sirtinmesi uzatilmis hizlanma zamanlarina neden olabilir.)

Hizli baslangig:

1 Motora kuglk bir tork uygulayarak ve motorun galistiga hiza denk disen
frekansi arayarak, frekans doénUstirici calisan bir motorla baslatilabilir.
Arama, maksimum frekanstan baslar ve dodru deder bulunana kadar
gercek frekansa dogru gider. Bundan sonra, cikti frekansi ayarlanmis
hizlanma/yavaslama parametrelerine gore ayarlanmis referans dedgerine
gobre artinlip/azaltilacaktir.
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Basla komutu verildiginde motor yavasliyorsa bu modu kullanin. Hizh
baslangig ile, kisa slireli ana elektrik sebekesi voltaj kesintilerinin
etkisinden kurtulmak midmkundur.

Durdur islevi (2.4.7)
Yavaslatma:
0 Durdur komutundan sonra, frekans dénustiricinin herhangi bir kontroll

olmaksizin motor durma noktasina gelir.

Rampa:

1 Durdur komutundan sonra, ayarlanmis yavaslama parametrelerine gére
motorun hizi yavaslatilir.
Yenilenmis enerji ylksek ise, daha hizli yavaslama igin bir harici frenleme
rezistéru kullanmak gerekli olabilir.

Normal durus: Rampa/Durdur‘u Devreye Sok modunu Calistir: _yavaslatma

2 Durdur komutundan sonra, ayarlanmis yavaslama parametrelerine gore
motorun hizi yavaslatilir. Ancak, Devreye Sok modunu Calistir segili
oldugunda, motor, frekans dénustlriclistinden herhangi bir kontrol
olmaksizin durma noktasina gelir.

Normal durus: Yavaslatma/Durdur'u Devreye Sok modunu Calistir: _rampa:

3 Frekans dénustdrdcinin herhangi bir kontrold olmaksizin motor durma
noktasina gelir. Ancak, Devreye Sok Calistir sinyali secili oldugunda,
ayarlanmis yavaslama parametrelerine gére motorun hizi yavaslatilir.
Yenilenmis enerji yiksek ise, daha hizli yavaslama igin bir harici frenleme
rezistéri kullanmak gerekli olabilir.

DC frenleme akimi 234567 (2.4.8)

DC-frenleme sirasinda motora enjekte edilen akimi tanimlar.

Durdur isleminde DC-frenleme zamani 234567 (2.4.9)

Frenlemenin ACIK mi yoksa KAPALI mi oldugunu ve motor duruyorken DC-freninin
frenleme zamanini belirler. DC-freninin islevi durdur islevine baglidir, parametre
ID506.

o DC-freni kullaniimadi
>0 DC-freni kullanimda ve islevi Durdur islevine bagldir (par. ID506). DC-
frenleme zamani bu parametre ile belirlenir.
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Durdur komutundan sonra, frekans dontstlricinidn kontroll olmaksizin motor

durma noktasina gelir.

DC-enjeksiyonu ile, opsiyonel bir harici frenleme rezistéri kullanmadan, motor
mimkin olan en kisa siirede elektrikle durdurulur.

Frenleme zamani, DC-frenleme basladigindaki frekansa gore derecelendirilir. Eger
frekans > motorun nominal frekansi ise, parameter ID508'in ayarlanmis degeri

frenleme zamanini belirler. Eger frekans < nominal’in %10'u ise, frenleme zamani,
parametre ID508'in ayarlanmis dederinin %10’udur.

A A

A
fout

fn
N cikti frekansi

<
\\/ Motor hizi

N
N

fout

Calistir
Durdur

N N ¢ikti frekansi
N
N Motor hizi
DCfreniACIK 0,1xfn _—
N 1 DC freniACIK
N t
N \
|«__t=1xPar.ID508 4 - t=0,1x Par. ID508

Calistir
Durdur

NX12K21

Sekil 8-43. Durdur modundayken DC-frenleme zamani = Yavaslatma.

Durdur komutundan sonra,
ayarlanmis yavaslama
parametrelerine gére motorun hizi,
mumkin oldugu kadar kisa bir
stirede, DC-frenlemenin basladigi
parametre ID515 ile tanimlana hiza
dogru yavaslatilir.

Frenleme zamani, parametre ID508
ile tanimlanir. Yiksek eylemsizlik
varsa, daha hizli yavaslama igin bir
harici frenleme rezistoéri kullanmaniz
tavsiye edilir. Bakiniz Sekil 8-44.

A
fout

N —

\
N\

Motor speed

Output frequency

\ DC-braking

\_/

par. ID515

\ t

RUN
STOP

Lg
t = Par. ID508

NX12K23

Sekil 8-44. Durdur modundayken DC-
frenleme zamani = Rampa
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Frekans alanini engelle 1; Diisiik limit 234567 (2.5.1)
Frekans alanini engelle 1; Yiiksek limit 234567 (2.5.2)
Frekans alanini engelle 2; Diisiik limit 34567(2.5.3)
Frekans alanini engelle 2; Yiiksek limit 34567(2.5.4)
Frekans alanini engelle 3; Diisiik limit 34567(2.5.5)
Frekans alanini engelle 3; Yiiksek limit 34567(2.5.6)

Bazi sistemlerde, mekanik rezonans
problemlerinden dolayi bazi cikti frekansi
frekanslardan kaginmak gerekli olabilir. [Hz]

Bu parametreler ile, “frekans atla”
bélgesi icin limitler koymak : =1
muUmkindur. Bakiniz Sekil 8-45. g

N 4

ID509 | ID510

ID511 | ID512
ID513 | ID514
Referans [Hz]

»
»

NX12K33

Sekil 8-45. Frekans alani engelle ayarina
ornek.

Durdur isleminde DC-frenleme frekansi 234567 (2.4.10)
DC-frenlemenin uygulandidi gikti frekansi. Bakiniz Sekil 8-45.

Baslat isleminde DC-frenleme zamani 234567 (2.4.11)

Baslat komutu verildiginde DC-freni etkinlestirilir. Bu parametre, fren serbest
birakilmadan 6nceki zamani tanimlar. Fren serbest birakildiktan sonra, cikti frekansi
parametre ID505 ile ayarlanmis baslat islevine gére yukselir.

Frekans engelle limitleri arasinda Hizlanma/yavaslama rampa hizi
derecelendirme orani 234567 (2.5.3, 2.5.7)

Cikti frekansi, segili engellenmis frekans aralik limitleri (parametreler ID509 ve
ID510) arasindayken, hizlanma/yavaslama zamanini tanimlar. Rampa hizi (segili
hizlanma/yavaslama zamani 1 ya da 2) bu faktérle carpilir. Orn. 0.1 dederi, hizlanma
zamaninil engellenmis frekans aralik limitleri disarisinda 10 kat daha kisaltir.
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519

520

521

fout [Hz]

e
v
v
v
Par. ID518 = 0,2 /./
e
v
v
Par. ID510 [f=====-==--------------pf-------- i
(ID512; ID514) o~
R
R

Par. ID509 - Par. ID518 = 1,2

(ID511; ID513)

Zaman [s]

NX12k81

Sekil 8-46. Engellenmis frekanslar arasindaki rampa hizi derecelendirmesi

Akis frenleme akimi 234567 (2.4.13)

Akis frenleme akim dederini tanimlar. Bu deder, 0.4*I4 ile Akim limiti arasinda
ayarlanabilir.

Akis freni 234567 (2.4.12)

DC frenleme yerine, akis frenleme motorlarla <15kW frenlemenin yararh bir bigimidir.
Frenlemeye gerek duyuldugunda, frekans azaltilir ve motordaki akis artirilir, béylece
motorun frenleme kapasitesi artar. DC frenlemenin aksine, motor hizi frenleme
esnasinda kontrolla kalir.

Akis frenleme ACIK ya da KAPALI olarak ayarlanabilir.

0 = Akis frenleme KAPALI
1 = Akis frenleme ACIK

Not: Akis frenleme, motorda enerjiyi I1siya déntstlrir, ve motor hasarindan
korunmak icin aralikh olarak kullaniimahdir.

Motor kontrol modu 2 6 (2.6.12)

Bu parametre ile baska bir motor kontrol modu ayarlayabilirsiniz. Hangi modun
kullanildigi parametre ID164 ile belirlenir.
Secimler igin, bakiniz parametre ID600.

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205



Parametrelerin TAN1M: VACON * 169

600 Motor kontrol modu 234567 (2.6.1)
NXS:
0 Frekans kontroll: G/C terminali ve tus takimi referanslar frekans

referanslaridir ve frekans donustlrici ciktl frekansini
kontrol eder (cikti frekansi ¢ozinarligd = 0.01 Hz)

1 Hiz kontroli: G/C terminali ve tus takimi referanslari hiz referanslaridir
ve frekans donulstlrici motor kaymasini telafi eden motor
hizini kontrol eder (dogruluk = £+ %0,5).

Asadidaki secenekler, yalnizca Vacon NXP stricileri icin gecerlidir; secenek 2 NXS

strtculeri icin Cok-Amach Kontrol Uygulamalari’nda da gecerlidir.

2 Tork kontrol Tork kontrol modunda, referanslar motor torkunu kontrol
etmek igin kullanilir.

3 Hiz kntrl (kapali déngli) G/C terminali ve tus takimi referanslari hiz referanslandir
ve frekans donustlricl, takometreden alinan gergek hizi
hiz referansi ile karsilastirarak motor hizini kontrol eder
(dogruluk £ %0,1).

4 Hiz kntrl (kapah déngl) G/C terminali ve tus takimi referanslar tork referanslandir
ve frekans donuistlrici motor torkunu kontrol eder.

5 Frekans kontrol (gelismis acik déngi)
Dustlk hizlarda daha iyi performans ile frekans kontrol.
6 Hiz kontroll (gelismis acik déngi)

Disuk hizlarda daha iyi performans ile hiz kontrold.

601 Anahtarlama frekansi 234567 (2.6.9)

Yiksek bir anahtarlama frekansi kullanilarak motor sesi en aza indirilebilir.
Anahtarlama frekansini yikseltmek, frekans dénulstlricl Unitesinin kapasitesini
azaltir.

Bu parametre aralidi, frekans dontstirtclinin boyutuna baghdir.

Tip Min. [kHz] Maks. [kHz] Varsayilan.
[kHz]
0003—0061 NX_5
0003—0061 NX_2 1.0 16,0 10.0
0072—0520 NX_5 1.0 10.0 3.6
0041—0062 NX_6
0144—0208 NX_6 1.0 6.0 1.5

Tablo 8-12. Boyuta baglh anahtarlama frekanslari

602 Alan zayiflatici nokta 234567 (2.6.4)

Alan zayiflatici nokta, gikti voltajinin ayarlanmis (ID603) maksimum dedere ulastigi
ciktl frekansidir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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603

604

605

606

607

608

609

610

Alan zayiflatici noktada voltaj 234567 (2.6.5)

Alan zayiflatici noktadaki frekansin Ustlinde, gikti voltaji, ayarlanmis maksimum
degerde kalir. Alan zayiflatici noktadaki frekansin altinda, cikti voltaji U/f egrisi
parametrelerinin ayarina baglidir. Bakiniz parametreler ID109, ID108, ID604 ve
ID605.

Parametreler ID110 ve ID111 (nominal voltaj ve motorun nominal frekansi)
ayarlandiginda, parametreler ID602 ve ID603 otomatik olarak ilgili degerleri alir.
Alan zayiflatici nokta ve maksimum gikti voltaji igin farkli degerlere ihtiyaciniz varsa,
ID110 ve ID111 parametrelerini ayarladiktan sonra bu parametreleri degistirin.

U/F egrisi, orta nokta frekansi 234567 (2.6.6)

Parametre ID108 ile programlanabilir U/f egrisi secilmisse, bu parametre egrinin orta
nokta frekansini tanimlar. Bakiniz Sekil 8-2.

U/F egrisi, orta nokta voltaji 234567 (2.6.7)

Parametre ID108 ile programlanabilir U/f egrisi secilmisse, bu parametre egrinin orta
nokta voltajini tanimlar. Bakiniz Sekil 8-2.

Sifir frekansinda cikti voltaji 234567 (2.6.8)

Parametre ID108 ile programlanabilir U/f edrisi secilmisse, bu parametre egrinin sifir
frekans voltajini tanimlar. Bakiniz Sekil 8-2.

Asiri voltaj kontrolorii 234567 (2.6.10)

Bu parametreler, asiri/dlstk voltaj kontrol6rlerinin devreden gikariimasini saglar. Bu
yararl olabilir; 6rnegin, eder ana elektrik sebekesi voltaji -%15’den +%10'a
oranindan daha fazla degisirse uygulama bu asiri/disik voltaji telafi etmeyecektir.
Bu durumda, regulatér, besleme dalgalanmalarini hesaba katarak cikti frekansini
kontrol eder.

0 Kontrol6r kapatildi

1 Kontrolor acildi (rampa yok) = OP frekansinin kigik ayarlari yapilir

2 Kontrolér acildi (rampa ile) = Kontrolér, OP frekansini maks. frekansa ayarlar.

Diisiik voltaj kontrolorii 234567 (2.6.11)

Bakiniz par. ID607.
Not: Asiri/dislik voltaj sorunlari, kontrolérler devreden cikarildiginda meydana gelir.

0 Kontrol6r kapatildi
1 Kontroldr acildi

Tork limiti 6 (2.10.1)

Bu parametre ile, tork limit kontroliind 0.0 ile %400.0 arasinda ayarlayabilirsiniz.

Tork limit kontrolii P-artisi 6 (2.10.2)

Bu parametre, tork limit kontrolérinin artisini tanimlar. Yalnizca Agik Déngl kontrol
modunda kullanilir.
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Tork limit kontrolii I-artisi 6 (2.10.3)

Bu parametre, tork limit kontroldértiniin I-artigini belirler. Yalnizca Agik Déngl kontrol
modunda kullanilir.

CL: Miknatislayan akim 234567 (2.6.16.1, 2.6.13.1)

Burada motor miknatislayan akimi ayarlayin (ylksiz akim). Bakiniz Bolim 9.2.

CL: Hiz kontrolii P artisi 234567 (2.6.16.2, 2.6.13.2)

Hiz kontroléra icin artisi Hz basina % olarak ayarlar. Bakiniz B6lim 9.2.

CL: Hiz kontrol I zamani 234567 (2.6.16.3, 2.6.13.3)

Hiz kontroléra icin integral zaman sabitini ayarlar. I zamanini artirmak istikrari artirir
ancak hiz tepki zamanini uzatir. Bakiniz Bé6lim 9.2.

CL: Baslat isleminde sifir hiz zamani 234567 (2.6.16.9, 2.6.13.9)

Baslat komutunu verdikten sonra, siricd, bu parametre ile tanimlanan zaman igin
sifir hizda kalacaktir. Bu silire, komutun verildigi andan gectiginde; rampa,
ayarlanmis frekans/hiz referansini takip etmek lizere serbest birakilacaktir. Bakiniz
Bo6lim 9.2.

CL: Baslat isleminde sifir hiz zamani 234567 (2.6.16.10, 2.6.13.10)

Sirlct, durdur komutu verildiginde sifir hizina ulastiktan sonra, bu parametre ile
tanimlanan zaman icin etkin olan kontrolérler ile sifir hizinda kalacaktir. Secili durdur
islevi (ID506) Yavaslatiliyorsa, bu parametrenin higbir etkisi yoktur. Bakiniz B6lim
9.2.

CL: Akim kontrolii P artisi 234567 (2.6.16.17, 2.6.13.17)

Akim kontroléri igin arsti ayarlar. Bu kontroldr yalnizca kapali déngl ve gelismis agik
déngl modlarinda etkindir. Kontrolér, modilatére voltaj vektér referansini Uretir.
Bakiniz B&lim 9.2.

CL: Kodlayici filtre zamani 234567 (2.6.16.15, 2.6.13.15)

Hiz hesabi icin filtre zaman sabitini ayarlar.
Parametre, kodlayici sinyal sesini ortadan kaldirmak igin kullanilabilir. Cok yliksek
filtre zamani, hiz kontrol istikrarini azaltir. Bakiniz Bé6lim 9.2.

CL: Kayma ayari 234567 (2.6.16.6, 2.6.13.6)

Motor tip plakasi hizi, nominal kaymayi hesaplamak igin kullanilir. Bu deger,
ylukliyken motor voltajini ayarlamak igin kullanilir. Tip plakasi hizi bazen biraz
yanlistir ve bu parametre bu ylzden kaymay: dizeltmek igin kullanilabilir. Kayma
ayar dederini azaltmak, motor yukliyken motor voltajini artirnir. Bakiniz Bolim 9.2.

Yiik sarkmasi 234567 (2.6.15.4, 2.6.12.4)

Sarkma islevi, hiz dislsunu bir yuk islevi olarak devreye sokar. Bu parametre,
motorun nominal torkuna denk disen miktari ayarlar.
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621

622

623

625

626

627

628

632

633

634

635

CL: Baslangi¢ torku 234567 (2.6.16.11, 2.6.13.11)

Burada baslangig torkunu segin. _

Tork bellegi, ving uygulamalarinda kullanilir. Baslangi¢ torku ILR/GER, hiz
kontroloriine yardimci olmak igin diger uygulamalarda kullanilabilir. Bakiniz Bolim
9.2.

0 =Kullaniimadi

1 = TorkBellegdi

2 = Tork Ref

3 = Tork.Ilr/Ger

AOL: Minimum akim 234567 (2.6.17.2, 2.6.14.2)

Akim kontrol frekans bélgesinde motora minimum akim. Daha blylk bir deder daha
fazla tork verir, ancak kayiplari artirir. Bakiniz Bélim 9.3.

AOL: Akis referansi 234567 (2.6.17.3, 2.6.14.3)

Frekans limitinin altinda akis icin referans. Daha bliylik bir deder daha fazla tork
verir, ancak kayiplarn artirir. Bakiniz B6lim 9.3.

AOL: Sifir hizi akimi 234567 (2.6.17.1, 2.6.14.1)

Cok duslk frekanslarda, bu parametre motora sabit akim referansini tanimlar.
Bakiniz B6lim 9.3.

CL: Hizlanma telafisi 234567 (2.6.16.5, 2.6.13.5)

Hizlanma ve yavaslama esnasinda hiz tepkisini gelistirmek igin eylemsizlik telafisini
ayarlar. Zaman, nominal torkla nominal hiza hizlanma zamani olarak tanimlanir. BU
parametre ayni zamanda gelismis acik déngli modunda da etkindir.

CL: Baslangicta miknatislayan akim 234567 (2.6.16.7, 2.6.13.7)

CL: Baslangicta miknatislayan akim 234567 (2.6.16.8, 2.6.13.8)

Burada, miknatislayan akimin ytkselme zamanini ayarlayin.

AOL: U/f destegi 234567 (2.6.17.5, 2.6.14.5)

Akis ve torku yukseltmek igin Frekans Limitinde voltaji destekle. Bakiniz B6lim 9.3.

CL: Baslangic torku, ileri 234567 (2.6.16.12, 2.6.13.12)

Par. ID621 ile seciliyse ileri yon igin baslangig¢ torkunu ayarlar.

CL: Baslangig torku, geri 234567 (2.6.16.13, 2.6.13.13)

Par. ID621 ile seciliyse geri yon igin baslangig torkunu ayarlar.

AOL: Frekans limiti 234567 (2.6.17.4, 2.6.14.4)

Standart U/f kontrole gecis icin kdse frekansi. Deder, motor nominal frekansinin
ylzdesi olarak verilmistir. Bakiniz B6lim 9.3.

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205
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Actk Déngii tork kontrolii icin minimum frekans 6 (2.10.8)

Frekans donustlricianln, frekans kontrol modunda calistirdiginin altindaki frekans
limitini tanimlar.

Motorun nominal kaymasindan dolayi, dahili tork hesaplamasi, frekans kontrol
modunun kullanilmasinin tavsiye edildigi diisiik hizlarda dogru degildir.

Hiz kontrolérii P artisi, Actk Déngii 6 (2.6.13)

Acgik D6ngl kontrol modunda kontrol edilen hiz igin P artisini tanimlar.

Hiz kontrolorii I artisi, Actk Déngii 6 (2.6.14)

Acgik D6ngl kontrol modunda kontrol edilen hiz igin I artisini tanimlar.

Tork kontrolorii P artisi 6 (2.10.9)

Tork kontrolérintn P artisini tanimlar.

Tork kontrolérii I artisi 6 (2.10.10)
Tork kontrolérinin I artisini tanimlar.

Tork referans segimi 6 (2.10.4)

Tork referansi igin kaynadi tanimlar.
Kullanilmadi

Analog girdi 1

Analog girdi 2

Analog girdi 3

Analog girdi 4

Analog girdi 1(joystick)

Analog girdi 2(joystick)

Tus takimindan, parametre R3.5
Alan yolu

ONOUWNHL,WNEO

Tork referans derecelendirme, maksimum deger 6 (2.10.5)
Tork referans derecelendirme, minimum deger 6 (2.10.6)

-300,0...%100 arasinda analog girdiler igin 6zel minimum ve maksimum dilzeyleri
derecelendirin.

Tork hiz limiti 6 (2.10.7)

Bu parametre ile tork kontroli icin maksimum frekans secilebilir.
0 Maksimum frekans, par. ID102

1 Secili frekans referansi

2 Ayarlanmis hiz 7, par.
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700

701

702

703

704

4mA referans hatsina tepki 234567 (2.7.1)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Uyari, 10 saniye geriden frekans referans olarak ayarlanir.

3 = Uyari, Ayarlanmis Frekans (Par. ID728) referans olarak ayarlanir.

4 = Hata, ID506'ya gore hatanin ardindan Durma durumu

5 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

4...20 mA referans sinyali kullaniliyorsa ve sinyal 5 saniyeligine 3.5 mA'nin altina ya
da 0.5 saniyeligine 0.5 mA’nin altina diserse bir uyar ya da bir hata hareketi ve
mesaj uretilir.

Bu bilgi, dijital cikti DO1 ya da réle giktilari RO1 ve RO2'nin icine programlanabilir.

Harici hataya tepki 234567 (2.7.3)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gbre hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu
Programlanabilir dijital girdiler DIN3 icinde harici hata sinyalinden

bir uyari ya da bir hata hareketi ve mesaj uretilir. Bu bilgi, dijital cikti DO1 ya da réle
ciktilari RO1 ve RO2'nin icine programlanabilir.

CiktI fazi izleme 234567 (2.7.6)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gbre hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Motorun cikti faz izlemesi, motor fazlarinin yaklasik olarak esit bir akima sahip
olmasini sagdlar.

Toprak hatasi korumasi 234567 (2.7.7)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gbre hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Toprak hata korumasi, motor faz akimlari toplaminin sifira esit olmasini saglar. Asiri
akim korumasli her zaman cgalisir ve frekans dénustlrtclsini yuksek akimlh toprak
hatalarindan korur.

Motor termal korumasi 234567 (2.7.8)

0 = Cevap yok

1 = Uyan

2 = Hata, ID506’ya gore hatanin ardindan durma durumu

3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Eder durdurucu dlizen segili ise, stiriicli duracak ve hata safhasini etkinlestirecektir.
Korumanin etkinligini kaldirmak, 6rn. parametreyi 0'a ayarlamak, motorun termal
safhasini %0’a getirecektir. Bakiniz Bé6lim 9.4.

Tel. +358 (0)201 2121 e Fax +358 (0)201 212 205



Parametrelerin TAN1M1 VACON ¢ 175

705 Motor termal korumasi: Motor ortam sicakl. faktérii 234567 (2.7.9)
Faktor, -%100.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir. Bakiniz Bolim 9.4.

706 Motor termal korumasi: Sifir hizda motor sogutma faktorii 234567
(2.7.10)

Akim, 0 ile %150.0 x Inmotor @arasinda ayarlanabilir. Bu parametre, sifir frekansinda
termal akim icin deger belirler. Bakiniz Sekil 8-2.

Varsayilan dedger, motoru sodutan hic harici fan yokmus gibi distnUlerek ayarlanir.
Eder harici bir fan kullaniliyorsa, bu parametre %90’a (ya da daha ylksege)
ayarlanabilir.

Not: Deder, motor tip plakasi verilerinin, par. ID113 (Motorun nominal akimi),
ylzdesi olarak ayarlanir, strticiniin nominal ¢ikti akimi olarak degil. Motorun nominal
akimi, motorun fazla isinmadan dogrudan on-line kullanimda dayanabilecedi akimdir.

Motorun parametre Nominal akimini dedistirirseniz, bu parametre otomatik olarak
varsayilan dedere doner.

Bu parametreyi ayarlamak, tek basina parametre ID107 tarafindan belirlenen
suiridcinidn maksimum cikti akimini etkilemez. Bakiniz Bélim 9.4.

PCOOli ngA

100% Overload area
(0

Par.
ID706=40%

\

0 f,
NX12k62

Sekil 8-47. Motor termal akimi It egrisi

707 Motor termal korumasi: Zaman sabiti 234567 (2.7.11)
Bu zaman, 1 ile 200 dakika arasinda ayarlanabilir.

Bu, motorun termal zaman sabitidir. Motor ne kadar blyulk olursa, zaman sabiti de o
kadar bayuk olur. Zaman sabiti, hesaplanmis termal safhanin kendisinin son
dederinin %63'Une ulastidi zaman dilimidir.

Motor termal zamani,motor tasarimina 6zgudur ve fakli motor Ureticileri arasinda
degisiklik gosterir.

Motorun t6-zamani (t6, motorun glvenli olarak hesaplanmis akimin alti kati
calisabilecedi zamandir) biliniyorsa (motor Ureticisi tarafindan verilir), zaman sabiti
parametresi buna gére ayarlanabilir. Pratik bir kural olarak, dakika olarak motor
termal zaman sabiti 2xt6’ya esittir. Stirlicl, dur konumundaysa, zaman sabiti
ayarlanmis parametre dederinin Ug katina dahili olarak yikseltilir. Dur konumunda
sogutma konveksiyona baglidir ve zaman sabiti ytkseltilir. Ayrica bakiniz Sekil 8-48.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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708

709

710

Motor termal korumasi: Motor gorev devri 234567 (2.7.12)

Nominal motor ylkinin ne kadarinin uygulandigini tanimlar.
Deder, %0...%100'e ayarlanabilir. Bakiniz B6lim 9.4.

A
Motor sicakligi
i--_-_i Sorun alani '_77'
105% | | I ~ 22t
. T \
A g T \
Motor | T ST Hata/uyari
akim | par. D704
it 3
! ........
|
!
Zaman sabiti T*)
o T
/o Motor sicakligi 0= (|/|T)2 X (l-e'UT) Zaman
*) Motor boyutu ile degisir ve "
parametre ID707 ile ayarlanir NX12k82
Sekil 8-48. Motor sicaklik hesaplamasi
Durma korumasi 234567 (2.7.13)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gbre hatanin ardindan durma durumu
3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Parametreyi 0’a ayarlamak korumanin etkinligini kaldiracak ve durma zaman sayacini
sifirlayacaktir. Bakiniz B6lim 9.5.

Durma akim limiti 234567 (2.7.14)

Akim, 0.1...Inmotor*2’a ayarlanabilir. Bir A
durma safhasinin olusmasi igin, akimin bu
limiti asmis olmasi gerekir. Bakiniz Sekil
8-49. Yazilim, Inmotor*2 dederinden blylk
bir deder girmeye izin vermez. Parametre
ID113 Motorun nominal akimi degistirilirse,
bu parametre otomatik olarak varsayilan Durma
dederine déner (IL). Bakiniz B6lum 9.5. e

Par. ID710

f

»

Par. ||I3712 NX12k63

Sekil 8-49. Durma ¢ézellikleri ayarlari
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Durma zamani 234567 (2.7.15)

Bu zaman, 1,0 ile 120 s. arasinda A Durma zamani sayaci
ayarlanabilir.
Bu, durma safhasi icin izin verilen Sorun alani
maksimum zamandir. Durma zamani, Par. ID711 £
dahili bir yuk/asg sayaci ile sayilir.
Durma zamani sayag dederi bu limitin
Ustline gikarsa koruma bir soruna neden
olacaktir (bakiniz ID709). Bakiniz B6lim
9.5.

&orun/uyan

par. ID709

Durma e
Durma yok J I—, \—

NX12k64

Sekil 8-50. Durma zamani sayimi

Durma frekans limiti 234567 (2.7.16)

Frekans, 1-f _ (ID102)arasinda ayarlanabilir.
Bir durma konumunun meydana gelmesi igin, ¢ikti frekansi bu limitin altinda kalmis

olmalidir. Bakiniz B6lim 9.5.

Az yiik korumasi 234567 (2.7.17)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gbre hatanin ardindan durma durumu
3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Eder durdurucu dlizen etkin ise, surlicti duracak ve hata safhasini etkinlestirecektir.
Parametreyi 0’a ayarlayarak korumanin etkinligini kaldirmak az yik zaman sayacini
sifirlayacaktir. Bakiniz Bé6lim 9.6.

Az yiik korumasi, alan zayiflatici bolge yiikii 234567 (2.7.18)

Tork limiti, 10.0—%150.0 x A Tork
TnMmotor @rasinda ayarlanabilir.

Bu parametre, cikti frekansi alan
zayiflatici noktanin Gstindeyken
izin verilen minimum tork icin
dederi verir. Bakiniz Sekil 8-51.

Par. ID714

Parametre ID113G (Motor nominal
akimi) degdistirirseniz, bu
parametre otomatik olarak
varsayllan degere doner. Bakiniz
B6lim 9.6.

Par. ID715
Az yuk alani

{

5Hz Alan zayiflatici
nokta par. ID602 "2

Sekil 8-51. Minimum yUkin ayarlanmasi
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715

716

717

718

Az yiik korumasi, sifir frekansi yiikii 234567 (2.7.19)

Tork limiti, 5.0—%150.0 X Tamotor arasinda ayarlanabilir.

Bu parametre, sifir frekans ile izin verilen minimum tork icin deder verir. Bakiniz
Sekil 8-51.

Parametre ID113’lin dederini (Motor nominal akimi) dedistirirseniz, bu parametre
otomatik olarak varsayilan degere doner. Bakiniz B6lim 9.6.

Az yiik zamani 234567 (2.7.20)

Bu zaman, 2.0 ile 600.0 s. arasinda ayarlanabilir.

Bu, az yik konumu icin izin verilen maksimum zamandir. Bir dahili yuk/asg sayaci
birikmis az ylk zamanini sayar. Az ylik sayacg dederi bu limitin Ustline gikarsa
koruma, parametre ID713’e gore bir soruna neden olacaktir. Siirtict durdurulursa, az
yuk sayaci sifirlanir. Bakiniz Sekil 8-52 ve bélim 9.6

A Az yilk zaman sayaci
Sorun alani
Par. ID716
Sorun/uyari
par. ID713
Zaman
Az yuk -
Az yuk yok J I—, l—
NX12k66

Sekil 8-52. Az yiik zaman sayac islevi
Otomatik yeniden baslatma: Bekleme zamani 234567 (2.8.1)

Hata ortadan kalktiktan sonra frekans déntstiricinin motoru otomatik olarak
yeniden baslatmaya calismasindan énceki zamani tanimlar.
Otomatik yeniden baslatma: Deneme zamani 234567 (2.8.2)

ID720'den ID725'e parametreler ile secilen hatalar kayboldugunda ve bekleme
zamani gectiginde otomatik yeniden baslat islevi frekans dontstlriclsini yeniden
baslatir.
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Bekleme Bekleme Bekleme

zamani zamani zamani

Par.ID717 Par.ID717: Par.ID717
Hata tetikleme ’7 ’7 T

Motor durma sinyali4ﬂ H H

Yeniden baglat 1 Yeniden bas]at 2

Motor baslama sinyali —‘ —‘
Izleme Deneme zamani I
Par. ID718
Hata etkin |
Hata sifa A

NX12k67
Otosifirla islevi: (Denemeler = 2)

Sekil 8-53. Iki yeniden baslatma ile otomatik yeniden baslatma 6rnegi

ID720'den ID725'e parametreler, parameter ID718 tarafindan ayarlanan deneme
zamani esnasinda meydana gelen otomatik yeniden baglatlarin maksimum sayisini
belirler. Zaman sayimi, ilk otomatik yeniden baslat'tan baslar. Deneme siiresi
esnasinda olusan hatalarin sayisi ID720’den ID725’e parametrelerin degerlerini
asarsa hata konumu etkin hale gelir. Aksi takdirde, deneme siiresi gectikten sonra
hata temizlenir ve bir sonraki hata, deneme siresi sayimini yeniden baslatir.

Deneme slresi esnasinda tek bir hata kalirsa, hata konumu dogrudur.

719 Otomatik yeniden baslatma: Baslat islevi 234567 (2.8.3)

Otomatik yeniden baslat icin Baslat islevi bu parametre ile secilir. Parametre,
baslangic modunu tanimlar:

0 = Rampa ile baslangig
1 = Hizli baslangig
2 = ID505'e gbre baslangig

720 Otomatik yeniden baslatma: Diisiik voltaj hata sorunu ardindandeneme
sayisi 234567 (2.8.4)

Bu parametre, distk voltaj sorununun ardindan parametre ID718 ile ayarlanan
deneme siresi esnasinda kag tane otomatik yeniden baslat yapilabilecedini belirler.

o
>0

Otomatik yeniden baslat yok

Dustk voltaj hatasinin ardindan otomatik yeniden baglat deneme
sayisi. DC-baglanti voltaji normal dlizeye dondlikten sonra hata
sifirlanir ve sirtcl otomatik olarak baglatilir.

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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721 Otomatik yeniden baslatma: Diisiik voltaj sorunu ardindan deneme sayisi
234567 (2.8.5)

Bu parametre, asirn voltaj sorununun ardindan parametre ID718 ile ayarlanan
deneme siiresi esnasinda kag tane otomatik yeniden baslat yapilabilecedini belirler.

o = Asin voltaj hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat yok

>0 = Asir voltaj hatasinin ardindan otomatik yeniden baslat sayisi. DC-
baglanti voltaji normal dlizeye déndikten sonra hata sifirlani ve
slrici otomatik olarak baslatilir.

722 Otomatik yeniden baslatma: Asiri akim sorunu ardindan deneme sayisi
234567 (2.8.6)

(NOT! IGBT sick. hatasi da dahildir)
Bu parametre, parametre ID718 ile ayarlanan deneme slresi esnasinda kag tane
otomatik yeniden baslat yapilabilecegini belirler.

o = Asini akim hata sorunu ardindan otomatik yeniden baglat yok
>0 = Asirt akim sorunu, doygunluk sorunu ve IGBT sicaklik hatalarinin
ardindan otomatik yeniden baslat sayisi.

723 Otomatik yeniden baslatma: Referans sorunu ardindan deneme sayisi
234567 (2.8.7)

Bu parametre, parametre ID718 ile ayarlanan deneme slresi esnasinda kag tane
otomatik yeniden baslat yapilabilecegini belirler.

0 = Referans hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat yok
>0 = Analog akim sinyalinin (4...20mA) normal dliizeye (>4mA)
dénmesinden sonra otomatik yeniden baglat sayisi
725 Otomatik yeniden baslatma: Harici hata sorunu ardindan deneme sayisi

234567 (2.8.9)

Bu parametre, parametre ID718 ile ayarlanan deneme sliresi esnasinda kag tane
otomatik yeniden baslat yapilabilecegdini belirler.

o = Harici hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat yok
>0 = Harici hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat sayisi
726 Otomatik yeniden baslatma: Motor sicakligr hata sorunu ardindandeneme

sayisi 234567 (2.8.8)

Bu parametre, parametre ID718 ile ayarlanan deneme silresi esnasinda kag tane
otomatik yeniden baslat yapilabilecegdini belirler.

0 = Motor sicakligi hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat yok
>0 = Motor sicakligi normal dizeyine dondikten sonra otomatik
yeniden baslat sayisi
727 Diisiik voltaj hatasina tepki 234567 (2.7.5)

0 = Hata gegmisinde saklanan hata
1 = Hata gegmisinde saklanmayan hata

Disik voltaj limitleri icin, bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu, Tablo 4-4.
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4mA referans hatasi: ayarlanmis frekans referansi 234567 (2.7.2)

Parametre ID700’Un dederi 3’e ayarliysa ve 4mA hatasi olusuyorsa, o zaman motora
frekans referansi bu parametrenin degeridir.

Girdi faz izleme 234567 (2.7.4)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gbre hatanin ardindan durma durumu
3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Girdi faz izleme, frekans dontstlricinin girdi fazlarinin yaklasik olarak esit akima
sahip olmasini saglar.

Otomatik yeniden baslatma 1 (2.20)

Otomatik yeniden baslat, bu parametre ile kullanima alinir.

0
1

Devreden cikarildi
Devreye sokuldu

Islev, asagidaki hatalan sifirlar (maks. ti¢ kez) (bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu,
Bolim 9):

Asiri akim (F1)

Asiri voltaj (F2)

Dusuk voltaj (F9)

Frekans donustlrici asin sicakhk (F14)
Motor asiri sicakhidgi (F16)

Referans hatasi (F50)

Termistor hatasina tepki 234567 (2.7.21)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gbre hatanin ardindan durma durumu
3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu

Parametre dederini 0’a ayarlamak, korumanin etkinligini kaldiracaktir.

Alan yolu hatasina tepki 234567 (2.7.22)

Eder bir alan yolu paneli kullaniliyorsa, burada alan yolu igin tepki modunu ayarlayin.
Daha fazla bilgi igin, ilgili Alan yolu Panel Kilavuzu'na bakin.

Bakiniz parametre ID732.

Yuva hatasina tepki 234567 (2.7.23)

Eksik ya da bozuk panel dolayisiyla burada panel yuva hatasi igin tepki modunu
ayarlayin.

Bakiniz parametre ID732.
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738

739

740

741

742

850
851

Otomatik yeniden baslatma: Az yiik hata sorunu ardindan deneme sayisi
(2.8.10)

Bu parametre, parametre ID718 ile ayarlanan deneme slresi esnasinda kag tane
otomatik yeniden baslat yapilabilecegini belirler.

0 = Az ylUk hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat yok
>0 = Az ylk hata sorunu ardindan otomatik yeniden baslat sayisi
Kullanimda olan PT100 girdileri sayisi 567 (2.7.24)

Frekans donistiridcinize kurulmus bir PT100 girdi paneline sahipseniz, kullanimda
olan PT100 girdilerinin sayisini burada segebilirsiniz. Ayrica Vacon G/C panelleri
kilavuzuna bakiniz.

Not: Secili deger, kullanilmis PT100 girdilerinin gercek sayisindan biyikse, ekranda
200°C gorunecektir. Girdi kisa devre yaptiriimissa, ekrandaki deger —30°C’dir.

PT100 hatasina tepki 567 (2.7.25)
0 = Cevap yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID506'ya gbre hatanin ardindan durma durumu
3 = Hata, her zaman yavaslatma ile hatanin ardindan durma durumu
PT100 uyari limiti 567 (2.7.26)

Burada PT100 uyarisinin etkinlestirilecegi limiti ayarlayin.

PT100 hata limiti 567 (2.7.27)
Burada PT100 hatasinin (F56) etkinlestirilecegi limiti ayarlayin.

Alan yolu referansi minimum derecelendirme 6 (2.9.1)
Alan yolu referansi maksimum derecelendirme 6 (2.9.2)

Alan yolu referans sinyalini derecelendirmek icin bu iki parametreyi kullanin.

Deder limitlerini ayarlama: 0 < par. ID850 <ID851 <ID102. Par. ID851 = 0 6zel
derecelendirme kullanilmiyorsa, minimum ve maksimum frekanslar derecelendirme
igin kullanihr.

Bakiniz Sekil 8-10. Bakiniz ayrica bélim 9.7.

Not: Bu 6zel derecelendirme islevini kullanmak, ayni zamanda gercek dederin
derecelendirmesini de etkiler.
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852'den
859’a

1001

1002

1003

1004
1005
1006
1007
1008
1009
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Alan yolu verileri cikti secimleri 1'den 8’e 6 (2.9.3to0 2.9.10)

Bu parametreleri kullanarak, alan yolundan herhangi bir izlemeyi ya da parametre
degerini izleyebilirsiniz. Bu parametrelerin dederi icin istediginiz parcanin tanitici
numarasini girin. Bakiniz Bélim 9.7.

Bazi tipik degerler:

1 Cikti frekansi 15 Dijital girdi 1,2,3 durumlari
2 Motor hizi 16 Dijital girdi 4,5,6 durumlari
3 Motor akimi 17 Dijital ve roéle cikti durumlarn
4 Motor torku 25 Frekans referansi
5 Motor guci 26 Analog ¢ikti akimi
6 Motor voltaji 27 AlI3
7 DC-badlantisi 28 | Al4
voltaji
8 Unite sicakhgi 31 AO1 (genisletici panel)
9 Motor sicakligi 32 AO2 (genisletici panel)
13 | All 37 Etkin hata 1
14 | AI2
Tablo 8-13.
Yardimci siiriiciilerin sayisi 7 (2.9.1)

Bu parametre ile kullanimda olan yardimci strlcullerin sayisi tanimlanacaktir.
Yardimci siricileri (ID458’den ID462'ye parametreler) kontrol eden islevler, role
¢iktilarina ya da dijital ciktiya programlanabilir. Varsayilan olarak, bir yardimci strtci
kullanimdadir ve o da rdéle ciktisi B.1.'deki RO1’e programlanmigstir.

Baslat frekansi, yardimci siiriicii 1 7 (2.9.2)

Frekans donistiricl tarafindan kontrol edilen slirticlintin frekansi, yardimci sirici
baslatiilmadan 6nce 1Hz ile bu parametreler ile tanimlanan limiti asmahdir. 1 Hz
overdraft, gereksiz baslat ve durdurlari énlemek icin bir gecikme yapar. Bakiniz Sekil
8-54. Ayrica bakiniz parametreler ID101 ve ID102, sayfa 120

Durdur frekansi, yardimci siiriicii 1 7 (2.9.3)

Frekans donustiricl tarafindan kontrol edilen strtcltnin frekansi, yardimci stricl
durdurulmadan 6nce bu parametreler ile tanimlanan limitin altina 1Hz ile dismelidir.
Durdur frekans limiti ayni zamanda, yardimci sdridcinin baglatiimasindan sonra
frekans donistlrict tarafindan kontrol edilen strticinin frekansinin diastrialdtga
frekanstir. Bakiniz Sekil 8-54.

Baslat frekansi, yardimci siiriicii 2 7 (2.9.4)
Durdur frekansi, yardimci siiriicii 2 7 (2.9.5)
Baslat frekansi, yardimci siiriicii 3 7 (2.9.6)
Durdur frekansi, yardimci siiriicii 3 7 (2.9.7)
Baslat frekansi, yardimci siiriicii 4 7 (2.9.8)
Durdur frekansi, yardimci siiriicii 4 7 (2.9.9)

Bakiniz ID 1002 ve 1003.
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1010 Yardimci siiriiciilerin baslat gecikmesi 7 (2.9.10)

Frekans dontstlrici tarafindan kontrol edilen striicinin frekansi, yardima sirici
baslatiilmadan 6nce bu parametre ile tanimlanan siire igin yardimci siricinin
baslangig frekansinin Gstiinde kalmalidir. Tanimlanan gecikme tim yardimci
strlcullere uyar. Bu, anlik baslangig limitinin asilmasindan kaynaklanan gereksiz
baslangiglar 6nler. Bakiniz Sekil 8-54.

1011 Yardimci siiriiciilerin durma gecikmesi 7 (2.9.11)

Frekans donistlridci tarafindan kontrol edilen siricinin frekansi, sirici
durdurulmadan 6nce bu parametre ile tanimlanan stire igin yardimci stricinin
durma frekansinin altinda kalmalidir. Tanimlanan gecikme tiim yardimci siricilere
uyar. Bu, durma limitinin altindaki anlik distslerden kaynaklanan gereksiz durmalari
Onler. Bakiniz Sekil 8-54.

Output frequency Output frequency
A A Start delay of the aux.
drives (par. D1010)
has
---n Frequency
Start freq. of aux. drive 1 (par. ID1002 + 1 Hz) Start freg. of aux. drive 1 _I Idnlfrﬁast?'ne
(par. ID1002 + 1 Hz) start delay

Frequenfé?/_after starting.--->
the aux. drivel -
is par. ID1003 - 1 Hz

Stop freq. of aux.
rive
(par. ID1003 - 1 Hz,

Fmin

par. ID10
: Stop freq. of aux. drive 1 Frequency after starting Frequency I :
(paﬁ |Dfoos -1Hz) the aux. drivel g decrease during . ..} ! Stop delay of the aux.
- is par. ID1003 + 1 Hz Fmin __the stop delay “«— drives (par. ID1011)
> par. ID101 >
Flow Flow

NX12k89

Sekil 8-54. Parametre ayarina 6rnek; Degisken hiz siirticlisii ve bir yardimci sdriicl

1012 Yardimci siiriicii 1’tin baslatilmasindan sonra referans adimi 7

1013 %E&fﬁq)c, siirticii 2’iin baslatilmasindan sonra referans adimi 7

1014 (Y%?;f&fl::"l)Cl siiriicii 3'iin baslatiimasindan sonra referans adimi 7

1015 %Z&fjic: siirticii 4’iin baslatilmasindan sonra referans adimi 7
.9.15

Ilgili yardima siiriici her baslatildifinda, referans adimi otomatik olarak referans
dederine eklenecektir. Referans adimlari ile, érnegdin ylkseltilmis akistan
kaynaklanan boru tesisatindaki basing kaybi telafi edilebilir. Bakiniz Sekil 8-55.
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1016

1017

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com

PI-kontrolor igin referans
Referans adimi 3
par. ID1014
Referans adimi 2
par. ID1013
Y
Referans adimi 1
par. ID1012 :
- L]
Referans I
(analog girdi)
Zaman
baslat
Yard. surticti 1 durdur ;
baslat
Yard. surticti 2 durdur
baslat
Yard. sirtici 3 durdur 4\
NX12k90

Sekil 8-55. Yardimci sdricilerin baslatiimasindan sonra referans adimlari

Uyku frekansi 57 (2.1.15)

Sirdcinin frekansi, parametre ID1017 ile tanimlanan slireden daha uzun bir
stireligine bu parameter ile tanimlanan Uyku diizeyinin altina dislyorsa, frekans
dontstlrict durdurulur. Durma konumunda, gercek deder sinyali parametre ID1018
tarafindan belirlenen Uyanma dizeyi'ni astiginda ya da onun altina diastiagiinde
(bakiniz par. ID1019) PID kontrolori frekans donlstlrictstini Calisma durumuna
anahtarlayarak calismaktadir. Bakiniz Sekil 8-56.

Uyku gecikmesi 57 (2.1.16)

Frekans dénidstldricli durdurulmadan dnce frekansin Uyku dizeyinin altinda kalmasi
gerektigi minimum zaman miktaridir. Bakiniz Sekil 8-56.
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1018 Uyanma diizeyi 57 (2.1.17)

Uyanma dlzeyi, frekans donustlriclinidn Calisma durumuna gelmesinden 6nce,
gercek dederin asmasi gerektigi ya da altina diismesi gerektigi diizeyi tanimlar.
Bakiniz Sekil 8-56.

Actual value

Wake up level (param. ID1018)

Time
Output frequency
t <param. 1D1017 t < par.ID1017
1 1 N
< ,: -
ISleeplevel N\ . e SN e
param. ID101
Time

Start/Stop status of running

the var. speed drive
stop NX12k56

Sekil 8-56. Frekans doéndistdriict uyku islevi

1019 Uyanma islevi 57 (2.1.18)

Bu parametre, Calisma durumunun yeniden baslamasinin gercek deder sinyali
Uyanma dizeyinin (par. ID1018) altina indiginde mi yoksa onu astiginda mi meydana
geldigini tanimlar. Bakiniz Sekil 8-56 ve Sekil 8-57.

Uygulama 5’in 0-1 segimleri, uygulama 7’nin 0-3 secimleri vardir.
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: Islev
Degeri ®

Limit

Aclklama

0 Gercek deger, limitin
altina indiginde
uyanma meydana
gelir

Parametre ID1018ile
tanimlanan limit,
maksimum gergek
degerin ylzdesidir.

Gercgek deger sinyali

100%

Par. ID1018=30%

Zaman

Baglat

Durdur

>

1 Gergek deger, limiti
astiginda uyanma
meydana gelir

Parametre ID1018 ile
tanimlanan limit,
maksimum gercek
degerin ylizdesidir.

Gergek deger sinyali
100%

Par. 1D1018=60%

Zaman

Baglat
Durdur

—

2 Gergek deger, limitin
altina indiginde
uyanma meydana
gelir

Parametre 1D1018
ile tanimlanan limit,
referans sinyalinin
akim degerinin
ylzdesidir

Gergek deger sinyali

A

100%

referans=50%

Par.ID1018=60%

limit=60%*referans=30%

Zaman
Baglat
Durdurl
v L Gergek deger sinyali
3 Gercgek deger, limiti Parametre 1D1018
astiginda uyanma ile tanimlanan limit, 5
meydana gelir referans sinyalinin __100; 10162 140%
akim degerinin ar. =070
.. ] = 00*] = 0,
yuzdeS|d|r limit=140%*referans=70% P

+—referans=50%

Zaman

Baglat
Durdur

-
—

NX12k88.fh8

Sekil 8-57. Secilebilir uyanma islevleri

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com



mailto:vacon@vacon.com

188 « vacon Parametrelerin TAN1M1

1020 PID kontrolorii baypasi 7 (2.9.16)

Bu parametre ile PID kontrol6ér, baypas edilmek lizere programlanabilir. Daha sonra
kontrol edilen siricinidn frekansi ve yardimci siriculerin baslangic noktalar gergek
deger sinyaline gore tanimlanir. Bakiniz Sekil 8-58.

Cikti freks.
Maks. freks.
(par. ID102) Yard. siriict 2'in baslat frek.
R, (par ID1004)
Yard. siriici 1'in baglat frek.
(par 1D1002) N
Minimum freks. : Yard. siirticti 1'in durdur Yard. surtict 2'in durdur :
(par. ID101) ==-1====¥ " frek (par. ID1003) frek. (par. ID1005) ; Acwalvalue
Gergek degderin
Gergek degerin maksimumu
minimumu
... _baslat
Frekans donistirici
baglat/durdur ~ qurdur
I baslat
Yard. siricu 1 durdur |
baslat
Yard. siricu 2 durdur NX12k91

Sekil 8-58. Baypas edilen PID kontrolér ile dedisken hiz sdriiclisi ve iki yardimci
siriicl 6rnegi

1021 Girdi basing¢ hareketi icin analog girdi secimi 7 (2.9.17)
1022 Girdi basinci yiiksek limiti 7 (2.9.18)
1023 Girdi basinci diisiik limiti 7 (2.9.19)
1024 Cikt1 basinci diisme degeri 7 (2.9.20)

Girdi basinci belli bir limitin altina diserse, basing ylikselme istasyonlarinda cikti
basincini azaltma ihtiyaci olabilir. Gerekli girdi basing dlgimi, parametre ID1021 ile
secilen analog girdiye baglanir. Bakiniz Sekil 8-59.
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Vacon NX

Par. ID 1021 ile
secilmis girdi
basing élgimu

PID kontrolori
gergek deger
girdisi par. ID333

LLL

/7

NX12k93.th8

Sekil 8-59. Girdi ve ¢ikti basing élgtimu

ID1022 ve ID1023 parametreleri ile, cikti basincinin azaltildigi girdi basinci alani icin
limitler secilebilir. Degerler, girdi basing 6lgim maksimum dederinin ylizdesi olarak
verilir. ID1024 parametresi ile bu alandaki ¢ikti basing azalmasi icin deger
ayarlanabilir. Deder, referans deder maksimumun ylizdesi olarak verilir. Bakiniz Sekil
8-61.

Cikt1 basinci

Par. ID1024
Cikt1

basinct
diigme degeri

1 Girdi basinc

- =

Par.ID1026 |
Girdi basinci
yuksek limiti |
Par. 1D1032 |
Girdi basinct |
low limit

Zaman
PUMP631.DS4 ama

Sekil 8-60. Girdi basincina ve parametre ayarlarina bagl olarak ¢ikti basing
davranisi

24-hour support +358 (0)40 837 1150 ¢ Email: vacon@vacon.com
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1025

1026

1027

Yardimci siiriiciiyii baslattiktan sonra frekans diisme gecikmesi 7
(2.9.21)

Yardimci siiriiciiyii durdurduktan sonra frekans artma gecikmesi 7
(2.9.22)

Yardimci suriciandn hizi yavas bir sekilde artarsa (6rn. yumusak baslangig
kontroliinde), yardimci sirlictinin baslangici ile degisken hiz striictisinin frekans
disisa arasindaki gecikme, kontroll daha sorunsuz bir hale getirecektir. Bu gecikme
parametre ID1025 ile ayarlanabilir.

Ayni sekilde, yardimci strictlerin hizi yavas bir sekilde azalirsa, yardimci stricinin
durmasi ile degisken hiz slriclsinin frekans artisi arasindaki bir gecikme parametre
ID1026 ile programlanabilir. Bakiniz Sekil 8-61.

ID1025 ve ID1026 parametrelerinin degerlerinden birisi maksimuma ayarlanirsa
(300,0 s), hicbir frekans distisi ya da artisi meydana gelmez.

Cikti frekansi

A

Yard. siriict baglat frek. + 1 Hz \

Yard. surtict durdur frek. - 1

Zaman

>

1

Yard. striiculerin baslat,
gecikmesi (par. ID1010)
oA

Frekans disme

gecikmesi (par. Frekans yukselme

1
1
1
' i
1 1
[]
' i

1
: : _.---gecikmesi (par.
: - 1D1026;
Yard. suriculerin..___ 1+ 1 :
durdur gecikmesi Tl |

1

(par. ID1011) .

1
|
1
|
1
!
1
|
1
|
L
—_
1
'

i

Yard. surlcu
kontroli

Yard. suruci
hizi

NX12k94.fh3

Sekil 8-61. Frekans disme artma gecikmeleri

Otodegistir 7 (2.9.24)

0 Otodegistir kullanilmadi
1 Otodegistir kullanildi
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1028 Otodegistir/ickilitler otomatik secimi 7 (2.9.25)

0 Yalnizca yardima sirictilere uygulanan otomasyon (otodedistir/igkilitler)

Frekans donistiridci tarafindan kontrol edilen strtci ayni kalir. Her bir stricu icin
yalnizca ana elektrik sebekesi otomatik anahtarina ihtiyag vardir. Bakiniz Sekil 8-62.

Vacon

|

]

RTINS

OO

Motor yard. 1~ Motor yard. 2

. _/4
S
\/ nx12k96.fhg

Sekil 8-62. Yalnizca yardimci slrticilere uygulanan otodegistir.

1 Tum suriculer otodegistir/ickilitler sirasina dahildir

Frekans donustirici tarafindan kontrol edilen siiriici otomasyona dahildir ve her
stirlicliyd ana elektrik sebekesine ya da frekans donUstiriclye baglamak icin her
surlcu igin iki otomatik anahtar gereklidir. Bakiniz Sekil 8-63.

~ ~

Vacon

Yardimel Yardimei
baglant baglanti

\% -\ %; PN
Siiriicti 1 @ Siiriici 2 @ NX12k97.th8

Sekil 8-63. Tium sdrtcller ile otodegistir
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1029

1030
1031

Otodegistir aralhigi 7 (2.9.26)

Bu parametre ile tanimlanan slirenin dolmasindan sonra, kullanilan kapasite ID1031
(Otodegistir frekans limiti) ve ID1030 (Yardimci siiriiciilerin maksimum sayisi)
parametreleri ile tanimlanan dlizeyin altindaysa otodegistir islevi meydana gelir.
Kapasite ID1031 dederini asarsa, kapasite bu limitin altina inene kadar otodegistir
meydana gelmez.

e Yalnizca Baslat/Durdur istegi kontrol yeri etkin ise zaman sayaci etkin hale gelir.
e Otodegistir meydana geldikten sonra zaman sayaci sifirlanir.

Bakiniz Sekil 8-64.

Yardimci siiriiciilerin maksimum sayisi 7 (2.9.27)
Otodegistir frekans limiti 7 (2.9.28)

Bu parametreler, kullanilan kapasitenin altinda kalmasi gereken dlzeyi tanimlar
boylece otodedistir meydana gelebilir.

Bu dlizey asadidaki gibi tanimlanir:

e Calisan yardimci surtculerin sayisi parametre ID1030 ‘dan kulicikse otodegistir
islevi meydana gelebilir.

e Calisan yardimci slricullerin sayisi parametre ID1030 dederine esitse ve kontrol
edilen stricinin frekansi parametre ID1031 dederinin altindaysa otodegistir
meydana gelebilir.

e Parametre ID1031 dederi 0.0 Hz ise, parametre ID1030 dederinden bagimsiz
olarak otodedistir, yalnizca dinlenme konumunda (Durdur ve Uyut) meydana
gelebilir.

Cikti
frekansi

A Otodegistir momenti
Par. 1D1030 = 1

Yardimei siriicilerin

maks. sayis|

Par.1D1031 A [\ /\
Otodegistir Y
duzeyi, frekans V l/ |
\ Zaman
| .
Ll

Par. 1D1029 | Par. 1D1029
Otodegistir araligi ' Otodegistir aralii

Yard. siirlict

1 kontroll

Yard. siirlict
2 kontrol

NX12k98.fh3

Sekil 8-64. Otodegistir aralik ve limitleri
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1032

1033
1034
1035
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Ickilit secimi 7 (2.9.23)

Bu parametre ile, sliriicilerden gelen geri besleme sinyalini etkinlestirebilir ya da
etkinligini kaldirabilirsiniz. Ickilit geri besleme sinyalleri, motorlari otomatik kontrole
(frekans donistlrici) ya da dogrudan ana elektrik sebekesine baglayan ya da onlari
kapali-konuma getiren anahtarlardan gelir. ickilit geri besleme islevleri, frekans
donistlricindn dijital girdilerine baglanir. Geri besleme islevlerini dijital girdilere
baglamak igin ID426'den ID430’a kadar olan parametreleri programlayin. Her sirlcu,
kendi igkilit girdisine baglanmalidir. Pompa ve fan kontroll yalnizca igkilit girdileri
etkin olan motorlari kontrol eder.

0 Ickilit geri besleme kullaniimadi
Frekans dontstlrici, surictlerden igkilit geri beslemesi almaz.
1 Durma konumunda otodegistir glincellemesi

Frekans dénustdricd, strtctlerden igkilit geri beslemesi alir. Sirlicllerden birinin,
herhangi bir nedenden dolayi, sistemle baglantisinin kopmasi ve sonra yeniden
sisteme baglanmasi durumunda, bu sirlcl sistem durdurulmaksizin otodegistir
listesinde sona atilacaktir. Ancak, otodedistir komutu simdi gerceklesirse, 6rnegin,
[P1 @ P3 ® P4 © P2], bir sonraki Durma konumunda glincellenecektir (otodedistir,
uyku, durdur, vb.)

Ornek:
[P1 @P3 @P4] @[P2 LOCKED] @[P1 @P3 @P4 @P2] @ [SLEEP] @[P1 @P2 @
P3 @P4]

2 Komutlarin aninda glincellenmesi
Frekans dénidstdricd, surtctlerden igkilit geri beslemesi alir. Bir stridcinin

otodegistir hattina yeniden baglanmasi durumunda, otomasyon tiim motorlari hemen
durduracak ve yeni bir kurulum ile yeniden baslatacaktir

Ornek:

[P1 @P2 ©®P4] @ [P3 LOCKED] @ [STOP] @[P1 @P2 @P3 © P4]
Gergek dedger 6zel goriintii minimum 7 (2.9.29)
Gercek deger 6zel goriintii maksimum 7 (2.9.30)
Gercek deger 6zel goriintii ondaliklari 7 (2.9.31)

Bu parametreler ile hem minimum ve maksimum dederler hem de gercek deder 6zel
géruntinin ondaliklarinin sayilari ayarlanabilir. Meni M1'de gergek deger
goriantisinl bulun, Izleme degerleri.

[RUN ] 7)) | [READY
proog ED

Specl Displ Min
Actual value min (max) ———OOO +
o

Number of decimals ' |
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8.1 Tus takimi kontrol parametreleri

Yukarida listelenen parametrelerin tersine, bu parametreler kontrol tus takiminin M3
menisinde yer alir. Referans parametrelerinin tanitici numaralari yoktur.

114 Stop diigmesi etkinlestirildi (3.4, 3.6)

Secili kontrol yerinden bagimsiz olarak Durdur digmesinin her zaman siriclyU
durduran bir "acil digme" olmasini istiyorsaniz, bu parametreye 1 dederini verin.

Bakiniz ayrica parametre ID125.

125 Kontrol yeri (3.1)

Etkin kontrol yeri bu parametre ile degistirilebilir. Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon
NX Kullanicl Kilavuzu Chapter 7.3.3.1.

Baslat diigmesine 3 saniyeligine basmak kontrol tus takimini etkin kontrol yeri olarak
seger ve Calistir konum bilgisini kopyalar (Calistir/Durdur, yon ve referans).

123 Tus takimi yénii (3.3)
0 Ileri: Tus takimi etkin kontrol yeri oldugunda, motorun yona ileridir.
1 Geri: Tus takimi etkin kontrol yeri oldugunda, motorun yénl geriye
dogrudur.

Daha fazla bilgi icin, bakiniz Vacon NX Kullanici Kilavuzu Bolim 7.3.3.3.

R3.2 Tus takimi referansi (3.2)

Frekans referansi bu parametre ile tus takimindan ayarlanabilir.

Menl M3'lUn herhangi bir sayfasi lizerindeyken 3 saniyeligine Durdur diigmesine
basarak cikti frekansi tus takimi referansi olarak kopyalanabilir. Daha fazla bilgi icin,
bakiniz Vacon NX Kullanicl Kilavuzu Bélim 7.3.3.2.

R3,4 PID referansi 1 57 (3.4)

PID kontrol6rd tus takimi referansi %0 ile %100 arasinda ayarlanabilir. Parametre
ID332 = 2 ise bu referans dederi etkin PID referansidir.

R3,5 PID referansi 2 57 (3.5)

PID kontrol6ri tus takimi referansi 2, %0 ile %100 arasinda ayarlanabilir. DIN5
islevi=13 ve DIN5 baglantisi kapaliysa, bu referans etkindir.

R3,5 Tork referansi 6 (3.5)

Burada tork referansini 0.0...%100.0 dahilinde tanimlayin.
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9. ILAVELER

Bu bélimde 6zel parametre gruplari hakkinda ek bilgi bulacaksiniz. Bu gruplar sunlardir:

Ek limitlerle birlikte Harici fren parametreleri (Béliim 9.1)
Kapali D6ngl parametreleri (Bélim 9.2)

Gelismis Agik Déngl parametreleri (Bélim 9.3)

Motor termal koruma parametreleri (Bolim 9.4)

Durma korumasi parametreleri (Béliim 9.5)

Az ylik korumasi parametreleri (Bolim 9.6)

= Alan yolu kontrol parametreleri (B6éliim 9.7)

9.1 Ek limitlerle birlikte Harici fren parametreleri (ID'ler 315, 316, 346'dan 349,
352, 353'e)

Ek frenleme igin kullanilan harici fren parametreler ID315, ID316, ID346'dan ID349'a ve
ID352/ID353 yoluyla kontrol edilebilir. Fren igin Agik/Kapali Kontroli secmek, frenin tepki
gosterecedi frekans ve tork limit(ler)ini tanimlamak ve Fren-Acik/-Kapal gecikmelerini
tanimlamak, etkili bir fren kontroll saglayacaktir. Bakiniz Sekil 9-1.

Tork limiti
ID349

Frekans limiti
ID347

Baslat
Durdur

Fren kapall gecikmesi; | Fren acikigecikmesi;
ID352 I 1ID353 ‘

Fren kapal | |
Fren acik : L |_|_

NX12k115.fh8

Sekil 9-1. Ek limitler ile fren kontroli

Yukarida, Sekil 9-1, fren kontrolli, hem tork izleme limitine (par. ID349) hem de frekans izleme
limitine (ID347) tepki vermek igin ayarlanir. Ayrica, parametre ID346'ya 4 dederini vererek,
ayni frekans limiti hem fren-kapali hem de fren-agik kontrol igin kullanilir. O zaman parametre
ID315 ve ID346’ya 3 dederi verilmesi gerekir.

Fren-kapal: Frenin serbest kalmasi igin, ¢ kosul yerine getirilmelidir: 1) strtct Calisiyor
konumda olmalidir, 2) tork, ayarlanmis limitin (eger kullaniliyorsa) stlinde olmalidir ve 3) cikti
frekansi ayarlanmis limitin tGstlinde (eder kullaniliyorsa) olmalidir.

Fren-acik: Durdur komutu fren gecikme sayimini etkin kilar ve gikti frekansi ayarlanmis limitin
(ID315 ya da ID346) altina dustiginde fren kapanir. Bir 6nlem olarak, fren en geg fren-agik
gecikme siresi doldugunda kapanir.

Not: Bir hata ya da Durma konumu, higbir gecikme olmaksizin freni hemen kapatacaktir.

Bakiniz Sekil 9-2.
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Frenin zarar gormesini dnlemek igin fren-acgik gecikmesinin rampa zamaninda daha
uzun bir siireye ayarlanmasi 6nemle tavsiye edilir.

Fren kapali kontrolii yok 0-2
ID346 Fren kapali ktrl, 2 limit 3
Fren acik/kapaliktrl, 1 limitf 4
2 0-2
5 DOGRU—-. ™
3 Ciktifrekansi > ID347 ——e 3.4
=
o
o
o
= Fren kapali kontrolii yok | 0-2 VE (e SEE;AY
g 1D348 —r : - COUNT
=4 ren kapall kontrolii, 3
o tork limiti
=
DOGRU——.\(i;Z
Motor tork > ID349 ——e 4
Fren kapali
——| Frenack
Calistir konumu YOK
e ON-
Calistir istegi yok DELAY
COUNT
Ger}letrﬁe YA
Calistir istegi yok ‘
- —|Fren acik kontrolii yok | o-2 — | | YA T
o ID315 —| 3 e
3 L—|Fren agik ktrl, 2 limit 3 -
a YA
= —|Fren acik kontrolii yok | 0-3
3 1D346 *| — 4
3 L_|Fren agik/kapaliktrl, 1 limif 4 |
F] |
ID316 7*{-3’_
ID347 - 4
Cikti frekansi -
<
Hata NX12k114.thg

Sekil 9-2. Fren kontrol mantigi
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9.2 Kapal dongii parametreleri (ID 612’den 621°e)

Parametre ID600 icin 3 ya da 4 dederini ayarlayarak Kapali déngi kontrol modunu segin.

Sifir hiza yakin gelistirilmis performans ve yiiksek hizlar ile daha iyi bir statik hiz dogrulugu
gerekli oldugunda kapal dongi kontrol modu (bakiniz sayfa 169) kullanilir. Kapali dongi kontrol
modu, “rotor akisina ydnelik akim vektdr kontrolli” esasina dayanir. Bu kontrol ilkesi ile, faz
akimlari, akim porsiyonu ve miknatislayan akim porsiyonu ireten bir torka bélindr. Boylece,
sincap kafesi indlksiyon makinesi, ayr calistirilan bir DC motoru gibi kontrol edilebilir.

Not: Bu parametreler yalnizca Vacon NXP siricusi ile kullanilabilir.

ORNEK:
Motor Kontrol Modu = 3 (Kapali déngi hiz kontrol()

Hizli tepki zamanlari, yiksek oranli dogruluk ya da sifir frekanslarinda kontrolli calisma
gerekli oldugunda, bu mod genel calisma modudur. Kodlayici paneli, kontrol Gnitesinin
C yuvasina baglanmahdir. Kodlayici P/R - parametresini (P7.3.1.1) ayarlayin. Agik
donglde calistirin ve kodlayici hizi ve yonini kontrol edin (V7.3.2.2). Eger
gerekiyorsa, yon parametresini (P7.3.1.2) dedistirin ya da motor kablolarinin fazlarini
degistirin. Kodlayici hizi yanligsa galistirmayin. Ylk-yok akimini parametre ID612'ye
programlayin ve parametre ID619'u (Kayma Ayari), nominal motor frekansinin %66
civarinda olan motor frekansi ile U/f egrisinin biraz tstlinde olan voltaji elde etmek igin
ayarlayin. Motor nominal hiz parametresi (ID112) kritiktir. Akim Limit parametresi
(ID107), motor nominal akimina baglh olarak uygun torku dogrusal olarak kontrol eder.

9.3 Gelismis Acik Dongii parametreleri (ID 622'den 625, 632, 635’e)

Parametre ID600 icin 5 ya da 6 dederini ayarlayarak Gelismis Acik Déngl kontrol modunu secin.
Gelismis Acik Déngu kontrol modu, yukaridaki Kapali Dénglu kontrol modu ile benzer
uygulamalari bulur. Ancak, Kapali Déngi Kontrol modunun kontrol dogrulugu Gelismis Agik
Doéngl kontrol modununkinden daha ylksektir.

ORNEK:

Motor Kontrol Modu = 5 Frekans kontroll (Gelismis agik déngi) ve 6 Hiz kontroli
(Gelismis acik déngl)

Motor, disik frekanslarda akim vektér kontroliinde galisiyor. Frekans limitinin tstindeki
frekanslarda, motor frekans kontrollindedir. Varsayilan akim dederi, sifir frekansta %120’dir.
Dogrusal U/f-egrisini (ID108) kullanin. Simdi %120 baslangic¢ torku mimkin olmalidir. Bazen,
frekans limitini (ID635) artirmak galismay: iyilestirecektir. Frekans limiti kritik bir noktadir.
Frekans limitinde yeteri kadar akim elde etmek icin sifir frekans noktasini artirin.
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9.4 Motor termal korumasinin parametreleri (ID 704’den 708’e):

Genel

Motor termal korumasi, motoru asiri iIsinmadan korumak icindir. Vacon strtctlsi, motora,
nominal akimdan daha yliksek besleme yapabilir. Eger ylk, bu yiksek akima ihtiyac duyuyorsa,
motorun termal olarak asiri yiklenmesi riski vardir. Ozellikle diisiik frekanslardaki durum budur.
Duslk frekanslarda, motorun sogutma etkisi de kapasitesi de azalir. Motor, harici bir fanla
donatilmissa, dislk hizlarda ylik azaltimi kiguktar.

Motor termal korumasi hesaplanmis bir modele dayanir ve motorun Ustlindeki yUki belirlemek
icin sdrdclindn cikti akimini kullanir.

Motor termal korumasi parametreler ile ayarlanabilir. Termal akim It, motorun onun Ustliinde
asir1 yuklendigi ytuk akimini tanimlar. Bu akim limiti, cikti frekansinin bir islevidir.

Motorun termal sayfasi, kontrol tus takimi ekranindan izlenebilir. Bakiniz Vacon NX Kullanizi
Kilavuzu, Bélim 7.3.1.

DIKKAT! Motora giden hava akisi bloke edilmis hava giris i1zgaralari tarafindan
azaltilirsa, hesaplanmis model motoru korumaz.

9.5 Durma korumasinin parametreleri (ID 709°’dan 712'ye):

Genel

Motor durma korumasi, motoru durmus bir milin neden oldugu gibi kisa zamanl asirn yik
durumlarindan korur. Durma korumasinin tepki zamani motor termal korumasininkinden daha
kisa ayarlanabilir. Durma konumu iki parametre ile tanimlanir, ID710 (Durma akimi) ve ID712
(Durma frekans limiti). Akim, ayarlanmig limitten ylksekse ve gikti frekansi ayarlanmis limitten
dislikse, durma konumu dogrudur. Gergekten de mil rotasyonunun hicbir gercek gostergesi
yoktur. Durma korumasi bir gesit asir akim korumasidir.
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9.6 Diisiik yiik korumasinin parametreleri (ID 713'dan 716'ye):

Genel

Motor az yik korumasinin amaci, sirlci calisiyorken motorda yik oldugundan emin olmaktir.
Motor yiukinU kaybederse, sliregte bir sorun ortaya cikabilir; 6érn, kirik bir kayis ya da kuru
pompa.

Motor az yik korumasi, az yuk egrisini ID714 (Alan zayiflatici bolge yiki) ve ID715 (Sifir
frekans ylUk() parametreleri ile ayarlayarak dlizenlenebilir, asagiya bakiniz. Az yik egrisi, sifir
frekans ile alan zayiflatici nokta arasinda ayarl kare egrisidir. Koruma, 5Hz'nin (az yik zaman
sayacl durdurulur) altinda etkin degildir.

Az ylk egdrisini ayarlamak icin tork degerleri, motorun nominal torkuna isaret eden ylzde
oraninda ayarlanir. Motor tip plakasi verileri, parametre motor nominal akimi ve slricinin
nominal akimi Iy dahili tork degeri icin derecelendirme oranini bulmak icin kullanilir. Strtciyle
birlikte nominal motor disinda bir sey kullaniimissa tork hesaplamasinin dogrulugu duser.

9.7 Alan yolu kontrol parametreleri (ID 850°'den 859'a)

Frekans ya da hiz referans alan yolundan (Modbus, Profibus, DeviceNet vb.) geliyorken alan yolu
kontrol parametreleri kullanilir. Alan yolu Veri Cikti Secimi 1...8 ile alan yolundan dedgerleri
izleyebilirsiniz.
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